TEC
...-'.,-r'..-f..-' s
_,f:';:'_,'.-'_l_.-' “\.31:.":';__‘_-\_
. j- -t

Sy -.w ./--r'

annmwmi

MAESTRO
Servoaccionamientos PWM para
Corriente Continua 0,32 a 15 Nm
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La Serie
Maestro,
un
acciona-
- miento

- avanzado
‘ para
Servomo-
tores

£4)

- |I -
Serneg ge accionamenios r'.l::IE,:.!."."J
ta compuesta de:

=
® Mini Maestro. carta . dasde

0. 18Kw hasia 0,7
& Midi Maestro, modulo, desde 1Hw

hasia 2Kw

o

55“.\':‘

® Max Maestro, modulo, de 5 Kw
La serie de accwonamientas PWK
tabricada ublizando
ogias de montaje
superficial, para obtener un coste muy
reducido, con cartas de la mejor cal-

dad, fiabahciad y repetibilidad,

Maestro ha side

las uthimas tecn

Los accionamentos Maestro cubren
las necesidades de las aphcaciones
I se ulihzan en la indus
tra actuaimente. Permiten controlar la
velpcidad de servomotores de imanes

Imds u

permanentes DC. La frecuencia de
chopeo de 20kHz, frabaja con logica
programable. Estos equipos se carac
terizan tanto por su luncionamiento
muy silencioso, como por la precismon
de los bucles de velocidad v cormenta
Control por dinamo o por 1.e.m, puede
ser seleccionados por medo de un

interruptor, al gual que 1as rampas de
aceleracion y deceleracion. Los com
ponentes metalicos estan disenados e

intregados en Ios accionamientos

Inclsyen el disipadar v la resistencias

de descarga; El conector, en la parte

frontal, permite montare faciimente ,
para aplicaciones multigjes,

CARACTERISTICAS GENERALES

Carta de personalizacion

La carta de personalizacion perrmte un
duste muy afinado v preciso del
accionamiento, 5 las necesidades de
la aplicacion lo requiaren, solo se debe
ajustar de nuevn la carta de personal
izacian, sin necesidad de austar el
accinarmento.

Aplicaciones

@ [jes de traslacion para tormas,
centros de mecanizacda,
rectificadoras y macuinas

herramienta

® Magunas copadoras 9
Rabats industriales

® Lineas transter

® NMesas XY de posicicnamiento
para |aser

& Posicionamientos de mesas
ratatias

@ Maguinas de soldadura
crlacetilencas

@ Magquinas de soldadura
autamaticas

@ NMaguinana de embalae,
Irmprescn, y pnbura

® Cualguier
FAGVIFFIEntD con
freceantes
arrangues vy
paradas




Mini Maestro

El Mini Maestro es un extremadamente
compacto accionamients, capaz de
pilatar hasta 10 ees en un simple
eurppack, Tiene una elapa de potencia
MOS a 20kHz PWM. Para su buen fun
cranamiento se requiere una fuente de
alimenlacion de entre 20V, v B0V, £
accionamiento puede ser alimentadn
fambien desde una baterla, o con una
luente de cornente allerna rectificada,
lodas las calibraciones v ausles se
encuentran disponibles en la propia
carla, haciendo muy facl su uso y
cambio.Dos tipos de soportes con ter
minales estan disponibles para hacer
la inslalacien v el cableado mas facil
La gama de accionamientos Min
Maestro consiste en cuatro (4)
madelas.

Combinacion de Motor y
Accionamiento

Las prestaciones dplimas para un
servosisterna se alcanzan ellgiendo el
adecuado conjunto de servamotor y
accionamiento. La serie de servomo-
tores ‘Matador” de Control Techniguas
han sido disefados para ajustarse 3

Una gama completa

los accionamientos ‘Maestro™, a fin de
obtener en un solo conjunto una
incomparable hiabiidad y prestaciones

inmejorables.
Soporte Mundial

Los productos de Coniral Techniques

s& venden alrededor del mundo a

fraves de la red de Drive Centres’




Mini Maestro

Gama de producto

e Camirte | Lommtn | Vb & |'m-'i=ﬂ'r
apfeinal | fepida |Whmentacon | olids
DCD 60°3/6 | 3A | 6A | 24V | 21V
DCD60"7/14 | 7A [14A1,
Lop a0 10200 108 208
DD GO 1478 148 Mal e f>mf|
Caracteristicas de la alimentacion

Voltae de alimentacion

desde balera: 24 hasta 72V,

desde rechificadaor,con modulacion de
2pp: 20V hasta BOV.

Vipllage maximo en el motor

Voltaje desde el rectificador menos 3V,
Los Mini Maestros deben ser alimenta
dos a fravas de un transformador
aisladn. Estos transtarmadores,
rectificadores v condensadares pueden
sar suministrados por nosotros
conjuntamente con el accionarmiento
Mini Magestro,

La frecuencia de commuotacion es de
20khz

La inductancia minima del motor sin
necesidad de inductancia externa es de
1 miH

Resistencia de frenado no se necesta,
cuando se almenta de una fuente. La
energia de frenado es devuelta a los
condensadores del bus de continua

General

Entrada de relerencia de velocidad
analbgica:

10V £33 KDhm de impedancia de entra-
dal

Entrada de referencia de comente

10V (22 KOhm de impedancia de entra
da)

Crrrecion por temperaiurg

25 uVC
Sefial minima_de dinamg a masima
By

Temnperatura de trabajo ambiente:
10°C hasta +45°C (el DCD 60 * 14/28

requiere de venhlacion forzadal

fiustes:
Escala de velocidad

| Gradiente de rampa

Limite de comente
Ganancia

Accion dervativa
Offset de cero

Diagnosticos

Led rojo indica que la proteccion 12t

esta activada

|.ed verde inchca que esta habiltado

Salida de control para el estado dei
accionamiento

Salida analgica de control de corriente |

Dimensiones Eurocard - 2MH

Salida analdgica para referencia de
corriznte {TPRC)

Opciones seleccionables a traves
de puentes

Comente de Inducido

Dinamo tacométrica

Proteccion

Par bajo valtaje: 20,00

Par altn valtae: 80V.00

Por temperatura; 1000

Por Cartocircuito entre terminales
Far cortaciccuito en & maotor

Dimensiones

Estandar Eurocard LOOmm » 160mm

125 Dimermn Totall

Muiteanide
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Gama de producto

i:munrlln do pn'.u.

Tipu T Carments
naminal dhirarmin
diek (2] segundos
DCOTAD BT B LBk

PCOLAD*14/2 144 | 284

Caracteristicas de la alimentacion
La almentacion se debe produc
desde una fuente aislada, transion
madat, de sahda 32105 ¥ rms.
Voltae maximo en el motor

Voltaje desde el rectiicadar menos BY
Frecuencia de commutacion A

La Irecuencia de commutasion es de
20kHz

Resistencia de frenado interna
Resistencia 10 Chm, 200 vatios
Inductancia minima del moler sin
necesidad de nduclancia extema
2.0mH

General

Entrada de reterencia analogica

10V {10 KOhm de impedancia de entra-
da)

Correcion por temperatura

1,3 wAC

Sefial minima de dinamo a maxima
velocidad:

il

Temperatura de trabajo armbente;
L0 hasta +50°C

Austes:

iTodos en la carta de personalizacion)
Escals de velocidad

Limite de corriente

Gradiente de rampa

Ganancia

Accion dervativa

Offsef de cero

Diagnosticos

Led raoje indica que |a proteccion 121
esla aclivada

Led rojo indica que se ha perdido 12
senal de dinamo

Led verde indica que esta habiltado
Salida de control para el estado del
accionamiento

Midi Maestro

Salida analogica de control de cornente
Sahda lopica para control del hrmite 124
Salida analogica para el control de
corrienle

Sahda analopica para el control de

cormente [TPRC)

Opciones seleccionables a través
de puentes

Dinamo tacomeatrica

Habilitacron de la rampa de
Aceleracion/Deceleracion
Habilitacidn de la proteccion de la
perdida ce senal de dinamo
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Maxi Maestro

Gama de producto
Tion “Carrierte Corrwntn do o |
el durante dos (2]
b indie

PCD 2007 25/50 | 254 BOA

Caracteristicas de la alimentacion
La alimentacion se debe producie
desde una fuente aislada, transtor
madaor, de salida 3x150 V rms.

Voltaje maxime en el motor

Valtaje desde el rectificador menos BY
Frecugncia de commutacion W

La lrecuencia de commulacion es de
2OkHz

Inductancia minima del motor sin
necesidad de nduclancia externg

L7 mH

General
Enlrada de referencia de velocidad
analagica;

LOW (10 KOhm de impedancia de
entrada)

Correcion por tem

1.3 uMMC

Senal minima de dinamo 3 maxima
vilocidad:

ot

Temperatura de trabajo ambiente:
-10°C hasta +504C

fuustes:

(Todos en la carta de personalizacion)
Escala de velocidad

Lirmite: de corriente

(Ganancia

Aocion dervativa

Ottset de cera

Gradiente de rampa

Diagnosticos

Led rojo indica que |a proteccion 121
esta activada

Led roje indica gue se hia perdido la
senal de dinamo

Led verde indica que esta habiltado
Salida de control para el estado del
accionarmiento

Sahda logica para control del limite 12t
oalida analogica para el control de

cornente

aalida analogica para el control de

cornente (TPRC)

Opciones seleccionables a traves

de puentes

Corriente de Inducida

Dinamo tacométnca

Habilitacitn de la rampa de
Aceleracion/Deceleracion
Habilitacion de la proteccion de la
pérdida de senal de dinamo

Proteccion

Par Baio voltaje: L1OWV.DC
Por allo voltaje: 275V.DC
Por temperatura; q0ec

Por cortocircutto entre terminales
Por cortocircuito entre el molor i
la fuente de alimentacion

Por cartocircuita entre &l motor y
la Dierra

Por cortocircuto en la etapa fmal
For voltaje anormal interno

Por fallo de dinamo
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Matador, Servomotores de
Corriente Continua

mientos montarse el encoder, No obstante,
Contral Technigues puede entregar a
peticion del cliente, el encader debida

Los servomolores Matador de corn
ente continua, Henen unas dimen
siores muy compactas, muy buena
dindrmica y prestaciongs, as como un
[uncionamiento suave v sin golpes a
muy baja velocidad. La alta petencia
de commutacion permite alcanzar los
requisitos de aceleracion, sin limidar la
cornente, nclusse a los mas allos va
lnres de par y velooidad, La cormente
de desmagnetizacion es supenor al
limite de cormente de los accionamien
tos. Esto asegura el buen fun
cianarmiento para cualguier ciclo de
trabajo, La dinamo facomelrica esta
integrada direclamente en la parte
posteriar del servomotor, Todos los
detalles han sido detenidamente eslu
diados, disenadaos vy {abricados para
obtener una muy larga vida v para ase
gurar la mformacien de velocidad

Los rodamientos estan sobredimen
sicnados y estan ibres de manten
imiento, sendo el rodamiento
delantero, el fijp, para ewtar desplaza:

La proteccion por sobrecarga esta

parantizada por el circurto 12t del

mente montado en el servomotor

aekaniaTi, nente maontado nels !
@ Obturadar de e para aceile

Opciones @ Bridas especiales

El motor estandar tiene una dinamo

; Caracteristicas

tacometrica. El motor puede ser

entregado con las siguentes 0poiones:

@ Coste/Calidad dphime

® Dos (2] & cuatro (49 polos

@ Muy hable

@ Grado de proteccion P54
@ Muy larga vida de escobillas

@ Encoder
{Lin segundo eje postenor esta

disponible, para que ¢ chente pueda

.F1'1!.1'-i'3'-
1E




Matador, Servomotores de
C_orriente Continua

fatador Par Corriprte Corrente | Rosistencis Inductancia Cie Ci= da Cta de Inarcia Pasn Fo
Tiper el rvabioe nominal | pominal K el roder el robed Tormiéca  bonaion par 1 Kg pulas
Hm ] A 25°C Crhen mH minutos Y /Krpm 28'C kgrm’
Nm /A
| |
DCM2B30/03 | 032 | 46 23 | 082 | 134 | 15 73 | 007 | 0034 16| 2
DCM 2 30,03 047 | 46 23 | 116 1.65 25 107 | 011 | 00607 | 2.15| 2
DCM 34 35/06 06 | 46 | 23 | 08 2.5 20 | 13 0.13 0.3 4 | 2
DCM 3B 35,/06 093 | 7 | 35 | 037 111 25 | 138 | 013 06 43| 2
DCM 3€ 30,06 1.3 | 8 40 | 039 1.3 30 | 165 | 016 07 47| 2
DCM 3D 30,06 16 | 10 | 50 | 03 1.1 40 | 165 | 0.16 08 58| 2
DEM 30 40712 L6 | 62 | 3l 0.8 3 a0 | 27 026 = 08 | 58 2
DCM 3F 30/06 2 125 [ 625 019 0869 50 | 165 | 016 | 8§ 2
DCM 3F 30/14 2.1 665 | 3325| 082 304 50 | 328 | 031 I | 8 2
DCM 68 35/14 265 | 78 | 39 1 59 40 | 355 | 034 18 | 85 2
DCM 6C 20,14 85 | 6 | 30 | 17 7.1 40 | 60 0.58 18 | 85 4
_PCMBC 30/14 35 | 9 | 45 | 0% 34 40 | 40 0.39 18 | 83 4
‘DCM 6D 30/14 55 | 14 70 | 04 1.65 50 | 40 0.39 28 | 128 4
DeMereons | 8 |138 | 69 | 049 18 | 60 [ 60 | 05 | 31 |1l2) 4
DCM 6F 30/14 75 | 21 | 105 | 026 | 085 60 | 375 | 036 51 | 172] 4
DCM9B30/20 | 11 | 20 90 | 031 &3 80 | 57 05 10 | 22| 4
DEMYOB20/20 | 11 134 | &0 0.61 4.35 80 85 0.82 10 22 4|
DEM 36 30/20 13 1&f> | 124 | Q23 ) 139 | ¥ | 57 2 055 | 14 | 30| 4
DCM 9C 15,20 15 [142 | 64 | 088 5 90 | 110  1.06 14 30 | 4

*Temperatire ambignte 405, *Consiante di Hempo temmics; HEnpa (e e un molod cangada, alcsce o 63, 2% da o)
terrparatura final, *Class de Aislamients F 11000 de noremento de lempsatural "Coreciones disponibies bajs demanda,

Especificaciones del frena T Freno oo segoraad | para parang y peraca de emergencia)
Tensimn d2 abmantacian 24V DC

Espacificaciones de la dinamo

DCM3 F 40/11 A2 XX | Par de Frenado Nm  Incrementa de fangitud (mm
T 0.5 44
| DCM 3 3 44
DCMG | 12 e
DCM 9 15 42
5ed i i
s s tcodin R
MM.HH'_'I)':I'IPF kS [a
2= Dinang rnnds Modmosame | % Sh
| Evor g inealdea 5 Gl |
e St s Toypcadevilge | % 260
Enaciin oo woitEe SPEFC 002
volaje eh willing w; . . D Ei |
Podos &
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Matador, Servomotores de

. TIPO 28 | 2C
A 20 | 25
L' 1365 184
ey 7 9
F = 13815

“cperneto die i longitid pars dinaine cpcinnn
dtmm, pora Irenn s Gdmm

N e R d 4 ]E

*lrcrernieido el dongiad para |1|r BHTI0 Dot
AT, para e Admim

5'5‘26

T 98 3C a0
A 20 23 30
L] 177 | 212 2285 267 302
Di6) | 9 S
BE M4 M5

Corriente Continua

DCM 2

DCM 3 =

ORTURADORES TPG - 11 PG

TPO| 6B |6C 6D | 6F
A_| 30 40

L* | 266 338 | 410
Di6)| 14 19
ERRE Mé

C |5°5°25| 6°6°30

“Incremantn deda longhued para diramo opcional
AZem, para frenas d4nim

OBTURADORES 7RG - 21PG

mwo | B | ¢
A 50

£ 350 | 472
dij6l 24
e -
C 8740

“Inerertento-de la longitad para diramo § eno
apciong @ ddmm

OBETURADDRES TPG - 21PG
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Curvas Par-Velocidad
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