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Informacioén general

El fabricante no es responsable en manera alguna de
las consecuencias derivadas de instalaciones o ajuste
inadecuados, negligentes o incorrectos de los
parametros de funcionamiento opcionales del
equipo, ni de la inadecuacion del accionamiento de
velocidad variable al motor.

El contenido de esta Guia del usuario se considera
correcto en el momento de la impresion. En aras del
compromiso por una politica de continuo desarrollo
y mejora, el fabricante se reserva el derecho de
modificar las especificaciones o prestaciones de este
producto, asi como el contenido de esta Guia del
usuario, sin previo aviso.

Reservados todos los derechos. Ninguna parte de
esta Guia del usuario puede reproducirse o
transmitirse de ninguna forma o por ningin medio,
ya sea eléctrico o mecanico, incluida la fotocopia, de
grabacién, de almacenamiento de la informacién o
de recuperacion, sin la autorizacion por escrito del
editor.

Copyright

Autor: CTD

Cédigo de publicacién:  udxe5

Fecha de publicacion: Enero de 2000
Version S/W: 3.X.5

Importante
Version de software del accionamiento

Este producto se suministra con la Gltima versién de
la interfaz de usuario y el software para el control
de lamaquina. Sieste producto se va a utilizar con
otros accionamientos de velocidad variable de
Control Techniques en un sistema existente, pueden
haber algunas diferencias entre el software de esos
accionamientos y el software de este producto.
Estas diferencias haran que las funciones sean
distintas. Esto también es aplicable a
accionamientos de velocidad variable remitidos
desde Centros de servicio de Control Techniques.

Para cualquier consulta, péngase en contacto con un
Centro de accionamientos de Control Techniques.
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1 Introduccion

1.1 Utilidad de esta Guia del

usuario

Si es la primera vez que utiliza un Unidrive,
lea esta Guia del usuario antes de consultar
la Guia de instalacion adjunta.

Esta Guia del usuario esté estructurada paso a paso
para guiarle en lo siguiente:

» Aprender a utilizar el accionamiento
Unidrive

e Cuando consultar la Guia de instalacion
» Configurar el Unidrive

Para la programacién avanzada del Unidrive, el
accionamiento se suministra con un disco que
contiene la Descripcién de los parametros
avanzados en formato de archivo de ayuda de
Windows™.

Puede solicitar copias impresas de la Guia del usuario
avanzado del Unidrive (que incluye la Descripcién de
los parametros avanzados e informacién adicional)
en los Centros de accionamientos y distribuidores
que se indican al final de esta Guia del usuario.
& velocidad variable pueden
resultar peligrosos si no se

YT utilizan correctamente. Siga
detenidamente las

instrucciones incluidas en esta
Guia del usuario y en la Guia
de instalacion.

Los accionamientos de

1.2 Modelos de tamafios

Esta Guia del usuario trata sobre los modelos que se
indican a continuacion.

Unidrive User Guide
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Modelo de Codigo de Valor nominal
tamaiio modelo para motores de
CA estandar
kW cv
a380V|a460V
UNI 1401 0,75 10
UNI 1402 11 15
UNI 1403 15 2,0
UNI 1404 2,2 3,0
g UNI 1405 4,0 5,0
— UNI 2401 55 7.5
2 — | uNI 2402 7.5 10
UNI 2403 1,0 15
g UNI 3401 15,0 25
5 | uniza02 18,5 30
UNI 3403 22,0 30
UNI 3404 30,0 40
UNI 3405 37,0 50
UNI 4401 45,0 75
® | | uni4402 55,0 100
— | |uNi4403 75,0 125
f - | UNI 4404 90,0 150
UNI 4405 110,0 150
UNI 5401 132,0 200
Unidrive LV
Modelo de Codigo de Valor nominal
tamaiio modelo para motores de
CA estandar
KW HP
@ UNI 1201 0.37 0.5
- UNI 1202 0.55 0.75
i —— 1 |UNIT203 0.75 10
UNI 1204 11 15
UNI 1205 2.2 3.0
UNI 2201 3.0 4.0
2 UNI 2202 4.0 5.0
UNI 2203 5.5 10.0
UNI 3201 7.5 15.0
5 UNI 3202 1 20.0
UNI 3203 15 25.0
UNI 3204 22 30.0
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1.3  Niveles de configuracion

Existen cuatro niveles de configuracién del
accionamiento, comenzando por el nivel basico (1):

1. Configuracion por defecto
2. Modo de funcionamiento

3. Modo de interfaz de usuario
4. Configuracion de macros

Cada uno de los niveles superiores (2,3 y 4) se
superpone al nivel anterior.

1.4  Configuraciones por

defecto

El accionamiento incluye una configuracién por
defecto independiente para las condiciones de
alimentacién de ca de Europa y Estados Unidos. Las
dos configuraciones por defecto se distinguen de la
manera siguiente:

Europa: tension de alimentacién de ca a 50 Hz
Estados Unidos: tension de alimentacion de ca a
60 Hz

El accionamiento se suministra de fabrica con la
configuracion por defecto correspondiente al
continente donde se va a vender. La configuracién
por defecto es la Macro 0 (descrita en la seccién
Configuraciones de macros, mas adelante en este
capitulo).

En la configuracién por defecto también se definen
las siguientes funciones:

Europa
» Seleccion de la légica positiva para las
entradas de control digital

+ Ajuste de las ganancias Pl del bucle de
corriente

Estados Unidos
» Seleccién del control digital mediante 2 6 3
hilos

* Indicacién de demanda de
velocidad/frecuencia
(Estas funciones corresponden sélo a la macro 0)

Claves utilizadas en esta Guia del
usuario

Las siguientes claves indican la configuracién por
defecto correspondiente:

EUR>
USA>

Alimentacioén de ca a 50 Hz (Europa)
Alimentacién de ca a 60 Hz
(Estados Unidos)

Si no se indica ninguna clave, la informacioén es
aplicable a ambas configuraciones por defecto.
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1.5 Modos de funcionamiento

El accionamiento puede configurarse para funcionar

en cualquiera de los modos de funcionamiento
siguientes.

Bucle abierto

Para uso con motores de induccion de ca
estandar.

Este es el modo de funcionamiento programado en
el accionamiento cuando sale de fabrica.

El accionamiento aplica la alimentacién al motor a
frecuencias controladas por el usuario. La velocidad
del motor es consecuencia de la frecuencia de salida
del accionamiento, mientras que el deslizamiento
del motor se debe ala carga mecanica.

El accionamiento puede suministrar alimentacién a
varios motores conectados en paralelo (cada motor
debe estar protegido contra sobrecargas; esto se
describe en la Guia de instalacién).

El accionamiento puede mejorar el rendimiento del
motor mediante la aplicacion de lo siguiente:

» Compensacion por deslizamiento
» Refuerzo fijo o modo de funcionamiento
vectorial de bucle abierto

El refuerzo fijo aplica una tensién de refuerzo
fija a bajas frecuencias.

El modo de funcionamiento vectorial de bucle
abierto mantiene un flujo casi constante
mediante el ajuste dinamico de la tensién del
motor en funcién de la carga de este Gltimo.

Vectorial de bucle cerrado

Para uso en motores de induccion de ca
estandar acoplados a un codificador en
cuadratura. Si se instala un médulo de
opciones adecuado en el accionamiento, en
su lugar puede utilizarse otro tipo de
dispositivo de realimentacion (consulte
abajo Dispositivos de realimentacion
alternativos).

El accionamiento controla directamente la velocidad
del motor. Ambos forman un sistema de bucle
cerrado donde el codificador se utiliza para aplicar
la realimentacion al accionamiento.

El accionamiento sélo puede suministrar
alimentacién a un motor.

Dispositivos de realimentacion
alternativos

Unidrive User Guide
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Dispositivo de
realimentacién

Médulo de opciones
necesario

Codificador de SEN-cOs| UD52
Médulo de opciones pequefio
Codificador de SEN-COS

UD53
Médulo de opciones pequefio
Resolver

Resolver

Servoaccionamiento de bucle cerrado

Para uso exclusivo en servomotores sin
escobillas magnéticos de cA acoplados a un
codificador en cuadratura que emite
sefales de conmutacion. Si en el
accionamiento se instala un modulo de
opciones adecuado, en su lugar puede
utilizarse otro tipo de dispositivo de
realimentacién (consulte abajo Dispositivos
de realimentacion alternativos).

Dispositivos de realimentacion
alternativos

Dispositivo de
realimentacién

Médulo de opciones
necesario

Codificador de SEN-cOs| UD52
Médulo de opciones pequefio
Codificador de SEN-COS

UD53
Médulo de opciones pequefio
Resolver

Resolver

Regeneracién
Antes de utilizar el
accionamiento en el modo de

& regeneracion, es posible que

YT AT sea necesario modificar éste y
los accionamientos de

motorizacion adjuntos. Para
obtener informacion
detallada, pongase en
contacto con el proveedor del
accionamiento.

El modo de regeneracion permite el funcionamiento
en cuatro cuadrantes. El accionamiento sélo puede
funcionar en este modo cuando esta conectado a
uno o varios accionamientos que funcionan en uno
de los modos (de motorizacién) restantes.

Unidrive User Guide
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El modo de regeneracion permite realizar lo
siguiente:

» Aplicar la alimentacién de ca desde el
accionamiento en regeneracion hasta el
accionamiento o accionamientos que
controlan el motor

» Devolver la potencia regenerada por el
accionamiento en regeneracion a la
alimentacion de ca, en lugar de que ésta se
degrade en las resistencias de frenado

Para obtener informacién sobre el uso del
accionamiento en este modo, péngase en contacto
con el proveedor del accionamiento.

Claves utilizadas en esta Guia del
usuario

Las claves siguientes hacen referencia a los modos
de funcionamiento:

oL> Sélo aplicable al modo de bucle abierto

CcL> Sélo aplicable al modo vectorial de
bucle cerrado y de servoaccionamiento
de bucle cerrado

Sélo aplicable al modo vectorial de
bucle cerrado

sv> Sélo aplicable al modo de
servoaccionamiento de bucle cerrado

vT>

Sino se indica clave alguna, la informacién se aplica
alos tres modos de funcionamiento.

1.6 Modos de interfaz de
usuario

El motor se puede poner en marcha y detener, la
direccion de rotacion se puede invertir y la
velocidad se puede cambiar, mediante el uso del
accionamiento en cualquiera de los siguientes
modos de interfaz de usuario:

Modo Terminal

Aplicacién de sefiales procedentes de contactos
eléctricos, un controlador del sistema o PLC
para las entradas analdgicas y digitales del
accionamiento.

En la configuracién por defecto para Estados
Unidos, el accionamiento se puede configurar
para el control digital mediante contactos
momentaneos.

Modo Teclado

Funcionamiento manual del teclado en el panel
frontal del accionamiento. Sélo se realizan las
conexiones de sefializacion minimas en el
accionamiento.
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1.7  Configuraciones de macros

El accionamiento permite controlar la velocidad del
motor de diversas maneras para distintos tipos de
aplicaciones. Para reducir el nimero de ajustes en el
accionamiento para cada tipo de aplicacién, hay
disponibles configuraciones de macros (0 a 8).

Cada configuracion de macro requiere que se
realicen unas conexiones de sefializacion especificas
en el accionamiento.

Esta Guia del usuario hace referencia al
funcionamiento del accionamiento con
estas configuraciones de macros, sin incluir
la programacion avanzada del mismo.

La modificacion de los parametros
avanzados puede afectar al funcionamiento
de una de las macros. En ese caso, la
informacion contenida en esta Guia del
usuario puede no ser valida.

Las configuraciones de macros son las siguientes:

Macro O
Uso general
(configuracion por defecto)

Control de velocidad/frecuencia analégica para
aplicaciones de uso general.

Cuando el accionamiento se utiliza en el modo de
bucle abierto, la frecuencia de salida del
accionamiento esta controlada por una referencia de
frecuencia. Si se utiliza en el modo de bucle cerrado,
la velocidad del motor esta controlada por una
referencia de velocidad. En ambos casos, la velocidad
del motor seguira la referencia de
velocidad/frecuencia siempre que no se exceda la
intensidad de salida maxima permitida del
accionamiento. Estos principios también se aplican a
todas las demas configuraciones de macros, excepto
la macro 4.

La configuracion de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y en el
modo Teclado o Terminal.

La velocidad/frecuencia puede controlarse de
cualquiera de las formas siguientes:

* Modo Terminal: aplicacién de una sefial de
referencia de velocidad o frecuencia
analdgica al accionamiento

* Modo Teclado: mediante teclas que

presiona el usuario, situadas en el panel
frontal del accionamiento

1-4 Introduccién

Macro 1
Modo Basico

Control de velocidad/frecuencia para aplicaciones
basicas. Estamacro es similar a lamacro 0, excepto
en que, por razones de simplicidad, se requieren
menos ajustes.

La configuracién de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y sélo
en el modo Terminal.

Los principios para controlar la velocidad del motor
son los mismos que los de la macro 0.

Macro 2
Potenciometro motorizado

La velocidad/frecuencia se controla de forma
progresiva mediante el uso de los contactos up
(arriba) y down (abajo).

La configuracién de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y sélo
en el modo Terminal.

Los principios para controlar la velocidad del motor
son los mismos que los de lamacro 0.

Macro 3
Velocidades/frecuencias prefijadas

Existen cuatro velocidades/frecuencias prefijadas
que se seleccionan mediante contactos externos.

La configuracién de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y sélo
en el modo Terminal.

Los principios para controlar la velocidad del motor
son los mismos que los de lamacro 0.

Macro 4
Control de par

El par del motor se define mediante una demanda de
par. La velocidad del motor variara de forma
continua como resultado de la diferencia entre el
par de carga y la demanda de par, hasta una
velocidad méaxima definida por un nivel de limite de
velocidad.

La demanda de par se suministra mediante una sefial
de referencia de par analégico aplicada al
accionamiento.

La configuracion de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y s6lo
en el modo Terminal.

Unidrive User Guide
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Macro 5
Control PID

El accionamiento utiliza una referencia de
velocidad/frecuencia y un dispositivo de
realimentacién analégico para mantener la
velocidad, de manera dindmica, en un punto de
referencia definido por el usuario mediante el
control PID.

La configuracién de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y s6lo
en el modo Terminal.

Los principios para controlar la velocidad del motor
son los mismos que los de lamacro 0.

Macro 6
Axis-limit control

El control del limite del eje se emplea para
aplicaciones que requieren la parada automatica del
proceso cuando se ha alcanzado un limite de
posicion. Puede utilizarse una referencia de
velocidad/frecuencia bipolar o unipolar.

La configuracién de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y sélo
en el modo Terminal.

Los principios para controlar la velocidad del motor
son los mismos que para la macro 0.

Macro 7
Brake control

Control de velocidad/frecuencia con control del
freno para aplicaciones que utilicen elevadores o
gruaas.

La configuracién de macro se puede utilizar para el
funcionamiento en bucle abierto o cerrado, y en el
modo Teclado o Terminal.

Los principios para controlar la velocidad del motor
son los mismos que para la macro 0.

Macro 8
Digital lock
Shaft orientation

Dos funciones independientes:

» Control de la velocidad y la posicién de
accionamientos secundarios en aplicaciones
con bloqueo digital

» Orientacién del eje al parar el motor y/o
activar el accionamiento

La configuracién de macro se puede utilizar sélo
para el funcionamiento en bucle cerrado y sélo en el
modo Terminal.

Respecto a la orientacion del eje, los principios para
controlar la velocidad del motor son los mismos que
los de la macro O.

Unidrive User Guid .
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Interfaz de usuario
Seleccién de referencia Funciones del software Accionamiento
de velocidad/frecuencia (controladas por las
o Limites de _ configuraciones de macros)
velocidad/frecuencia
Pantallay méaximo y minimo
teclado v
fo Velocidades/frecuencias
¢ @ @ — | de salto
v
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Figura 1-1 Diagrama de bloque del accionamiento que muestra las funciones principales del
software y las conexiones de alimentacion (las conexiones de sefializaciéon varian en
funcion de la configuracion de macro)
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1.8  Modulos de opciones

conectables

El funcionamiento del accionamiento se puede
ampliar mediante el uso de médulos de opciones
conectables. Puede solicitar los siguientes médulos
al proveedor del accionamiento; con cada médulo se
incluye la Guia del usuario correspondiente:

Modulos de opciones pequeiios

uUD50 E/S adicionales

UD51 Segunda interfaz de codificador

uD52 Interfaz de codificador de
SEN/COS

uD53 Interfaz de resolver

UD55 Duplicacién (copia de

parametros)

Modulos de opciones grandes

ub70 Aplicaciones inteligentes

UD71 Comunicaciones serie
RS232/RS485

ubD73 Interfaz Profibus DP

UD74 Interfaz InterBus S

ubD75 Interfaz CTNET

ubD76 Interfaz ModBus Plus

ub77 DeviceNet

ub78 Opcién de servoaccionamiento

(entrada analdgica de precision
y suministro de control de
proteccién)

Unidrive User Guide
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1.9 Comunicaciones serie

El accionamiento se puede configurar y controlar
totalmente desde un controlador del sistema o PLC
que funcione mediante un enlace de comunicaciones
serie R$232, RS485 de cuatro hilos 0 RS485 de dos
hilos. En el accionamiento debe instalarse un
médulo de opciones grande Comunicaciones serie
bdsicas o Segundo procesador que sea adecuado.
Puede encontrar mas informacién en los Centros de
accionamientos o distribuidores que se indican al
final de esta Guia del usuario.

Las comunicaciones serie pueden utilizarse junto con
el modo Terminal o Teclado.

1.10 Uso de Unisoft

El accionamiento se puede configurar y controlar
desde un PC mediante el programa Unisoft, que se
suministra en disquete y funciona en Microsoft
Windows™ (versién 3.1y posterior).

En el accionamiento debe instalarse un médulo de
opciones grande Comunicaciones serie bdsicas o un
médulo de ese tipo Segundo procesador que sea
adecuado. ElPC debe contar con una interfaz de
comunicaciones serie para cada uno de los modos
siguientes:

* RS232

e RS485 de cuatro hilos
*« RS485 de dos hilos
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1.11 Funciones avanzadas

Esta Guia del usuario incluye las funciones basicas
del Unidrive para uso general en la mayoria de las
aplicaciones. El Unidrive cuenta ademas con
funciones avanzadas que se describen en la Guia del
usuario avanzado del Unidrive. Estas funciones
avanzadas son las siguientes:

1-8

Tres entradas analégicas programables para
el modo y la funcién

La entrada analégica 1 puede funcionar
como entrada diferencial de alta resolucion
de 12 bits mas seiial

Dos salidas analégicas programables para el
modo de tensién o de corriente y la funcién

Ocho velocidades/frecuencias prefijadas
ajustables

Referencia de velocidad/frecuencia de
precision ajustable

Selecciéon remota de las referencias de
velocidad/frecuencia

Funcién de potenciémetro motorizado
Tres bandas de salto ajustables

Frecuencia de salida ajustable hasta un
maéaximo de 2000 Hz (bucle abierto) o
30.000 rpm (bucle cerrado)

Entrada de referencia de velocidad fija
Control de par en bucle abierto

Tres modos de control de par en bucle
cerrado

Cinco modos de control digital (secuencial)

Control PID empleando un dispositivo de
realimentacién analégico

Introduccién

Hasta ocho rampas de aceleracion y
deceleracién seleccionables y ajustables

Velocidades de rampas de aceleracion y
deceleracién seleccionables y programables
para velocidad lenta

Seleccion remota de rampas

Registro del tiempo de funcionamiento
acumulado del accionamiento

Bucle de posicién integral para el bloqueo
digital en bucle cerrado

Control por frecuencia en bucle abierto

Funcionamiento en modo principal y
secundario multiple en bucle cerrado

Codificador de varios usos e interfaz de
frecuencia/direccion para bucle abierto y
cerrado

Dos comparadores programables

Tres terminales de E/S digitales
programables

Tres terminales de entradas digitales
programables

Registro de las diez Gltimas desconexiones

Orientacion del cabezal de herramientas
para maquinas

Tres modos de parada independientes

Alarmas del activador programables basadas
en el tiempo de funcionamiento del
accionamiento

Dos funciones de l6gica programable
Funcién de suma binaria programable
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2 Procedimientos iniciales

2.1  Como utilizar este capitulo

Se recomienda sequir las instrucciones indicadas en
este capitulo en el orden en que aparecen. Este
capitulo sirve de guia en las etapas iniciales de
configuracién del accionamiento (macro 1 Modo
Bdsico) y permite familiarizarse con su
funcionamiento.

El accionamiento solo debe
manipularlo personal con la

s fOrmacion o experiencia
Advertencia . P
necesarias.

Si es la primera vez que utiliza
el accionamiento, asegiirese
Advertencia de que no pueden producirse

dafios ni riesgos para la
seguridad debido a una puesta
en marcha inesperada del
motor.

El motor debe estar fijado por
la parte inferior y el eje

| protegido contra el contacto

involuntario.

No cambie valores de
parametros sin haberlo
considerado dete!lidamente;
el uso de valores incorrectos
puede causar dafos o ser
peligroso para la seguridad.

Anote los cambios que realice

Si cambia valores de parametros, anote los
nuevos valores por si fuera necesario
volverlos a introducir.

Almacenamiento de los cambios

Para aplicar nuevos valores de parametros
después de interrumpirse la alimentacion
de cA al accionamiento, es necesario haber
almacenado los nuevos valores. Consulte la
seccion Almacenamiento de nuevos valores de
pardmetros en el Apéndice A Instrucciones de
programacion.
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2.2 Conexiones de sefalizacion

y alimentacion

Carga almacenada

s El accionamiento contiene
| Advertencia
condensadores que

permanecen cargados con una
tension potencialmente letal
después de haber
desconectado la alimentacion
de ca. Si el accionamiento ha
sido energizado, debe aislarse
la alimentacion de cA al menos
10 minutos antes de poder
continuar.

Aislamiento

AN

pm Los circuitos de control y
| Advertencia . D
terminales estan aislados de

los circuitos de alimentacion
solo mediante aislamiento
basico, como se especifica en
IEC664-1. El instalador debe
asegurarse de que todos los
circuitos de control externos
estan separados del contacto
humano por al menos una capa
de aislamiento calculada para
su uso con la tension de
alimentacion de ca.

Consulte las instrucciones sobre cémo quitar las
tapas de terminales en la seccion Instalacién del
accionamiento y el filtro RFl, en el Capitulo 2 Instalacién
del accionamiento de la Guia de instalacion.

L ¢ ¢ @ ® e e
N ~ —

Figura 2-1 Extraccion de las tapas de
terminales para acceder a los
conectores
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Figura 2—-2 Ubicacion del conector de
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Consulte lo siguiente:

« Capitulo 2 de la Guia de instalacion, para
instalar el accionamiento

» Figura 2—-2, para la ubicacién del conector
de sefalizacion

» Figura 2-3, parala ubicacién de las
conexiones de alimentacion

» Figura 2-5 6 2-6 de este capitulo para
realizar las conexiones de sefializacion y
alimentacién para el uso en el modo
Terminal o Teclado. Tenga en cuenta que las
macros 2, 3, 4, 5, 6, 8 s6lo se pueden utilizar
en el modo Terminal. Si va a activar una de
estas configuraciones de macros después de
la configuracién inicial descrita en este
capitulo, es posible que desee configurar el
accionamiento ahora en el modo Terminal a
fin de aprender a utilizarlo en este modo.

Conector de sefializacion para todos los
modelos Los dos bloques de terminales del
conector de sefializacion se pueden
desenchufar del accionamiento tirando de ellos
hacia abajo.

Conector de alimentacion para los
modelos de tamaiios 1y 2 El conector de
alimentacion se puede desenchufar del
accionamiento tirando de él hacia abajo.

Conexiones de alimentacion para los
modelos de tamaiios 3 y 4 Estas
conexiones se realizan en los esparragos M10,
ubicados en la seccién de alimentacion del
accionamiento.

El modo de interfaz de usuario por defecto es el
siguiente:

Continente Modo de Modo de interfaz
funcionamiento de usuario
EUR CL> + OL> Terminal
USA CL> Terminal
OoL> Teclado

Figura 2-3 Ubicacion de los conectores de

2-2

alimentacion

Siga fielmente las precauciones y advertencias
relativas a la seguridad que se proporcionan en
el Capitulo 1Informacién de seguridad de la Guia
de instalacién y en este capitulo.

Procedimientos iniciales

(Mas adelante se proporcionan instrucciones
para cambiar el modo de interfaz de usuario)

Cuando conecte un motor al accionamiento,
debe tener en cuenta lo siguiente:

» Aunque es preferible que el motor sea
idéntico al que se va a utilizar en la
aplicacién, no es fundamental.

* El eje del motor no debe estar expuesto ni
conectado a ningun equipo.

Conecte un dispositivo de realimentacién de
velocidad al accionamiento de la siguiente
manera:
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Dispositivo de
realimentacioén

Notas

Servoaccionamiento de bucle cerrado

Bucle abierto

No necesario

Vectorial de bucle cerrado

Codificador en
cuadratura

Norma EIA485/EIA422
(anteriormente RS485/RS422)

Requiere alimentacién de 5 Vcc
(015 Vco).

Consulte la Figura 2—4 para conectar
el codificador al conector de tipo D
de 15 terminales del accionamiento.

Norma EIA485/EIA422
(anteriormente RS485/RS422)

Requiere alimentacién de 5 Vcc
(015 Vco).

Consulte la Figura 2—4 para conectar
el codificador al conector de tipo D
de 15 terminales del accionamiento.

Codificador en
cuadratura con
sefiales de
conmutacion

Codificador de Instale un médulo de opciones

Codificador de

Instale un médulo de opciones

SEN-COS pequefio Codificador de SEN-COS
UD52 al accionamiento y consulte en
la Guia del usuario del UD52 los detalles
sobre el cableado.

Resolver Especificacion del resolver:

Impedancia de entrada: 85Q a 6kHz
Relacién de vueltas: 3:1

Tension de excitacién: 6 V RMS
(Para el funcionamiento con una
relacién de vueltas de 2:1y una
tension de excitacion de 4V rms,
consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive o la Guia del
usuario del UD53).

Ndmero de pares de polos: 1

Instale un médulo de opciones
pequefio Resolver UD53 al
accionamiento y consulte en la Guia
del usuario del UD53 los detalles sobre
el cableado.

SEN-COS pequefio Codificador de SEN-COS
UD52 al accionamiento y consulte en
la Guia del usuario del UD52 los detalles
sobre el cableado.

Resolver Especificacion del resolver:

Impedancia de entrada: 85Q a 6kHz
Relacién de vueltas: 3:1

Tension de excitaciéon: 6 V RMS
(Para el funcionamiento con una
relacién de vueltas de 2:1y una
tension de excitaciéon de 4V RMS ,
consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive o la Guia del
usuario del UD53.

Ndmero de pares de polos: 1
Instale un médulo de opciones
pequefio Resolver UD53 al

accionamiento y consulte en la Guia
del usuario del UD53 los detalles sobre

el cableado.
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Para obtener informacion sobre las especificaciones
eléctricas de las conexiones y sobre el
funcionamiento con un codificador de 15 V, consulte
el Apéndice C Conexiones de sefializacion.

El conector de tipo D también puede utilizarse para
el control por frecuencia en aplicaciones de bucle
abierto. Para obtener mas informacion sobre el
control por frecuencias, consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive. Consulte en el Apéndice C la
informacion relacionada con la conexion.
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~ 150 ;
S

15 1"

Conector del codificador
Tipo D de 15 terminales

Codificador

sefializacion
para todos los
codificadores

Conexiones de B M

-

conmutacion

servomotores

Conexiones de
sefializacion de

adicionales para
uso exclusivo con

EEE e e

Figura 2—4

2-4

Codificador y posibles
conexiones del termistor del
motor al conector de tipo D de
15 terminales

Procedimientos iniciales

El accionamiento se puede utilizar con
codificadores que no produzcan pulsos
marcadores Z. En tal caso, asegiirese de que
las entradas de pulso marcador Z estan
desconectadas.

6. Aunque en esta etapa no se requiere la conexién
del termistor del motor, mas adelante sera
necesario un termistor si el accionamiento va a
utilizarse con cualquier configuraciéon de macro,
excepto las macros 1y 5. Sise conectaun
dispositivo de realimentacion de velocidad al
conector tipo D de 15 vias del accionamiento, es
mas cémodo conectar el termistor del motor
ahora, seglin se muestra en la Figura 2-4, para
prepararlo para el uso con la configuracion de
macro adecuada. Si se activalamacro 16 5, el
accionamiento ignora el termistor. (En el
Capitulo 3 Configuracién del accionamiento se
incluyen las instrucciones de conexi6n del
termistor del motor al conector de sefalizacién
para cada configuracién de macro).

Para asegurarse de que el
accionamiento esta parado
Advertencia cuando conecte por primera

vez la alimentacion de ca,
compruebe cuidadosamente
que el terminal 30 esta en
circuito abierto una vez
realizadas las conexiones de
control.

7. Después de volver a colocar la tapa del
terminal, conecte el accionamiento ala
alimentacion de ca.
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Consulte en la Gui a de instalacion los
tamafios de los cables y los valores

N (—

Relé de estado ! — L1
X - 1
Accionamiento en perfecto estado / L@ Filtro RFI = : L
[2] L@ opcional = :
Analog frequency/speed Conector de | |5 Ps — g L3
reference 1 sefializacion H
(remote) /
Conexiones para sefial L ‘ ® 1
de entrada de un solo - ! 10V
]

terminal Dispositivo

U @ de proteccion

térmica
vV @
L

Conexiones para I}:

w ..-..... L
sefial de entrada Parada Reinicio/-
diferencial Arranque
+ @l
o | FETTTT
Referencia 2 de 4
velocidad/frecuencia ol B . Wl 7Y Y | I R
alnalélglca IJ_|-| { \ Resistencia de frenado opcional
oca . B
( ) \ J Consulte en la Gui a de instalacion las
1 2 dimensiones de la resistencia de frenado

Terminales de
alimentacion

VELOCIDAD
CJ\P
(=
PAR \'|\>

24V Codificador
. 4 A

OL> A VELOCIDAD CominagV A Conexiones de

CL > A VELOCIDAD CERO sefializacion
para todos los
codificadores

REINICIO

SELECCIONAR —e o—

VELOCIDAD LENTA gy

MARCHA ADELANTE > oV

MARCHA INVERSA

LOCAL/ REMOTO - ~ REMOTO Conexiones de

LOCAL sefializacion de
'_\— .,
OL> Desconexion conmutacion
externa adicionales para
i 1 lusivo con
CL> Activar CominaOV uso excl
accionamiento servomotores

Figura 2—-5 Conexiones de alimentacion y de seializacion para el modo Terminal (S6lo macro 1)
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Relé de estado

I (e — |

Consulte en la Gui a de instalacion los tamafios de
los cables y los valores nominales de los fusibles

Accionamiento en perfecto estado

AElJ_l

v

Conector de
sefializacion

L1
™.

L@ Filtro RFI = i L
2@ opcional — :

! L3
L3 @ = in
€L ( D 1
= ‘ : 110V

Dispositivo :
U @, de proteccion
térmica
\ @pfrrnnnnes
L

W ¢ TITTTY
1 Parada Reinicio/

Arranque

Resistencia de frenado opcional

Consulte en la Gui a de instalaciéon
las dimensiones de la resistencia de
frenado opcional

OL> A VELOCIDAD

CL > A VELOCIDAD CERO

REINICIO

OL> Desconexién
externa

CL> Activar
accionamiento

CominaoV -@
;=== Terminales de
VELOCIDAD alimentacion
S
l
B IRV
|V AR hl
M 8l
+24V
(2]
Conector
CominaOV de

m(23] |codificador

CominaOV

3

Tipo D
de 15

1 terminales

Codificador

| .
Conexiones de

sefializacion
para todos los
codificadores

BIEILILIEIE]

=
y

=
S

Conexiones de
sefializacion de
conmutacion
adicionales para
uso exclusivo con
servomotores

HHHAN

o

Figura 2—6 Conexiones de alimentacion y de seiializacion para el modo Teclado (S6lo macro 1)

2-6 Procedimientos iniciales
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2.3 Introduccion a la

pantallay el teclado

Pantalla y teclado

La pantalla y el teclado se emplean para lo siguiente:

* Lecturay modificacién de los valores de los
parametros de software que se utilizan para
configurar y controlar el accionamiento

» Visualizacion del estado operativo del
accionamiento

« Visualizacién de cédigos de desconexién y
fallos

Parte superior de la pantalla BEBBB88
Parte inferior de la pantalla HEE
2
Teclas de programacién O D
)
Teclas de control © © @

Parada Adelante /
Reinicio Inversa

Marcha

Figura 2-7 Pantalla y teclado
Pantalla

La pantalla dispone de tres modos de visualizacién que
son...

« Modo Estado
Para indicar el estado del accionamiento

* Modo Parametro
Para seleccionar un pardmetro para su
modificacién

* Modo Edicién
Para modificar el pardmetro seleccionado

... Yy muestran lo siguiente:

Teclas de programacion

Las teclas de programacion se emplean para lo
siguiente:

» Cambio del modo de funcionamiento de la
pantalla
Seleccién de un parametro para su
modificacién
Modificacién del pardmetro seleccionado

Almacenamiento de nuevos valores de
parametros

Las funciones de las teclas de programacién son las
siguientes:

Cambio del modo de visualizacion

Seleccién de un parametro
Aumento del valor de un digito

Seleccién de un parametro
Disminucién del valor de un digito

0 0 0 ¢

Visualizacién del nimero de parametro
Seleccién del siguiente digito a la
izquierda

Seleccién de otro menu

Visualizacién del nimero de parametro
Seleccién del siguiente digito a la
derecha

Seleccién de otro men(

Teclas de control

Las funciones de las teclas de control son las
siguientes:

@ (RUN) (Marcha) Puesta en marcha del
accionamiento.

La tecla RUN (Marcha) sélo estéa activa cuando
el accionamiento se utiliza en el modo Teclado
(parédmetro 0.05 Seleccionar referencia ajustado
en 4).

Pantalla Modo de visualizacion
Estado Parametro Edicion

Parte Valor del Valor del Valor del

superior | parametro O | parémetro O | parametro O
(el digito
seleccionado
parpadea)

Parte Estado del Ndamero de Namero de

inferior | accionamiento | parametro parémetro

rdY 0.10 0.10

Las instrucciones de funcionamiento de la pantalla y
del teclado se proporcionan en el Apéndice A
Instrucciones de programacion.
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@ (STOP-RESET) (Parada/Reinicio) Las
tres funciones de esta tecla son las siguientes:

« Parada del accionamiento

» Reinicio del accionamiento después de una
desconexion

» Aplicacién de nuevos valores de parédmetros

La tecla STOP-RESET (Parada/Reinicio) esta
activa cuando el accionamiento se utiliza en el
modo Teclado. Sélo funciona como tecla de
reinicio (RESET) cuando el accionamiento se
utiliza en el modo Terminal (parémetro 0.05
Seleccionar referencia ajustado en 0, 1, 2, 3 6 5).
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@ (FWD/REV) (Adelante/Inversa) Cambio
de la direccion de rotacién del motor. (Esta
tecla no se encuentra activada por defecto y su
uso se describe mas adelante en este capitulo,
en la seccién Activacién de la direccién inversa en
el modo Teclado).

Tipos de parametros

Reinicio del accionamiento

Modo Terminal
Cuando el accionamiento esté parado, pulse:

©

De forma alternativa, puede cerrar el contacto
RESET (Reinicio) (consulte la Figura 2—5).

Modo Teclado
Cuando el accionamiento esté parado, pulse:

©

Cuando el accionamiento esté parado, pulse...

@

...y pulse:

©

Suelte ambas teclas al mismo tiempo.

2.4  Uso de parametros

de software

Parametros y menus

Los parametros de software estan incluidos en el
menl 0. Cada parametro esta representado por un
ntmero (que incluye el ndmero del mend) y un
nombre. En la Guia del usuario se muestran de la
siguiente manera (por ejemplo, el parametro 03 del
menu 0):

0.03 Velocidad de aceleracion

Cuando se hace referencia al valor de un parametro,
se indica como [0,03].

Los pardmetros del mena O son, en realidad,
duplicados de determinados parametros incluidos
en los menus avanzados y s6lo se puede acceder a
ellos tras desactivar la seguridad. Para obtener
informacion sobre estos parametros, consulte la
Guia del usuario avanzado del Unidrive.

(Si se ajusta el valor de un parédmetro del ment 0, su
parémetro asociado en el menl avanzado también
se ajusta).

2-8 Procedimientos iniciales

Parametros variables y de bits

Hay dos tipos de parametros:

» Parémetros de bits

» Parémetros variables
Los pardmetros de bits se pueden ajustar en 0 6 1
para realizar lo siguiente:

» Activar y desactivar funciones

* Elegir entre dos opciones
Los pardmetros variables se pueden ajustar en
cualquier valor dentro del rango especificado para
realizar lo siguiente:

* Introducir valores

+ Elegir entre mas de dos opciones
No se realiza ninguna distincién en el sistema de
numeracién de parametros entre los parametros de
bits y los parametros variables. Cuando se

selecciona un parametro de bits en la pantalla del
accionamiento, se muestra la palabra bit.

Lectura-escritura y solo lectura

Ambos tipos de parametros pueden ser:

o Lectura—escritura (RW)

e Sélo lectura (RO)
Los parametros de lectura-escritura puede
programarlos el usuario. Los parametros de sélo

lectura son meramente informativos y no se pueden
programar.

Los valores de los parametros de lectura-escritura y
de sélo lectura se pueden leer en la pantalla, o de
manera remota, utilizando las comunicaciones serie.

Ajuste de valores de parametros

Las instrucciones para ajustar valores de paréametros
se proporcionan en el Apéndice A Instrucciones de
programacion.

Aplicacion y almacenamiento de
nuevos valores

En la mayoria de los parametros, el nuevo valor se
aplica inmediatamente después de introducirlo.
Algunos parémetros (como los de seleccién de
destino para las entradas anal6gicas) requieren que
se reinicie el accionamiento para aplicar los nuevos
valores. (Estos parametros se identifican mediante
laletra R en las descripciones de parametros de la
Guia del usuario avanzado del Unidrive).
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A menos que se realice un procedimiento de
almacenamiento, el nuevo valor se perdera al
desconectar la alimentacién de caA del
accionamiento (descrito en la seccion
Almacenamiento de nuevos valores de pardmetros del
Apéndice A Instrucciones de programacion).

Parametro 0.00

Restauracion del accionamiento a una
configuracion por defecto

El accionamiento debe estar parado
(consulte mas adelante en este capitulo)

El pardametro 0.00 es un paréametro de lectura-
escritura especial que se utiliza para lo siguiente:
* Almacenar nuevos valores de parametros
» Controlar la seguridad
» Configurar el accionamiento
» Activar las configuraciones de macros

El usuario controla estas funciones mediante la
introduccién de valores especificos, como se

1233 Restauracién de los parametros a sus
valores por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA a 50 Hz (Europa)

El modo de funcionamiento no cambia

1244 Restauracién de todos los parémetros a sus
valores por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA a 60 Hz (Estados

Unidos)

El modo de funcionamiento no cambia

Seleccion de las macros 0 a 8

El accionamiento debe estar parado
(consulte el Capitulo 3 Configuracién del accionamiento)

. ) 2001 Macro 1 Modo Bdsico
muestra a continuacion:
2002 Macro 2 Potenciémetro motorizado
Valor Funcion 2003 Macro 3 Velocidades prefijadas
Almacenamiento de nuevos valores de parametros 2004 Macro 4 Control de par
El accionamiento puede estar en marcha o parado 2005 Macro 5 Control PID (punto de referencia)
(consulte el Apéndice A Instrucciones de programacion) 2006 Macro 6 Control del limite del eje
1000 2007 Macro 7 Control del freno
Control de la seguridad 2008 Macro 8 Bloqueo digital y orientacién del eje
El accionamiento puede estar en marcha o parado (s6lo bucle cerrado)
(consulte el Apéndice B Seguridad y acceso a 2009 Macro 0 Uso general (configuracién por
pardmetros avanzados) defecto para Estados Unidos)
149 Desactivacién de la seguridad estandar 2010 Macro 0 Uso general (configuracién por
0~ 255 Cédigo de seguridad del usuario defecto para Europa)

2000 Activacion de la seguridad

Cambio del modo de funcionamiento

El accionamiento debe estar parado
(consulte mas adelante en este capitulo)

Seleccion de configuraciones de macros avanzadas

El accionamiento debe estar parado
(consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive)

2006 Macro 6 Control de limite del eje

1253 Permite cambiar el modo de
funcionamiento del accionamiento y
restaurar todos los parametros a sus
valores por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA a 50 Hz (Europa) y para
el modo de funcionamiento seleccionado.

2007 Macro 7 Control de elevacién / Liberacion
del freno
2008 Macro 8 Bloqueo digital

1254 Permite cambiar el modo de
funcionamiento del accionamiento y
restaurar todos los parametros a sus
valores por defecto para la frecuencia de
alimentacion de cA a 60 Hz (Estados
Unidos) y para el modo de funcionamiento

seleccionado.
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Es necesario reiniciar el accionamiento para aplicar
una funcién o una configuracién que se acaba de
seleccionar.

Las instrucciones para el uso del parametro 0.00 se
proporcionan en las secciones pertinentes de esta
Guia del usuario.
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2.5 Organizacion de los

parametros del menu O en
las distintas
configuraciones de macros

No confunda el término macro con el
término menii. El mena O contiene
parametros mientras que las
configuraciones de macros vuelven a
definir algunos de estos parametros para
realizar funciones especificas. El mend O ya
existe, pero se ve afectado por la
configuracion de macro activada.

Solo puede estar activada una
configuracion de macro cada vez.

El mena O contiene 51 parametros organizados en

cuatro grupos, tal como se muestra en la Figura 2-8.

Comdun a todas
las macros

0.00

Configuracion y almacenamiento

de parametros

0.01~0.10

Parametros de funciones fijas

Especifico de
cada macro

Parametros que se pueden volver
a programar Macro 0

Comun a
todas las
macros

0.31~0.50

Parametros de funciones fijas

Figura 2—-8 Organizacion de los pardmetros
del menii 0 y relacion con las
configuraciones de macros
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Macro O

Si se activa lamacro O, los parametros que se
pueden volver a programar tienen las funciones por
defecto.

Macro 1

Si se activa la macro 1 Modo Bdsico, no esta disponible
ninguno de los parametros que se pueden volver a
programar.

Macros2a 8

Si se activa una de estas configuraciones de macros,
las funciones de algunos de los parametros que se
pueden volver a programar son especificas de esa
configuracion de macro.

Otros factores que influyen en los
parametros que se pueden volver a
programar

Ademas de los cambios debidos a las
configuraciones de macros, las funciones de algunos
de los pardmetros que se pueden volver a programar
se ven alteradas por lo siguiente:

» La configuracion por defecto del
accionamiento (EUR o USA)

* El modo de funcionamiento seleccionado
(Bucle abierto, vectorial de bucle cerrado o
servoaccionamiento de bucle cerrado)

Estos factores se describen en el Apéndice D
Pardmetros del menti 0.

Donde obtener informacion sobre
parametros

Las funciones de los parametros para cada
configuracién de macro se indican en el Capitulo 3
Configuracién del accionamiento.

Estas funciones se describen en detalle en el
Apéndice D Pardmetros del ment 0.
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2.6 Configuracion inicial

Anotacion de los valores del usuario

El Capitulo 3 Configuracién del accionamiento contiene
una tabla de los parametros para cada configuracién
de macro, con una columna para anotar los valores
introducidos en los parametros.

Restauracion del accionamiento

a una configuracion por defecto
No intente restaurar el
accionamiento a una

& configuracion por defecto

| Advertencial cuando esté en marcha.

Al restaurar el accionamiento
a una configuracion por
defecto, se activalamacroOy
se restablecen todos los
parametros en los valores por
defecto, incluidos los
parametros del motor.
(Aunque se haya activado
alguna de las macros 1a, el
accionamiento volvera a la
macro 0).

Después de restaurar el
accionamiento a una
configuracion por defecto,
debera volver a introducir los
valores de parametros
necesarios antes de utilizar de
nuevo el accionamiento.

La restauracion del accionamiento

a una configuracion por defecto no es fundamental
para la configuracién inicial, pero se debe utilizar en
los siguientes casos:

» Cuando una de las macros 2 a 8 esta
activada actualmente y se requiere una
configuracién de macro diferente

+ Pararestaurar todos los parametros a sus
valores por defecto de forma intencionada
(incluidos los parametros del motor)

« Para cambiar (o volver a aplicar) la
configuracion por defecto en funcién del
continente donde se vaya a utilizar el
accionamiento

Si va a cambiar el modo de funcionamiento, no siga
estas instrucciones sino las incluidas en la seccion
Cambio del modo de funcionamiento.

1. Introduzca cualquiera de los siguientes valores
en el parametro 0.00:

EUR> (Europa, alimentacién de caa 50 Hz): 1233

USA> (Estados Unidos, alimentacién de ca a
60 Hz): 1244
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2.  Pulse @ (tecla de reinicio).

3. Ajuste el parametro 0.00 en 1000.

4. Pulse @ (tecla de reinicio).

Ahora tiene lugar lo siguiente:

» Se aplican todos los valores por defecto
(incluidos los correspondientes a los
parametros del motor)

* El modo de funcionamiento no cambia
e SeactivalamacroO

Si es necesario, se puede activar cualquier otra
configuracion de macro.

Cambio del modo de funcionamiento
No es posible cambiar el modo
de funcionamiento mientras el

& accionamiento esta en marcha.

| Advertencial Al cambiar el modo de

funcionamiento, todos los
parametros recuperan sus
valores por defecto, incluidos
los parametros del motor. A
continuacion, sera preciso
volver a introducir los valores
necesarios antes de poner de
nuevo en marcha el
accionamiento.

Si se ha activado cualquiera de
las macros 1a 8, el
accionamiento volvera a la
macro 0.

Averiguacion del modo de
funcionamiento activado

Para averiguar qué modo de funcionamiento esté
activado, consulte en pantalla el valor del parametro
0.48.

Procedimiento

Sélo en caso de necesitar un modo de
funcionamiento diferente, utilice el siguiente
procedimiento:

1. Introduzca uno de los valores siguientes en el
parametro 0.00, segin convenga:

1253 (Europa, frecuencia de alimentacién de ca
a 50 Hz)

1254 (Estados Unidos, frecuencia de
alimentacién de ca a 60 Hz)

2. Cambie el valor del parametro 0.48 de la
siguiente manera:
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Valor de 0.48 Modo de funcionamiento

0 | Bucle abierto

1 | Vectorial de bucle cerrado

2 | Servoaccionamiento de bucle
cerrado

3 | Para el funcionamiento en este
modo, pdngase en contacto con el
proveedor del accionamiento.

Las cifras de la segunda columna se aplican cuando se
utilizan las comunicaciones serie.

3. Pulse @ o, en el modo Terminal, cierre
momentaneamente el contacto RESET
(Reinicio).

Se aplica el nuevo valor y todos los parametros
toman los valores por defecto correspondientes al
modo nuevo.

La macro O se activa en el modo de funcionamiento
seleccionado.

Activacion de la macro 1
No intente activar ninguna
configuracion de macro

& cuando el accionamiento esté

en marcha.

Si el accionamiento se va a utilizar con la
macro 10 5 y se va a usar una resistencia de
frenado, ajuste ahora el parametro 0.15 en
FASt. Después, siga las instrucciones que se
indican a continuacion.

Es necesario cambiar ahora el valor del
parametro 0.15, ya que la funcion de este
parametro cambia cuando se activa una de
estas configuraciones de macros.

1. Ajuste el parametro 0.00 en 2001.

2. Reinicie el accionamiento.

2-12 Procedimientos iniciales

Los niveles de configuracién (consulte el Capitulo 1
Introduccién) son ahora los siguientes:

1. Configuracién por defecto apropiada para el
continente (EUR o USA)

2. Modo de funcionamiento necesario (bucle
abierto, vectorial de bucle cerrado o
servoaccionamiento de bucle cerrado)

3. Macro 1 Modo Bdsico

Configuracion del accionamiento

para el motor
Los valores de los parametros
del motor influyen en la

Q proteccion del motor y en la

I seguridad del sistema.

Cuando introduzca valores,

asegurese de que son

| Precaucion apropiad(.)s. para el motor que
se va a utilizar. No se debe

confiar excesivamente en los

valores por defecto del

accionamiento.

Los parametros del motor
deben ajustarse dentro del
rango del 10% de los valores
que necesita el motor. De no
ser asi, la respuesta puede no
ser satisfactoria.

Resulta fundamental
introducir el valor correcto en
el parametro 0.46 Motor —
intensidad nominal. Este valor
influye en la proteccion
térmica del motor.

Se recomienda anotar los
valores asignados a los
parametros del motor, ya que
estos recuperan sus valores
por defecto cuando se utiliza
cualquiera de las funciones
siguientes:
Restauracion de la
configuracion por defecto
(esta operacion debe
realizarse si el
accionamiento se ha
utilizado con las macros 2
a 5 y se va a activar una
configuracion de macro
distinta)

Cambio del modo
de funcionamiento
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Introduzca los valores nominales del motor en los
parametros del accionamiento relativos al motor:

‘ Valor por defecto ‘ Rango ‘ Unidad

0.41 frecuencia de conmutaciéon PWM

Todos| 3 13,456,912 kiz

0.42 Motor — niimero de polos

OL> | 4
VT> | 4
SV> | 6

2732 polos

0.43 Motor - factor de potencia

OL> | 0,92
VT> 0,92
SV> (1,0

0710

(Consulte la seccién Autogjuste, mas adelante en este
capitulo)

0.44 Motor - tensién nominal (modelos estdndar)

OL> | 400 (EUR) 460 (USA) 0~ 480 Vv
VT> | 400 (EUR) 460 (USA)
SV> |0

0.44 Motor - tensién nominal (modelos LV)

OL> | 220 0~ 240 \'%
VT> | 220
SV> |0

OL> Introduzca el valor nominal.
VT> Introduzca el valor nominal.

SV> No introduzca ningan valor.

Si no se sabe el namero de polos del
motor

Calcule el nUmero de polos a partir de la siguiente
féormula:

_fx120
N

P

Donde:

f Frecuencia de alimentacién de ca
N  Velocidad nominal del motor a plena carga

El nmero de polos sera el nimero entero
inmediatamente inferior al valor de P. Introduzca
este nimero entero en el parametro 0.42.

Ejemplo

Velocidad nominal del motor: 1450 rPm
Frecuencia de alimentacién de ca: 50 Hz

b - 50x120
1450

=414

Por tanto, el nUmero de polos es 4

(La falta de precision del calculo se debe al
deslizamiento, en este caso, 50 RPM)

Valores de FLC

0.45 RPM nominal del motor a plena carga

OoL> |0 076000 RPM
VT> [ 1450 0730000 RPM
SV> |0 0730000 RPM

OL> Si 0.45 se ajusta en 0, el accionamiento no aplica la
compensacion por deslizamiento. Si se introduce un valor
mayor que cero, aunque se aplica la compensacion, puede
producirse inestabilidad con cargas en el motor que tienen
una inercia predominante. Para evitar esta inestabilidad,
ajuste el parametro 0.45 en 0. El valor se puede cambiar
mas adelante.

VT> Introduzca el valor nominal.

SV> No introduzca ningln valor.

0.46 Motor - intensidad nominal

Todos| FLC
(consulte la tabla
siguiente Valores de FLC)

0~ FLC A

Modelo FLC (A) Modelo FLC (A)
UNI 1401 2,1 UNI 3401 34
UNI 1402 2,8 UNI 3402 40
UNI 1403 3,8 UNI 3403 46
UNI 1404 5,6 UNI 3404 60
UNI 1405 9,5 UNI 3405 70
UNI 2401 12 UNI 4401 96
UNI 2402 16 UNI 4402 124
UNI 2403 25 UNI 4403 156

UNI 4404 180
UNI 4405 202
UNI 5401 240

Asegurese de que el valor de intensidad nominal del motor
corresponde a la configuraciéon de devanado utilizada.

0.47 Motor — frecuencia nominal

OL> | 50 (EUR) 60 (USA)
VT> | 50 (EUR) 60 (USA)
SV> |0

071000,0 Hz
071000,0 Hz

OL> Introduzca el valor nominal.
VT> Introduzca el valor nominal.
SV> Deje 0.47 en cero
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Almacenamiento de los valores
Utilice el siguiente procedimiento:

1. Ajuste el parametro 0.00 en 1000.

2. Pulse m La pantalla vuelve al modo
Parametro. No pulse ninguna tecla durante
ocho segundos; la pantalla entrara en el modo
Estado.

3. Pulse momentaneamente @ para reiniciar el
accionamiento.
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Autoajuste

El autoajuste consiste en una secuencia de pruebas
que realiza el accionamiento. El accionamiento
emplea posteriormente los resultados de las pruebas
para controlar el motor.

El autoajuste debe utilizarse después de seleccionar
el modo de funcionamiento y de introducir los
parametros del motor, pero siempre antes de
emplear el accionamiento. Normalmente (y si no se
cambia de motor), esta operacién s6lo necesita
realizarse una vez.

Durante los siguientes
procedimientos, el
Advertencia accionamiento flctivaré (?I,
motor y causara la rotacion
del eje hasta ?/, de la
velocidad total. Antes de
comenzar, asegurese de que
no resulta peligroso que el

motor se ponga en marcha.

Para interrumpir la prueba en cualquier

momento, pulse @ El motor marchara
por inercia hasta pararse y la prueba no se
completara.

Si se produce la desconexion del
accionamiento

Si el accionamiento se desconecta durante la
prueba, anote el cédigo de desconexién que se
muestra en la parte superior de la pantalla y consulte
el Apéndice E Diagnésticos. La prueba no se
completara.

Direccion de la rotacion

AN

s El accionamiento contiene
| Advertencia
condensadores que

permanecen cargados con una
tension potencialmente letal
después de haber
desconectado la alimentacion
de ca. Si el accionamiento ha
sido energizado, debe aislarse
la alimentacion de cA al menos
10 minutos antes de poder
continuar.

Carga almacenada

2-14 Procedimientos iniciales

Durante el autoajuste, el eje del motor gira hacia la
derecha si se observa desde el extremo que queda
libre. Si el eje gira en direccion contraria,
interrumpa la prueba, desconecte la alimentacion de
CA 'y compruebe las conexiones del motor. Si fuese
necesario, corrija dos de las conexiones de fase del
motor y repita el autoajuste.

Procedimiento

OL + VT> Si el usuario cambia los valores
de los parametros 0.41 a 0.47 después de
realizar el autoajuste, es fundamental
repetir esta operacion.

1. Compruebe que el motor no esta cargado y que
esta parado.

2. Asegurese de que el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexién externa) / DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento) esta cerrado.

3. Realice este paso sélo si se ha configurado
anteriormente el accionamiento y se han
realizado ambasacciones siguientes...

* El ajuste del parametro 0.07 Selector de
modo de tensién se ha cambiado a Ur

« Ahora hay conectado un motor diferente al
accionamiento

... cambie el ajuste del parametro 0.07 aUr 1.
(Consulte la seccién Modos de control de tensién en
bucle abierto, mas adelante en este capitulo).

4. Desconectey, transcurridos al menos 10
segundos, vuelva a conectar la alimentacion de
CA (esto causa que el accionamiento mida la
resistencia del estator del motor; es
fundamental que el accionamiento conozca el
valor real de laresistencia del estator para que
se realice correctamente el autoajuste).

5. Ajuste el parametro 0.40 Activar autoajuste en 1.
Se realizaran las siguientes pruebas:

e VT> Lainductancia de fuga total se mide
con el motor parado

e OL + VT> Mientras se mide la corriente
magnetizante, el motor se acelera hasta dos
tercios de la frecuencia nominal hacia
adelante

* VT> Mientras se mide la caracteristica de
saturacion del motor, éste marcha a una
velocidad equivalente a dos tercios de la
frecuencia nominal durante 30 segundos

* SV> El eje del motor aplica un giro de 360°
mientras se comprueba el ajuste de fase del
codificador

* El'motor se desacelera hasta pararse
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6. OL +VT> Elparametro 0.43 Motor — factor de
potencia se actualiza automaticamente.

7. Elparédmetro 0.40 se restablece
automaticamente a cero.

Almacenamiento de los valores

1. Ajuste el parametro 0.00 en 1000.

2. Pulse m La pantalla vuelve al modo
Pardametro. No pulse ninguna tecla durante
ocho segundos; la pantalla entrara en el modo
Estado.

3. Pulse momentaneamente @ para reiniciar el
accionamiento.

Cambio del modo de interfaz de
usuario

2.7 Instrucciones de

funcionamiento
Antes de terminar la configuracién inicial del
accionamiento, deberd aprender a utilizarlo.

Consulte las siguientes instrucciones para el modo
Terminal o Teclado, segun resulte apropiado.

Modo Terminal

Cambie el modo de interfaz de usuario, segun sea
necesario. Si se requiere velocidad lenta, seleccione
el modo Terminal (la velocidad lenta esté disponible
s6lo en las macros 0,1, 4,7 y 8).

Modo de interfaz Ajuste el parametro
de usuario 0.05 en...
Terminal 0
Teclado 4

La funcion principal del parametro 0.05 es
la de un selector de referencia que tiene
otros valores para el uso del accionamiento
en el modo Terminal. En esta etapa, no
utilice ninguno de estos otros valores.

El uso del parametro 0.05 para las macros O
y 1se describe en el Capitulo 3 Configuracion
del accionamiento.
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Velocidad/frecuencia variable

En el modo Terminal (con la macro 1), el
accionamiento puede controlar el motor de la
siguiente manera:

« Marcha (adelante e inversa)

« Velocidad lenta/Frecuencia/velocidad
prefijada (adelante e inversa)

1. Asegurese de que se han realizado las
conexiones de sefializacion de control
mostradas en la Figura 2—5.

2.  Compruebe que el potenciémetro
FREQUENCY/SPEED (Frecuencia/Velocidad)
esta ajustado en el valor minimo.

3. Verifique que el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexién externa) / DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento) esta abierto.

4. Conecte el accionamiento a la alimentacion de ca.

5. Lapantalla mostrard lo siguiente:

oL> CcL>

6. Cierre el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexién externa) / DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento).

7. OL> Pulse @ o cierre momentaneamente
el contacto RESET (Reinicio).

8. Laindicacién de la pantalla cambiara de la
siguiente manera:
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oL>

9. Asegurese de que el parametro 0.10 Velocidad
del motor aparece en pantalla (valor por
defecto).

10. Cierre el contacto RUN FORWARD (Marcha
adelante). La pantalla mostrara lo siguiente:

11. Haga avanzar el potenciémetro
FREQUENCY/SPEED (Frecuencia/Velocidad).

12. El valor que se muestra en la parte superior de la
pantalla aumenta conforme a dicho avance y
también aumenta la velocidad del motor.

13. Abra el contacto RUN FORWARD (Marcha
adelante). Se produciré lo siguiente:

« El valor de la parte superior de la pantalla
disminuira a cero

+ Laparte inferior de la pantalla mostrara
dEC, después rdY

» Lavelocidad del motor disminuira a cero

14. Sies necesario, repita los pasos del 10 al 13,
utilizando el contacto RUN REVERSE (Marcha
inversa).

Si no necesita utilizar la velocidad lenta y la
velocidad/frecuencia prefijada, vaya a la
seccion Desconexion y activacion, mds adelante
en este capitulo

Velocidad lenta/Frecuencia/velocidad
prefijada

La funcion de velocidad lenta puede utilizarse de
forma alternativa como frecuencia prefijada. Los
valores por defecto son los siguientes:

OL> 1,5Hz

CL> 50rPMm

2-16 Procedimientos iniciales

1. Cierre el contacto JOG/PRESET SELECT
(Velocidad lenta/Seleccionar prefijada). A
continuacion, cierre el contacto RUN
FORWARD (Marcha adelante). Es fundamental
cerrar los contactos en este orden, de lo
contrario el accionamiento aplicara la marcha
adelante (o en sentido inverso), por lo general,
a velocidad variable.

La pantalla muestra una velocidad baja fija que
no puede modificarse con el potenciémetro
FREQUENCY/SPEED (Frecuencia/Velocidad).
El motor funcionara a esta velocidad.

2. Abrael contacto RUN FORWARD (Marcha
adelante) para detener el accionamiento.

3. Siesnecesario, repita los pasos 1y 2 utilizando
el contacto RUN REVERSE (Marcha inversa).

4. Siel contacto JOG/PRESET SELECT (Velocidad
lenta/Seleccionar prefijada) se abre antes que
RUN FORWARD (Marcha adelante) o
RUN REVERSE (Marcha inversa), el
potenciémetro FREQUENCY/ SPEED
(Frecuencia/Velocidad) controlara la velocidad
del motor.

Vaya a la seccion Desconexion y activacion,
mds adelante en este capitulo.

Modo Teclado

Activacion del sentido inverso en el
modo Teclado

En el modo Teclado (con la macro 1), la tecla @
(rwp/Rev) (Adelante/Inversa) esta desactivada por
defecto; el accionamiento sélo puede controlar el
motor en el sentido de avance. Si fuese necesaria la
operacion inversa, puede activar esta tecla
ajustando el parametro 6.13 Activar Fwp/Rev por
teclado (parametro 0.30 de la macro 0) en 1.
(Consulte la seccién Desactivacion de la seguridad del
Apéndice B Seguridad y acceso a

pardmetros avanzados).

Una manera alternativa de cambiar al
funcionamiento en sentido inverso es ajustar el
parametro 1.10 Seleccionar referencia bipolar en 1.

Esto permite que las teclas o y o

proporcionen el control de velocidad bidireccional.
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Velocidad/frecuencia variable

1.

10.

Aseglrese de que se han realizado las
conexiones de sefalizacion de control
mostradas en la Figura 2—6.

Verifique que el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexién externa) / DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento) esta abierto.

Conecte el accionamiento a la alimentacién de ca.

La pantalla mostrara lo siguiente:

oL> cL>

Cierre el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexién externa) / DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento).

OL> Pulse @

La indicacién de la pantalla cambiara de la
siguiente manera:

oL> CL>

Aseglrese de que la pantalla muestra el
parametro 0.10 Velocidad del motor (valor por
defecto).

Pulse O para poner en marcha el
accionamiento.

La parte superior de la pantalla debe indicar
cero; la parte inferior de la pantalla indicara lo
siguiente:

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5

11.

12.

13.

14.

AN

| Precaucion’¥ ajustado en 0 utilizando las

Pulse o para aumentar la velocidad. El
valor de la parte superior de la pantalla
aumentara y también la velocidad del motor.

Pulse o para reducir la velocidad. El valor
que aparece en la parte superior de la pantalla
disminuye, igual que la velocidad del motor. (Si
el parametro 1.10 se ha ajustado en 1y continGa
pulsando la tecla después de alcanzar la
velocidad cero, la velocidad del motor
aumentara en sentido inverso).

Pulse @ para detener el accionamiento. Se
producira lo siguiente:

» Elvalor de la parte superior de la pantalla
disminuira a cero

» La parte inferior de la pantalla mostrara
dEC, después rdY

* La velocidad del motor disminuira a cero

Si anteriormente ha utilizado el
modo Teclado, asegirese de
que la referencia del teclado se

teclas o y o ya que si el

accionamiento se pone en
marcha utilizando el teclado,
funcionara a la velocidad
definida en dicha referencia
(0.35).

Sila tecla @ esta activada, pulsela para
cambiar el sentido de rotaciéon del motor. Sien
ese momento el motor esta funcionando, se
producira una deceleracion hasta quedar parado
y, a continuacion, se acelerara a la misma
velocidad en sentido contrario.
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Desconexién y activacion

1.

2-18

Si se produce la desconexién del

accionamiento, y hay conectado un motor, éste
marchara por inercia.

Diagnésticos.

Consulte el Apéndice E

Para anular una desconexion, pulse

momentaneamente @ 0, s6lo para el modo
Terminal, cierre momentaneamente el contacto
RESET (Reinicio).

OL> Sise abre el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexién externa) mientras el

accionamiento se para o se pone en marcha, se

producira una desconexién (y el motor
marchara por inercia). La pantalla indicaré lo

siguiente:

CL> Sise abre el contacto DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento) mientras el
accionamiento se pone en marcha, la pantalla

mostrara inh (inhibicién) (y el motor marchara
por inercia). La pantalla continuara mostrando

inh cuando el accionamiento se pare.

Procedimientos iniciales

2.8  Ajuste de los limites
operativos

Velocidades frecuencias maximay
minima

No ajuste la velocidad
frecuencia maxima en un valor
que sea excesivo para el

(X motor.

Si la velocidad frecuencia
maxima que desea utilizar
afecta a la seguridad de la
magquinaria, debera utilizar un
dispositivo de proteccion
adicional independiente
contra el exceso de velocidad.

Ajuste el parametro 0.02 Velocidad/frecuencia
mdxima en el valor necesario. En la configuracién
inicial del accionamiento, mantenga el parametro
0.01 Velocidad/frecuencia minima con el valor por
defecto (cero), para que el eje del motor no gire tan
pronto se reciba un comando run (Marcha). Cuando
haya comprobado que es seguro hacerlo, ajuste el
parametro 0.01 en el valor necesario.

Tenga en cuenta lo siguiente:

» OL> Lacompensacion por deslizamiento
puede hacer que la frecuencia de salida del
accionamiento sea mayor que el valor [0,02].

Para el funcionamiento con
& velocidades del motor
superiores al doble de la

[P Y velocidad base, péngase en
contacto con el proveedor del

motor.

Rango y valores por defecto

0.01 Valor por Rango Unidad
defecto

oL> 0 07[0,02] Hz

cL> 0 0~[0,02] rpm

0.02 Valor por Rango Unidad
defecto

oL> 50 Hz (EUR) 071000 Hz

60 Hz (USA)
VT> | 1500rPM (EUR) 0730000 rpm
1800rRPM (USA)
sv> 3000 0730000 rpm
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Velocidad de aceleracion

Para ajustar la velocidad de aceleracion, cambie el
valor del parametro 0.03 Velocidad de aceleracién.
Aumente el valor para incrementar el tiempo de
aceleracion (es decir, para reducir la velocidad de
aceleracién).

marchara por inercia. Alternativamente, la
deceleracion puede seguir bajo control
pero con mayores tiempos de deceleracion.
Cuando el accionamiento se utiliza con un
controlador de posicion, estos tiempos
pueden causar errores posteriores.

Si se va a utilizar una resistencia de frenado, ajuste el
siguiente parametro en FASt para evitar la
inestabilidad:

Modo Rango Valor por Unidad
defecto
OoL> 073200 5 s/100 Hz
VT> 073200 2 s/1000RPM
SV> 0732 0,2 s/1000RPM

Sino se puede obtener la aceleracién necesaria, es
posible que sea preciso aumentar el valor del
parametro 0.06 Limite de intensidad.

Velocidad de deceleracion

Macro Parametro
0234 0.15 Selector de modo de rampa
15678 2.04 Selector de modo de rampa

(consulte la Guia del usuario avanzado del

Unidrive)

Para ajustar la velocidad de deceleracién, cambie el
valor del parametro 0.04 Velocidad de deceleracién.
Aumente el valor para incrementar el tiempo de
deceleracion (es decir, para reducir la velocidad de
deceleracion).

Modo Rango Valor por Unidad
defecto
OoL> 073200 10 s/100 Hz
VT> 073200 2 s/1000RPM
SV> 0732 0,2 s/1000RPM

Si el accionamiento sufre una desconexién al
desacelerar el motor y la pantalla muestra OU, esto
indica que se ha superado la tensién maxima
permitida del bus de cc durante el frenado.
Aumente el valor del parametro 0.04 Velocidad de
deceleracion o, si actualmente no hay conectada una
resistencia de frenado, vuelva a la seccién
Planificacién de la instalacién, incluida en el Capitulo 2
Instalacién del accionamiento de la Guia de instalacion
para consultar las instrucciones de conexién
correspondientes.

Resistencia de frenado

Respecto alas macros1, 5y 6, la nota que aparece al
principio de la seccién Activacién de la macro 1,
anteriormente en este capitulo, proporciona
instrucciones para cambiar el ajuste de este
parametro. Si est4 activada la macro 7, el ajuste se
realiza automaticamente. Consulte el parametro
0.15 Selector de modo de rampa en el Apéndice D
Pardmetros del menti 0.

Limite de intensidad que produce el par

Si la aplicacion requiere una resistencia de
frenado, debe conectarse una externa al
accionamiento (consulte la Guia de
instalacion); el accionamiento no contiene
una resistencia de frenado.

Si se requiere una resistencia de frenado
pero no hay ninguna conectada, se puede
producir la desconexion del accionamiento
debido al exceso de tension en el bus de CC
durante la deceleracion y el motor
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Ajuste el parametro 0.06 Limite de intensidad en el
porcentaje del par nominal del motor adecuado (o
en la intensidad nominal activa que produce el par).

El limite de intensidad se utiliza para proteger el
motor y el accionamiento de un exceso de
intensidad y es aplicable en condiciones de
regeneracién y motorizacién. Cuando el
accionamiento se utiliza con control de par, el limite
de intensidad restringe el valor de demanda de par.

La intensidad total del motor incluye la corriente
magnetizante y la corriente activa (que produce el
par). Dado que el par maximo que genera el motor
es proporcional al valor del parametro 0.06 Limite de
intensidad, este limite es un limite de intensidad que
produce el par.

Si el parametro 0.06 esta ajustado en el valor
maximo, la intensidad maxima total del motor serala
siguiente:

OL> 150% x FLC
CL> 175% x FLC

Donde FLC es la intensidad nominal (a plena carga)
del accionamiento.

El valor maximo de 0.06 se obtiene mediante las
férmulas siguientes (pero no puede superar el
400 (%)):
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Bucle abierto - modelos de tamaiio 1Ta 5

B \/(15)2 -(1-cos®@ . FLC

0.06 = x 100 (%
[0.06], 0 o5 0 Taag ¥1000%)

Vectorial de bucle cerrado - modelos de tamaiio
Ta4

[0.06] sy = J(A75)" - (1-cos’9  FLC
cos @ [Q49

x 100 (%)

Vectorial de bucle cerrado - modelo de tamaiio 5

\/(15)2—(1—coszq) . FLC

0.06 =
[0.06] e cos @ [Q 4§

x 100 (%)

Servo de bucle cerrado - modelos de tamaiio 1a 4
[0.06],., =175x—"C_x 100(%)

[0.46]
Servo de bucle cerrado - modelo de tamaiio 5

FLC
0.06] 0 =15
[ ]MAX [O 46

] x 100 (%)

Donde:

[0.46] = Valor de Motor — intensidad nominal
cosges el factor de potencia del motor

El valor de FLC se proporciona en la siguiente
tabla.

Los resultados de estas ecuaciones pueden
no corresponder exactamente a la
intensidad proporcionada por el
accionamiento, ya que éste puede
redondear la cifra calculada.

Modos de control de tensién en
bucle abierto

Valores de FLC

Modelo FLC (A) Modelo FLC (A)
UNI 1401 2,1 UNI 3401 34
UNI 1402 2,8 UNI 3402 40
UNI 1403 3,8 UNI 3403 46
UNI 1404 5,6 UNI 3404 60
UNI 1405 9,5 UNI 3405 70
UNI 2401 12 UNI 4401 96
UNI 2402 16 UNI 4402 124
UNI 2403 25 UNI 4403 156

UNI 4404 180

UNI 4405 202

UNI 5401 240
2-20 Procedimientos iniciales

El valor por defecto es el siguiente:

Macro 1: Fd
Macros 0, 2,3,4,5,6y7: Ur |
Para cambiar el modo de control de tensién,

seleccione el valor necesario para el parametro
0.07 Selector de modo de tension:

Valor Funcién

Modos vectoriales

Laresistencia del estator del motor se
mide cada vez que se pone en marcha el
accionamiento.

Ur S 0

Laresistencia del estator del motor se
mide al conectar la alimentacion si el
contacto EXTERNAL TRIP (Desconexidn
externa) esté cerrado y no existe otra
condicién de desconexion.

Ur | 1

La resistencia del estator del motor no se
mide (este modo sélo se emplea después
de utilizar Ur_S o Ur_1 para medir la
resistencia del estator).

Ur 2

Modo de refuerzo fijo

Fd 3 | La tensién de refuerzo fija se puede ajustar
manualmente mediante el parametro 0.08

Tensién de refuerzo.

Los modos vectoriales proporcionan un rendimiento
mejor a baja velocidad que el modo de refuerzo fijo,
pero requieren que el accionamiento mida con
precision la resistencia del estator.

Si el parametro 0.39 Sincronizar con motor en
giro se va a ajustar en 1, para un
funcionamiento fiable del accionamiento,
ajuste el parametro 0.07 en Fd.

& puede experimentar una

sacudida al conectar la

[EXTETTET] alimentacion de ca al
accionamiento (el contacto

EXTERNAL TRIP (Desconexion
externa) ya esta cerrado).

Si se selecciona Ur 1, el motor
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Tension de refuerzo

Rendimiento dinamico

Solo en bucle abierto

Utilice este procedimiento sélo cuando el paréametro
0.07 Selector de modo de tensién esté ajustado en Fd.

Cuando las acciones se refieren a un modo de
control especifico, se emplean las siguientes claves:

K> Modo Teclado
T> Modo Terminal

1. Conecte la carga al motor.

2. Cierre el contacto EXTERNAL TRIP
(Desconexidn externa).

3. Asegurese de que lareferencia de frecuencia es
cero.

4. K> Pulse @

T> Cierre el contacto RUN FORWARD (Marcha
adelante) o RUN REVERSE (Marcha inversa).

Aumente la referencia de frecuencia a un valor
ligeramente superior a cero. Si el eje del motor
no gira, aumente lo bastante el valor del
parametro 0.08 Tension de refuerzo para hacer
que gire.
Valor por defecto: 3%
Rango: 0~ 25%

5. Sise escuchan ruidos en el motor y se calienta

innecesariamente, reduzca el valor del
parametro 0.08.

6. Detenga el accionamiento.

Guarde el nuevo valor del pardmetro.

Caracteristica de tensidn/frecuencia

Solo en bucle abierto

Si el motor va a accionar una bomba o un ventilador
en el cual puede variar la carga, ajuste el parametro
0.09 Seleccionar T/f dindmica en 1. Esto selecciona
una caracteristica de tensién/frecuencia automatica
que reduce el consumo de energia y el ruido
acUstico en el motor cuando se aplica una carga
ligera.

Para obtener una explicacion de los efectos producidos
por la caracteristica de tensién/frecuencia, consulte el
parametro 0.09 Seleccionar T/f dindmica en el Apéndice
D Pardmetros del menti 0.
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Solo bucle cerrado

Los siguientes parametros afectan al rendimiento
dinamico del accionamiento cuando se utiliza en el
modo de bucle cerrado:

0.07 Ganancia proporcional del bucle de velocidad
0.08 Ganancia integral del bucle de velocidad
0.09 Ganancia derivada del bucle de velocidad

Procedimiento

Si se introducen valores
incorrectos en los parametros
| Precaucion corresp.ondientes a las

ganancias PID del bucle de
velocidad, el sistema de
control puede volverse
inestable.

Los valores por defecto de las ganancias PID del
bucle de velocidad pueden emplearse en
aplicaciones sin excesivas exigencias. Para mejorar
el rendimiento del control de velocidad o de par,
utilice el siguiente procedimiento:

1. Conecte la carga al motor.

2. Ponga en marchay detenga el accionamiento
segln se necesite.

3. Ponga en marcha el motor ala velocidad
requerida.

4. Para aumentar la velocidad de reaccién ante un
cambio en la demanda de velocidad, o en la
carga, incremente el valor del parametro 0.07
Ganancia proporcional del bucle de velocidad.
Ajuste el parametro 0.07 en un valor
inmediatamente inferior al que produce la
vibracién del motor. Normalmente, la vibraciéon
es peor ala velocidad cero. Una ganancia
proporcional excesiva puede
producir inestabilidad.

5. Paramejorar la capacidad del accionamiento
para mantener la demanda de par o de
velocidad en condiciones estacionarias o de
cambio lento, aumente el valor del parametro
0.08 Ganancia integral del bucle de velocidad.

Si el parametro 0.08 tiene un valor elevado, la
velocidad del motor puede variar
sinusoidalmente en torno ala velocidad de
demanda. Este efecto puede reducirse al
minimo aumentando el valor del parametro
0.07 Ganancia proporcional del bucle de velocidad.
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Para reducir la salida de limite en los casos en

que la demanda de par o la carga del motor
cambia de forma repentina, aumente el valor
del parametro 0.09 Ganancia derivada del bucle
de velocidad. Una ganancia derivada excesiva
generara ruidos en el motor.

Demanda de velocidad

Ganancia proporcional
insuficiente [0.07]

Exceso de ganancia
proporcional [0.07]

Exceso de ganancia
integral [0.08]

Respuesta ideal

RR

Figura 2—9 Reaccion ante una variacion
brusca de la demanda de velocidad
cuando se ajustan las ganancias
PID del bucle de velocidad

Rango y valores por defecto

Pr. Valor por Rango
defecto
0.07 200 0~ 32000
0.08 100 0~ 32000
0.09 0 0~ 32000
Resumen

Las formas de onda mostradas en la Figura 2—-9
representan las sefiales que deberian detectarse en
el terminal 9 del conector de sefializacién cuando la
demanda de velocidad aplicada a los terminales 5y 6
(o el terminal 7) es una onda cuadréatica.

2-22
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3 Configuracion del
accionamiento
(Configuraciones de

macros)
No cambie valores de
parametros sin haberlo

& considerado detenidamente;

LUILI4 9] el uso de valores incorrectos

puede causar dafos o ser
peligroso para la seguridad.

Anote los cambios que realice

Si cambia valores de parametros, anote los
nuevos valores por si fuera necesario
volverlos a introducir.

» Ajuste de los parametros especificos
para la configuracion de macro
necesaria

» Lista de funciones auxiliares que se
pueden definir

3.2 Activacion de una

configuracion de macro

diferente
& configuracion de macro
cuando el accionamiento esté

en funcionamiento.

Solo puede estar activada una
configuracion de macro cada vez.

No intente activar ninguna

Almacenamiento de los cambios

Para aplicar nuevos valores de parametros
después de interrumpirse la alimentacion
de cA al accionamiento, es necesario haber
almacenado los nuevos valores. Consulte la
seccion Almacenamiento de nuevos valores de
pardmetros del Apéndice A Instrucciones de
programacion.

Activacién de una configuracion de
macro diferente después de
haber comenzado con la macro 1

3.1  Como utilizar este capitulo

Cuando configure el accionamiento por primera vez,
debe haber consultado primero el Capitulo 2
Procedimientos iniciales; entonces se activara la macro
1 Modo Bdsico. Tanto si sigue utilizando la macro 1
como si activa otra configuraciéon de macro, los
valores que ajuste en el Capitulo 2 no se
modificaran. Durante la configuracién del
accionamiento, es posible que necesite cambiar
algunos de estos valores. En tal caso, consulte de
nuevo el Capitulo 2.

Se recomienda sequir las instrucciones indicadas en
este capitulo en el orden en el que se muestran.
Este capitulo le guiara en lo siguiente:

- Activacion de la configuracion de
macro necesaria (si se requiere una
macro distinta de la 1)

- Cambio de las conexiones de
sefializacion segin sea apropiado
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Si se va a sequir utilizando la macro 1, pase por alto
esta seccién y vaya a la seccién Macro 1, mas
adelante en este capitulo.

1. Para activar una configuracién de macro
diferente, ajuste el parametro 0.00 de la
manera siguiente:

Macro Funcion Valor
2 Potenciémetro motorizado 2002
(control de velocidad/frecuencia
mediante los contactos up (arriba)
y down (abajo))
3 Cuatro velocidades prefijadas 2003
(seleccionadas mediante sefiales
de control digitales)
4 Control de par 2004
5 Control PID (punto de referencia) 2005
6 Control del limite del eje 2006
7 Control del freno 2007
8 CL> Bloqueo digital 2008
CL> Orientacion del eje
0 Uso general (configuracién por 2009
defecto para Estados Unidos)
Uso general (configuracién por 2010
defecto para Europa)
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Los valores de los parametros fijos no se
modifican cuando se activa cualquiera de
estas configuraciones de macros.

Si se activa la macro O, las

funciones de los parametros

0.27 a 0.29 son distintas
para las configuraciones por

defecto EUR y USA.

2. Reinicie el accionamiento.

3. Vayaala seccién pertinente de este capitulo
para la configuracién de macro activada.

Activacién de una configuracion de
macro diferente después de utilizar una
de las macros 2 a 8

Si se ha activado alguna de las macros 2 a 8 (después
de seguir las instrucciones indicadas en este
capitulo), realice lo siguiente...

1. Vayaala seccion Configuracion inicial del
Capitulo 2 Procedimientos iniciales. Comience
por esta seccién y consulte la siguiente
informacioén, seguin sea necesario:

+ Para permanecer en el mismo modo de
funcionamiento, consulte Restauracién del
accionamiento a una configuracién por defecto.

« Para cambiar el modo de funcionamiento,
consulte Cambio del modo de funcionamiento.

2. Continde con el resto de la seccién
Configuracién inicial.

3. Vuelva a este capitulo y siga las instrucciones de
Activacién de una configuracién de macro diferente
después de haber comenzado con la macro 1,
anteriormente en esta seccion.

3.3  Programacion avanzada

Si desactiva la seguridad, todas las funciones del
accionamiento quedaran disponibles para su ajuste.
En este caso, consulte el Apéndice B Seguridad y
acceso a pardmetros avanzados y la Guia del usuario
avanzado del Unidrive.

3-2 Configuracion del accionamiento
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34 Macro O + CL> Entrada digital Drive enable
) (Activar accionamiento)
Uso g_enera_/, + Entrada digital RESET (Reinicio) del
(configuracion por defecto ) accionamiento
Caracteristicas Conexiones de sefializacion para la

macro 0

Caracteristicas especificas

La macro O permite utilizar el accionamiento en una Conector de

configuracién por defecto para uso general. sefializacion
Relé de estado ‘EI‘J_l
Caracteristicas esta’mdar Accionamiento en perfecto estado ‘EI‘ /
» Lamacro O puede utilizarse en el modo Relfer%nﬂ; lde i
. velociaad/Trecuencia analogica
Terminal o Teclado (remota)
* Enelmodo Terminal, el control digital se , .
L . | Conexiones para sefial -
obtiene mediante los contactos de entrada de un solo l> | i » 5|
RUN FORWARD (Marcha adelante), terminal ) — NI
RUN REVERSE (Marcha inversa) y ] - 3|
JOG SELECT (Seleccionar velocidad lenta) Comunaov
» Las entradas de velocidad/frecuencia Conexiones para sefial Di:) PLsl
analégicas, ya sean locales o remotas, o el de entrada diferencial %
ajuste de la velocidad/frecuencia se realiza cominaoy =2
mediante el teclado
» El control de la velocidad mediante el +10V

+ Velocidad lenta/Frecuencia/velocidad \L_C_or_m_m_e;(;S/?-E
prefijada ajustables ===
 Ajuste de las velocidades/frecuencias VELOCIDAD (Iv]\) H
maxima y minima (.I\D n
+ Ajuste de rampas de aceleracién y PAR U — _U 4[10]
deceleracion NS o
. Rampa$ Termistor del motor I_g_utu_
» Velocidades/frecuencias de salto Comina0V =
» Seleccion de modos de parada +24V :%
e Seleccién de modo de frenado OL> A VELOCIDAD 3]

» Lobgica negativa para las entradas digitales REINICIO q24]
(EUR> s-e puede seleccnonar.la I6gica positiva) SELECCIONAR — s
» EUR> Ajuste de las ganancias Pl del bucle de VELOCIDAD LENTA )
H 26
corriente MARCHA ADELANTE
. .2 'Y
« USA> Indicacién dg la demanda de MARCHA INVERSA (27]
velocidad/frecuencia »{2s]
. . LOCAL / REMOTO r REMOTO
* USA> Puede seleccionarse el control digital —
mediante contactos momentaneos de tres +—
hilos OL> Desconexion
externa . 31
+ Salidas analégicas SPEED (Velocidad CL> Activar Comina0V ——
9 y

teclado puede ser unidireccional o
bidireccional

Seleccion de modos de entradas anal6gicas

Entrada del termistor del motor

TORQUE (Par)
OL> Salida digital AT SPEED (A velocidad)

CL> Salida digital AT ZERO SPEED
(A velocidad cero)

OL> Entrada digital External trip
(Desconexidn externa)

Referencia 2 de
velocidad/frecuencia
analdgica (local)

y

[
— 1
IS E—
— 1 ]

L[]

~

CL> A VELOCIDAD CERO

% CominaOV

accionamiento

Figura 3-1

control y del termistor

Conexiones de senalizacion de

para la macro 0

Consulte las especificaciones eléctricas en el

Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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SELECCIONAR OL> DESCONEXION

LOCAL / VELOCIDAD MARCHA MARCHA EXTERNA
REMOTO LENTA ADELANTE INVERSA REINICIO  CL> ACTIVAR
e n e - ACCIONAMIENTO
El E S
- , ' i —_—
Seleccion de referencia i Selectorde ! !
! referencia ! ! 0.02 | Filacion de
Ref. 1 de Selector de 1 1 ! o veloudat_i/
velocidad/frecuencia (remota)| modo de : : ! Fijacion de H frecuencia
entrada H | H 1 velocidad/ ! maxima
analégica 1 ! . ! i frecuencia !
> ' > 024 | i i H H minima '
ﬂ Pt — o | I | 1 ! 1 ! |
g o H E H E H Velocidades/
] H .
Selector de Selector de ! ! ! i f”if:zgﬁfs
modo de destino de H ! ! 1
entrada entrada ! ! ! !
analdgica 2 analdgica 2 1 !
i~ 025 |—»— 026 ; -

Ref. 2 de
velocidad/frecuencia (local) A

Y

Referencias prefijadas ‘ 0.20

o

(uso de la macro 3)
Velocidad/frec.

0.21

aQ
)
o
=
=
o
-

Banda de
- Valor del velocidad/frec.
primer de salto 1

pardmetro . eeeeeeeeeeeeeeeeeeeenee

¢ ¢ @ Referencia ; ; ¢ 6 @
visualizado -
del teclado

de salto 2
. — 23| 7T
Referencia de precision
(no se utiliza con el Banda de
menu 0) velocidad/frec.
de salto 2
Referencia
de velocidad
lenta
Tecla

Parametro de
XX ]
0 lectura-escritura (RW)

Parametro de sélo
lectura (RO)

v
q X | Terminales de entrada
Los parametros se muestran con los valores por defecto
El diagrama l6gico es valido si todos los parametros tienen -~ . )
J 9 P [ x [3 Terminales de salida

los valores por defecto, pero puede no serlo cuando se
ajustan determinados parametros.

Figura 3—3 Software programable para la macro 0
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Referencia
Referencia anterior posterior a
ala rampa la rampa

0.11 0.12
Rampa S
Activar
Rampas rampa S
fo | 0.18 |- ------

OL> FRECUENCIA
TERMISTOR  CL> VELOCIDAD
v -

OL> A VELOCIDAD
PAR  CL> A VELOCIDAD CERO
S S

Control del motor

-——mmEmmmmE-—-——-—--

1 1t Y
T
: H fo
[
H ]
.
Velocidad de ! !
aceleracion 1
o t
T
------ y -
1 0.19 |-~
Velocidad de !
deceleracion i Limite de
1 ac./dec. de
Selector de
modo de
rampa

Otros parametros

0.31 NUumero de macro

0.32 Modo de comunicaciones serie

0.33 Intensidad nominal del accionamiento
0.34 Codigo de seguridad del usuario

0.37 Direccién de comunicaciones serie
0.40 Autoajuste

0.48 Selector de modo de funcionamiento del
accionamiento

0.49 Estado de seguridad
0.50 Numero de versién del software

0.36 Velocidad en baudios de comunicaciones serie

CL> Ganancias PID del bucle
de velocidad

Ganancia
proporcional
del bucle de
velocidad

Ganancia
integral del
bucle de
velocidad

Ganancia
derivada del
bucle de
velocidad

Velocidad
del motor

Limite de
intensidad

Selector
de modo
de par

[ 017 |
T

[ 016 |

Selector de
modo de
parada

0.39 |

Sincronizar
con motor

en giro

Parametros
del motor

0.42 ~0.47

Numero de polos
Factor de potencia
Tensién nominal
Velocidad nominal
Intensidad nominal
Frecuencia nominal

N
4 N
4 A}
4 A}
4
1
OL> Control de tension ?CL>_§
del motor T
1
|
1
Selector de 1
modo de |
tension 1
1
;
Tensioén de |
Velocidad refuerzo 1
del motor |
estimada 1
Seleccionar |
T/f dindmica 1
Y i
L} fmm——
Intensidad ‘\ ,'
activa del \ /
motor

Etapa de potencia

Frecuencia de
conmutacion PWM
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Lista de parametros especificos de la macro 0

Pr. Funcion Valor del
usuario | [M]indica que el parémetro es sélo de control.
0.00 | Configuracién y almacenamiento
0.01 | Fijaci6n de velocidad/frecuencia minima CO”S‘f'te,'a descripcion de estos parametros en
—— - —— el Apéndice D Pardmetros del menti O.
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia maxima
0.03 | Velocidad de aceleracion
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia
0.06 |Limite de intensidad
0.07 | OL> Selector de modo de tension
CL> Ganancia proporcional del bucle Pr. Funcién Valor del
de velocidad usuario
0.08 | OL> Tension de refuerzo 0.1 Referencia anterior a la rampa M]
CL> Ganancia integral del bucle de - -
velocidad 0.12 | Referencia posterior a la rampa [(M]
0.09 |OL> Seleccionar T/f dinamica 0.13 | Intensidad activa del motor (MI
CL> Ganancia derivada del bucle de 0.14 | Referencia de velocidad lenta
velocidad 0.15 | Selector de modo de rampa
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada (M]
CL> Velocidad del motor [M] 0.16 | Selector de modo de parada
0.17 | Selector de modo de par
Pr. Funcion Valor del 0.18 | Activar rampa S
usuario 0.19 | Limite de ac./dec. de rampa S
0.31 | Ndmero de macro M] 0.20 | Velocidad/frec. de salto 1
0.32 | Modo de comunicaciones serie 0.21 |Banda de velocidad/frec. de salto 1
0.33 I(r;tLeCr;sidad nominal del accionamiento M] 0.22 | Velocidad/frec. de salto 2
. - 5 0.23 | Banda de velocidad/frec. de salto 2
0.34 | Cédigo de seguridad del usuario M]
; 0.24 | Selector de modo de entrada
0.35 | Referencia del teclado M] analégica 1
0.36 | Velocidad en baudios de 0.25 | Selector de modo de entrada
comunicaciones serie analégica 2
0.37 | Direccién de comunicaciones serie 0.26 | Selector de destino de entrada
0.38 | Seleccionar primer parametro analégica 2
visualizado 0.27 |EUR > Seleccionar|6gica positiva
0.39 | Sincronizar con motor en giro USA > Selector de modo de control
0.40 | Autoajuste secuencial
041 | Selector de frecuencia de 0.28 | EUR> Gananqa proporcional del
conmutacién PWM bucle de corriente
USA> Demanda de
0.42 | Motor — nimero de polos velocidad/frecuencia
0.43 | Motor — factor de potencia 0.29 |EUR> Ganancia integral del bucle de
0.44 | Motor — tensién nominal corriente
. USA> Parametro de destino
0.45 | Motor — RPM nominal a plena carga del terminal 29
0.46 | Motor — intensidad nominal 030 | Activar tecla FWD/REV
0.47 | OL + VT> Motor — frecuencia nominal (Adelante/Inversa)
0.48 | Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento
0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version de software del M]
accionamiento
. ., . . Unidrive User Guide
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Configuracion y uso de la macro 0

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2, es
posible que deba prestarse atencion a lo siguiente.

Seleccion de referencia

Utilice el parametro 0.05 Selector de referencia para
seleccionar la fuente de velocidad/frecuencia
necesaria:

0.05 Fuente Terminales
0 | Entrada analdgica 16 2, que se 5y667
puede seleccionar mediante el
contacto LOCAL/REMOTE
(Local/Remoto)
1 | Entrada analégica 1 56
2 | Entrada analégica 2 7

3 | Velocidades/frecuencias prefijadas
(No utilice este ajuste; en su lugar,
use lamacro 3)

Control mediante el teclado

(Consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive)

Modos de entradas analdgicas

Las entradas analdgicas se pueden configurar para
las siguientes sefales de entrada:

0"20mA,4720mA 60710V

Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D
Pardmetros del menti 0, para seleccionar el modo
necesario:

Entrada Terminales Parametro
analodgica

1 56 0.24
Selector de modo de entrada
analégica 1

2 7 0.25
Selector de modo de entrada
analégica 2

Direccion adelante e inversa en
el modo Teclado

El accionamiento se suministra con la tecla @
(FWD/REYV (Adelante/Inversa)) desactivada para
garantizar que el accionamiento s6lo marcha hacia
adelante. Para activar esta tecla, ajuste el
parametro 0.30 Activar tecla rwp/Reven 1.

Unidrive User Guide
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Velocidad lenta/Frecuencia/velocidad
prefijada

La funcion de velocidad lenta puede utilizarse para
el avance lento o como velocidad/frecuencia
prefijada con cualquier valor, hasta el limite maximo.

Si se requiere la velocidad lenta o una
velocidad/frecuencia prefijada, asegUrese de que el
accionamiento se encuentra en el modo Terminal y
ajuste el parametro 0.14 Referencia de velocidad lenta
en el valor necesario:

Valor por Rango Unidad
defecto
oL> 1,5 07~ 400,0 Hz
vT> 50 0~ 4000 RPM
sv> 50 0~ 4000 RPM

Para utilizar la velocidad lenta o la
velocidad/frecuencia prefijada, cierre el contacto
JOG SELECT (Seleccionar velocidad lenta) (terminal
26) antes de cerrar el contacto RUN FORWARD
(Marcha adelante) (terminal 27) o RUN REVERSE
(Marcha inversa) (terminal 28).
EUR> Seleccion de la logica positiva
Asegurese de que el sentido
& logico es correcto para el
circuito de control que se va a

2T utilizar. El uso de un sentido
logico incorrecto puede hacer

que el motor se ponga en
marcha inesperadamente.

Por defecto, las entradas digitales funcionan con
I6gica negativa. Para el uso de lal6gica positiva,
ajuste el parametro 0.27 Seleccionar légica positiva en 1.

USA> Control digital mediante
contactos momentaneos de tres hilos

1. Ajuste el parametro 0.05 Selector de referencia
en0,16 2.

2. Ajuste el parametro 0.27 Selector de modo de
control secuencial en 0.

3. Ajuste el parametro 0.29 Selector de destino del
terminal 29 en 6.34 para cambiar la funcién del
terminal 29 a RUN PERMIT / STOP.
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Conector de EspaCiO pal"a notas
sefializacion

VELOCIDAD LENTA

¥ 2]
¥27]
{28]
el gF

MARCHA

SELECCIONAR INVERSA

PARADA

= 31
CominalQV ——

Figura 3—2 Conexiones para el control
mediante contactos momentdneos
de 3 hilos (consulte en la Figura 3—1
otras conexiones)

Modos de parada y frenado

Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D
Pardmetros del ment O:

Parametro Valor Funcion
0.15 Selector de Stnd.Ct | (Con control estandar) El
modo de rampa tiempo de deceleracion se

amplia si la tensién del bus
de cc alcanza el valor
maximo permitido durante

el frenado.
0.16 Selector de rP Rampa hasta detenerse,
modo de parada después se desactiva el

accionamiento

- : z : : Unidrive User Guid
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3.5 Macro 1
Modo Basico

Caracteristicas

Conexiones de sefializacion para la

Caracteristicas especificas

El modo Bdsico proporciona el funcionamiento mas

sencillo del accionamiento para aplicaciones basicas.

Caracteristicas estandar

» Lamacro 1puede utilizarse en el modo
Terminal o Teclado

* Enelmodo Terminal, el control digital se
obtiene mediante los contactos
RUN FORWARD (Marcha adelante),
RUN REVERSE (Marcha inversa) y
JOG SELECT (Seleccionar velocidad lenta)

» Las entradas de velocidad/frecuencia
analégicas, ya sean locales o remotas, o el
ajuste de velocidad/frecuencia, se realizan
mediante el teclado

e El control de la velocidad mediante el
teclado es sélo unidireccional

» Modos de entradas analdgicas fijas

« Velocidad/frecuencia de velocidad lenta fija

 Ajuste de las velocidades/frecuencias
maxima y minima

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracion

» Lobgica negativa para las entradas digitales

+ Salidas anal6gicas SPEED (Velocidad) y
TORQUE (Par)

+ OL> Salida digital AT SPEED (A velocidad)

« CL> Salida digital AT ZERO SPEED
(A velocidad cero)

« OL> Entrada digital External trip
(Desconexidn externa)

e CL> Entrada digital Drive enable
(Activar accionamiento)

+ Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento

Unidrive User Guide
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macro 1
Conector de
sefializacion
Relé de estado AJ_l

Accionamiento en perfecto estado

!

Referencia 1 de

velocidad/frecuencia - - n+H10V ‘El

analdgica [ \ { \

(remota) 0 ~ 10 V .1]- \ J l } ‘E|
\V a— ¥ 6l

Referencia 2 de Comun a0 V-|E|

velocidad/frecuencia

analdgica

(local) 4 ~ 20 mA Dg:

CominaOV
Ja—
VELOCIDAD
PAR (}) B
Y
\Via— 4(10
OL> A VELOCIDAD 23]
CL> A VELOCIDAD CERO % Comin a0V
REINICIO 4[24]
SELECCIONAR — ——— b2
VELOCIDAD LENTA
¥ 26]
MARCHA ADELANTE
P 27
MARCHA INVERSA g
» 28
LOCAL / REMOTO | ~ REMOTO
_\r—'
LOCAL m
-_\I'—
OL> Desconexion
externa 31
CL> Activar Comina0QVv—=

accionamiento

Figura 3—4 Conexiones de sefializacion de

control para la macro 1

Consulte las especificaciones eléctricas en el
Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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SELECCIONAR OL> DESCONEXION
LOCAL / VELOCIDAD MARCHA MARCHA EXTERNA
REMOTO LENTA ADELANTE INVERSA REINICIO G5 ACTIVAR
v v v v v
E 2o ACCIOUAMIENTO
Seleccion de referencia i Selectorde ! ! ciond
! referencia 1 ! - Fijacion de
Ref. 1 de i : i 0.02 velocidad/
. ) 1 0.05 1 ! . i
velocidad/frecuencia (remota) ! ! ! Fijacion de H :;gg;r;ua
| ! | ! velocidad/ |
: 1 H i frecuencia !
’ > H H H i minima 1
i > 1 ! ' = : =
L - 1
: ! i i E
- i i i : i
i ! H 1 1
1 +
1 1 1 H 1
! ! 1 1
1 ! 1 1
Y —h : -
> > > [ 1] ! >
2L
Ref. 2 de -
velocidad/frecuencia (local) i i
Referencias prefijadas A
(uso de la macro 3)
-----------
Valor del
primer
arametro
Referencia eisualizado SECAS
del teclado
Referencia de precision
(no se utiliza con el
menu 0)
Clave
Parametro de
XX ]
0 lectura-escritura (RW)
Parametro de sélo
lectura (RO)
v
4 X | Terminales de entrada
Los parametros se muestran con los valores por defecto
El diagrama l6gico es valido si todos los parametros tienen ~ . )
los valores por defecto, pero puede no serlo cuando se [ x [ Terminales de salida
ajustan determinados parametros.

Figura 3—5 Software programable para la macro 1

Unidrive User Guide
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Rampas

fo

|

Velocidad de
aceleracion

Velocidad de
deceleracion

Otros parametros

0.31 NUumero de macro
0.32 Modo de comunicaciones serie

0.33 Intensidad nominal del accionamiento

0.34 Cobdigo de seguridad del usuario

0.36 Velocidad en baudios de comunicaciones serie
0.37 Direccién de comunicaciones serie

0.40 Autoajuste

0.48 Selector de modo de funcionamiento del

accionamiento
0.49 Estado de seguridad
0.50 Numero de versién del software

OL> FRECUENCIA
CL> VELOCIDAD

OL> A VELOCIDAD
PAR CL> A VELOCIDAD CERO
S S

- m e Em e e e .- -—-—-

f

Control del motor

Limite de
intensidad

Sincronizar con
motor en giro

Y —
«
rd
' d
1
[ ]
[ ]
1
[ ]
1
[ ]
' 1
CL> Ganancias PID del bucle : ..............................
de velocidad ! Pardmetros
G . | del motor
anancia f
proporcional : 0.42~0.47
del bl_JcIe de - Numero de polos
velocidad Factor de potencia
Ganancia Tensién nominal
integral del Velocidad nominal
bucle de Intensidad nominal
velocidad Frecuencia nominal
n
4 N
4 A Y
4 A Y
/ --- -
1
Ganancia derivada - P B
del bucle de OL> Control de tensién iCL>:
velocidad del motor |
[ ]
:
[ ]
Selector de '
modo de tension H
i
;
Tension de |
Velocidad ~ fefuerzo i
f del motor |
estimada 1
Seleccionar |
T/f dindmica !
T i
I‘ gm—_—————
4
Velocidad \‘ ',
del motor -
Etapa de potencia
Frecuencia de
conmutacion PWM
r
4‘ }—( : EEENREEEEEEEEEEEEEEERER
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Lista de parametros especificos de la macro 1

Pr. Funcion Valor del
usuario
0.00 | Configuracién y almacenamiento
0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia maxima
0.03 | Velocidad de aceleracion
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia
0.06 |Limite de intensidad
0.07 | OL> Selector de modo de tension
CL> Ganancia proporcional del bucle
de velocidad
0.08 | OL> Tension de refuerzo
CL> Ganancia integral del bucle de
velocidad
0.09 | OL> Seleccionar T/f dindmica
CL> Ganancia derivada del bucle de
velocidad
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada M]
CL> Velocidad del motor
0.31 | Ndmero de macro M]
0.32 | Modo de comunicaciones serie
0.33 | Intensidad nominal del accionamiento M]
(FLC)
0.34 | Cddigo de seguridad del usuario M]
0.35 | Referencia del teclado M]
0.36 | Velocidad en baudios de
comunicaciones serie
0.37 | Direccién de comunicaciones serie
0.38 | Seleccionar primer parametro
visualizado
0.39 | Sincronizar con motor en giro
0.40 | Autoajuste
0.41 | Selector de frecuencia de
conmutacién PWM
0.42 | Motor — nimero de polos
0.43 | Motor — factor de potencia
0.44 | Motor — tensién nominal
0.45 | Motor — RPM nominal a plena carga
0.46 | Motor — intensidad nominal
0.47 | OL+VT> Motor — frecuencia nominal
0.48 | Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento
0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version de software del accionamiento M]
3-12 Configuracion del accionamiento

[M] indica que el parametro es s6lo de control.

Consulte la descripcion de estos parametros en

el Apéndice D Pardmetros del menti 0.
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Configuracion y uso de la macro 1

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2, es
posible que deba prestarse atencion a lo siguiente.

Seleccion de referencia

Utilice el parametro 0.05 Selector de referencia para
seleccionar la fuente de velocidad/frecuencia
necesaria:

0.05 Fuente Terminales

0 | Entrada analdgica 16 2, que se 5y6,67
puede seleccionar mediante el
contacto LOCAL/REMOTE
(Local/Remoto)

1 | Entrada analégica 1 56

Entrada analégica 2 7

(No utilizar)

2
3
4 | Control mediante el teclado
5 | (No utilizar)

Referencias de velocidad/frecuencia

Modo Teclado

El valor de la referencia del teclado se muestra en el
parametro 0.35 Referencia del teclado.

Modo Terminal

La referencia de velocidad/frecuencia 1(terminales 5
y 6) se configura para las sefiales de 0 a 10 V.

La referencia de velocidad/frecuencia 2 (terminal 7)
se configura para las sefiales de 4 a 20 mA. La
pérdida de la sefial de corriente se considerara una
referencia cero.

Velocidad lenta

Para utilizar la velocidad lenta, cierre el contacto
JOG SELECT (Seleccionar velocidad lenta)
(terminal 26) antes que los contactos RUN
FORWARD (Marcha adelante) (terminal 27) o RUN
REVERSE (Marcha inversa) (terminal 28).
La velocidad lenta se produciré a:

OL> 1,5Hz

CL> 50rP™m

Estos valores no se pueden modificar.

Unidrive User Guide
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Espacio para notas
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3.6 Macro 2 » Seleccién de modo de frenado

i ; « Entrada del termistor del mot
Potenciometro motorizado htrada del termistor del motor
Logica negativa para las entradas digitales

+ Salidas anal6gicas SPEED (Velocidad) y

Caracteristicas TORQUE (Par)
. + OL> Entrada digital External trip
Caracteristicas especiales (Desconexion externa)

Las entradas digitales estan configuradas para * CL> Entrada digital Drive enable

aceptar los contactos momentaneos UP (Arriba) y (Activar a.cc.lonamlento) o
DOWN (Abajo). « Entrada digital RESET (Reinicio) del

accionamiento
Se puede elegir entre el funcionamiento del
potenciémetro motorizado y el control de Conexiones de sefializacion para la
velocidad/frecuencia normal. En ambos casos, la macro 2

entrada anal6gica 1sigue configurada para una sefial
de referencia de velocidad/frecuencia analégica (0 a

10 V).
) Conector de
- . 2 . . sefializacion
Para utilizar el potencidmetro motorizado, primero
Relé de estado Py
debe cerrarse el contacto RUN FORWARD (Marcha Accionamiento en perfecto estado ‘E|
adelante) o RUN REVERSE (Marcha inversa), segin [ 2]
sea necesario, y luego debe cerrarse el contacto UP Qggllfgncy/speed _______ oV
(Arriba) o DOWN (Abajo) para aumentar o reducir la reference 1 ﬂ {"\ <[ 4]
velocidad. Silos contactos UP (Arriba) y DOWN (remote) 0 ~ 10V __Ir]- f 5 » 5]
(Abajo) estén abiertos, el accionamiento mantendra |V p—— ¥ ¢
una velocidad constante hasta que se abra el comina oy L3l
contacto RUN (Marcha) cerrado. Termistor del motor ~ o -
La salida del potenciémetro motorizado se puede | e
controlar mediante el parametro 0.26 Indicador de
salida de potenciémetro motorizado, mientras que la CominaOV Jmf1]
velocidad/frecuencia se controla mediante el VELOGIDAD A
parametro 0.11 Referencia anterior a la rampa. g‘l\) [ \
(~ <
Ly . - X 4| 9
El potenciémetro motorizado se reinicia cuando se PAR \|> Y U m
cierra momentaneamente el contacto RESET ARRIBA —
(Reinicio) que esta conectado al terminal 25. (Esta REINICIO v ARRANOUE [— ————————{24]
y Q
operacion también reinicia el accionamiento). EN CERO DE POT.
MOTORIZADO —
. . 2 P25
Se puede seleccionar que el potenciémetro ABAJO (25
motorizado vuelva a la velocidad prefijada, o o > 26]
comience en cero, después de cada conexién de la MARCHA ADELANTE 7]
alimentacidén. MARCHA INVERSA R
ACTIVAR POT. I/P ANALOGICO @
C P and MOTORIZADO +—
aracteristicas estandar o moromna
* Lamacro 2 puede utilizarse s6lo en el modo OL> Desconexion
Terminal exterra 31
CL> Activar CominaoVv ——
» Control digital mediante los contactos accionamiento
RUN FORWARD (Marcha adelante) y

RUN REVERSE (Marcha inversa)

« Entrada de velocidad/frecuencia analégica

 Ajuste de las velocidades/frecuencias
maxima y minima

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracién

+ Rampas$

« Velocidades/frecuencias de salto

» Seleccién de modos de parada

Figura 3—-6 Conexiones de sefializacion de
control y del termistor para la
macro 2

Consulte las especificaciones eléctricas en el
Apéndice C Conexiones de sefializacién.

Unidrive User Guid . .. . .
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REINICIOy

ACTIVAR POT. ARRANQUE EN CERO
MOTORIZADO
hd

MOTORIZADO

Seleccion de referencia

(remota)

Ref. 1 de velocidad/frecuencia

»

Y

25 ]

Y

8 6 -

1
! Selector de
! referencia
Selector de 1
modo de :
entrada H
analogica 1 !
- 0o | H
l 0.24 [ i
1

ARRIBA HEZ——

AAJO 'ER——

EREREROAC,

0.29

0.30

Indicador de reinicio de
potenciémetro motorizado

Indicador de salida de
potenciémetro motorizado

Seleccionar arranque en
cero de potenciémetro
motorizado

Seleccionar potenciémetro
motorizado bipolar

Velocidad de
potenciémetro motorizado

Factor de escala de salida de
potenciémetro motorizado

MARCHA MARCHA
DE POT. ADELANTE INVERSA
hd hd

Valor del primer

parametro
visualizado

OL> DESCONEXION EXTERNA
CL> ACTIVAR ACCIONAMIENTO

v
Fijacion de
0.02 vélocidad/
Fijacion de frecuencia
velocidad/ maxima
frecuencia
minima

1
]
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
]
1
1
1
—L

Velocidades/
frecuencias de salto

fi

Banda de
velocidad/frec.
de salto 2

Tecla

v
"B Terminales de entrada

Parametro de
lectura-escritura (RW)

Parametro de
s6lo lectura

r S
[ x [3 Terminales de salida

Figura 3—7 Software programable para la macro 2
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OL> FRECUENCIA
TERMISTOR CL> VELOCIDAD PAR
r S

v A
B

Referencia Referencia

anterior a posterior a +

la rampa la rampa
Control del motor

0.12
Rampa S Limite de
intensidad
Activar
Rampas rampa S

0.16

o

=

[o2)
1
1
1
1
1
1

fo Selector de

modo de
- parada

o8
B

v 0.39
: : t. ) ( Sincronizar
E E H fo | | con motor
- ' i | en giro
il | |
Velocidad de Pl | |
aceleracion T W ” 1
! t 1 CL> Ganancias PID del bucle 1 -
i T | de velocidad | Parametros
------ o : H Ganancia H del motor
! i
Velocidad de ! — | proporcional | 0.42~0.47
deceleracion ! 'a'erﬁg?ndg gc./dec. | del bucle de | Ntmero de polos
i P velocidad - Factor de potencia
------ — Ganancia Ten_sm’)n nom!nal
integral del Velocidad nominal
Selgctgr de bucle de Intensidad nominal
modo de - Frecuencia nominal
rampa velocidad
l“\
4 A Y
4 A Y
4
1
Other parameters .
P Ganancia OL> Control de tension iCL>1
) derivada del del motor 'Ir‘
0.17 Status relay invert bucle de i
0.31 NUumero de macro velocidad |
0.32 Modo de comunicaciones serie Selector de i
1
0.33 Intensidad nominal del accionamiento mod_q de 1
tension 1
.34 Cadi e seguridad del usuario !
0.34 Cod g.O d g . i
0.36 Velocidad en baudios de — H
comunicaciones serie Tensioén de |
. L . . Velocidad refuerzo 1
0.37 Direccion de comunicaciones serie i del motor - :
0.40 Autoajuste estimada m |
0.48 Selector de modo de funcionamiento ?ﬁlgiﬂ;ﬂi; H
del accionamiento '
T [ ]
0.49 Estado de seguridad \ W e
, . Intensidad
0.50 Numero de versién del software . -
Velocidad activa del \‘ ',
motor -
del motor Etapa de potencia
Frecuencia de
conmutacion PWM
r
Los parametros se muestran con los valores por defecto
El diagrama légico es valido si todos los parametros EEEEEEEEEEEEEEENEEEEER
tienen los valores por defecto, pero puede no serlo

cuando se ajustan determinados parametros.
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Lista de parametros especificos de la macro 2

Pr. Funcion Valor ‘,'e' [M] indica que el parametro es sélo de control.
usuario
0.00 | Configuracién y almacenamiento Consulte la descripcién de estos parametros en
0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima el Apéndice D Pardmetros del menti 0.
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia maxima
0.03 | Velocidad de aceleracion
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia (no ajustar) ‘_l
0.06 |Limite de intensidad
0.07 | OL> Selector de modo de tension
CL> Ganancia proporcional del bucle Pr. Funcion Valor del
de velocidad usuario
0.08 | OL> Tension de refuerzo 0.11 | Referencia anterior a la rampa [M]
CL> Ganancia integral del bucle de ; - - |
velodeks 0.12 | Referencia posterior a la rampa [(M]
0.09 | OL> Seleccionar T/f dinamica 0.13 | Intensidad activa del motor M]
CL> Ganancia derivada del bucle de 0.14 | Referencia de velocidad lenta _
velocidad (no se utiliza) D
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada [M] 0.15 | Selector de modo de rampa
CL> Velocidad del motor 0.16 | Selector de modo de parada
0.177 | Invertir relé de estado
0.18 | Activar rampa S
Pr. Funcion Valor (.Iel 0.19 | Ac./dec. derampa S
usuario
’ 0.20 | Velocidad/frec. de salto 1
0.31 | Ndmero de macro M]
. X 0.21 | Banda de velocidad/frec. de salto 1
0.32 | Modo de comunicaciones serie
; - - - 0.22 | Velocidad/frec. de salto 2
0.33 | Intensidad nominal del accionamiento M]
(FLC) 0.23 | Banda de velocidad/frec. de salto 2
0.34 | Cédigo de seguridad del usuario M] 0.24 | Selector de modo de entrada
l6gica 1
0.35 | Referencia del teclado M] analogica
N 3 0.25 | Indicador de reinicio de M]
0.36 VeIoc@ad gn baudlqs de potenciémetro motorizado
comunicaciones serie
037 |Di ion d . X 0.26 | Indicador de salida de potenciémetro
L irecciéon de comunicaciones serie motorizado
0.38 | Seleccionar primer parametro visualizado 0.27 | Seleccionar arranque en cero de
0.39 | Sincronizar con motor en giro potenciémetro motorizado
0.40 | Autoajuste 0.28 | Seleccionar potenciémetro
0.41 | Selector de frecuencia de motorizado bipolar
conmutacion PWM 0.29 | Velocidad de potenciémetro
0.42 | Motor — nimero de polos motorizado
0.43 | Motor — factor de potencia 030 Factor de escala de saI!da de
potenciémetro motorizado
0.44 | Motor — tensién nominal
0.45 | Motor — RPM nominal a plena carga
0.46 | Motor — intensidad nominal
0.47 | OL+VT> Motor — frecuencia nominal
0.48 | Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento
0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version de software del accionamiento M]
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Configuracion y uso de la macro 2

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2, es
posible que deba prestarse atencion a lo siguiente.

Valores del potenciometro motorizado

1. Por defecto, el accionamiento funciona con
control de velocidad/frecuencia. Para
desactivar esto y activar el potenciémetro
motorizado, cierre el contacto MOT. POT.
ENABLE (Activar potenciémetro motorizado)
(terminal 29).

2. Siesnecesario, cambie el valor del parametro
0.29 Velocidad de potenciémetro motorizado para
modificar el porcentaje de incremento o
disminucién. Al aumentar el valor, se reduce el
porcentaje de variacion de la velocidad.

Valor por defecto: 20
Rango: 0~ 250

3. Siserequiere el funcionamiento bipolar, ajuste
el parametro 0.28 Seleccionar potenciémetro
motorizado bipolar en 1.

4. Por defecto, cada vez que se conecte la
alimentacioén y se active el accionamiento, la
velocidad/frecuencia recuperaré el Gltimo valor
del potenciémetro motorizado bajo el control
de rampa. Si se precisa que el accionamiento
arranque en cero, ajuste el parametro 0.27
Seleccionar arranque en cero de potenciémetro
motorizado en 1.

5. Parareiniciar el potenciémetro motorizado,
cierre momentaneamente el contacto RESET
(Reinicio). (Esta operacién también reinicia el
accionamiento).

6. Sies necesario, cambie la escala de la salida del
potenciémetro motorizado mediante el ajuste
del parametro 0.30 Factor de escala de salida de
potenciémetro motorizado.

7. Siesnecesario, controle el valor de salida del
potenciémetro en el parametro 0.26 Indicador
de salida de potenciémetro motorizado.

Unidrive User Guide
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Seleccion de referencia

Para el uso correcto de esta configuracién de macro,
el pardmetro 0.05 Seleccion de referencia debe estar
ajustado en 0.

Modos de entradas analdgicas

La entrada analégica se puede configurar para las
siguientes sefiales de entrada:
0"20mA,4720mA 60710V

Consulte el siguiente parametro en el Apéndice D
Pardmetros del menti O, para seleccionar el modo
necesario:

Entrada | Terminales Parametro
analdgica
1 56 0.24
Selector de modo de entrada
analégica 1

Velocidad/frecuencia de velocidad
lenta

No es necesario ajustar el parametro 0.14 Referencia
de velocidad lenta, puesto que no se puede utilizar la
funcién de velocidad lenta.

Modos de parada y frenado

Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D
Pardmetros del menti O:

Parametro Valor Funcién

0.15 Selector de
modo de rampa

(Con control
estandar) El tiempo de
deceleracién se amplia
si la tension del bus de
CC alcanza el valor
maximo permitido
durante el frenado.

Stnd.Ct

0.16 Selector de rP
modo de parada

Rampa hasta
detenerse, después se
desactiva el

accionamiento
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3.7 Macro 3
Velocidades/frecuencias
prefijadas

Caracteristicas

Conexiones de sefializacion para la
macro 3

Caracteristicas especiales

Se puede elegir entre las velocidades/frecuencias
prefijadas y el control de velocidad/frecuencia
analégica. En ambos casos, la entrada analdgica 1
sigue configurada para una sefial de referencia de
velocidad/frecuencia analégica (0 a 10 V).

Se puede utilizar un maximo de cuatro
velocidades/frecuencias prefijadas, cuyos valores se
deben ajustar en parametros individuales. La
seleccién se realiza mediante contactos externos en
l6gica binaria.

Caracteristicas estandar
« Lamacro 3 puede utilizarse sélo en el modo
Terminal

» Control digital mediante los contactos
RUN FORWARD (Marcha adelante) y
RUN REVERSE (Marcha inversa)

+ Entrada de velocidad/frecuencia analégica

 Ajuste de las velocidades/frecuencias
maxima y minima

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracién

» Puede invertirse el funcionamiento del relé
de estado

+ Rampas$

» Velocidades/frecuencias de salto

» Seleccién de modos de parada

» Seleccién de modo de frenado

» Entrada del termistor del motor

» Lobgica negativa para las entradas digitales

+ Salidas anal6gicas SPEED (Velocidad) y
TORQUE (Par)

+ OL> Entrada digital External trip
(Desconexién externa)

+ CL> Entrada digital Drive enable
(Activar accionamiento)

+ Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento

Unidrive User Guide
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Conector de
sefializacion
Relé de estado ‘Elﬂ
Accionamiento en perfecto estado ‘El /
2
Referencia 1 de
velocidad/frecuencia === /\+10V ‘El
anal6gica [ \ [ \ 4
(remota) 0 ~ 10 V '-|I \ J \ } ‘E|
VS q
CominaOV El
Termistor del motor ~
| S —
CominaoV -@
VELOCIDAD é?) H
PAR @ /]
V)
\v rp— g 4|10
SELECCIONAR PREFIJADA A
'Y
REINICIO 24
SELECCIONAR s p{25]
PREFIJADA B
»26]
MARCHA ADELANTE
b 27
MARCHA INVERSA S
- P 28
ACTIVAR PREFIJADA ¢ = //PANALOGICO
REF. PREFIJADAS
._\_—
OL> Desconexién externa
CL> Activar accionamiento 31
CominaOQV ——

Figura 3-8 Conexiones de sefializacion de
control y del termistor para la
macro 3

Consulte las especificaciones eléctricas en el
Apéndice C Conexiones de sefializacién.
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OL> DESCONEXION

frecuencias
de salto

fol

—L

ACTIVAR MARCHA MARCHA EXTERNA
PREFIJADA ADELANTE INVERSA RE"\jCIO CL> ACTIVAR
v v
20 ACCIORAMIENTO
—_—
Seleccion de referencia i Selector de : o
! referencia H 0.02 Fljlau%n g/e
Ref. 1 de velocidad/frecuencia 1 H velocidal
(remota) Selector de ! E Fijacién de | frecuencia
modo de entrada | | 1 velocidad/ | maxima
analdgica 1 ! ! H frecuencia !
¢ > > 024 | i i H minima '
» I o L—="1 1 ! H 1
d E H i Velocidades/
: i :
: ; -
1 ]
: 1
1
]

fi

Referencias
prefijadas 1

Velocidad/frec.
de salto 1

0.25
Referencias
SELECCIONAR - 6 - -
PREFIJADA A - prefijadas 2
0.27
8

Banda de
Referencias velocidad/frec.
prefijadas 3 de salto 1

SELECCIONAR ’m_>_
PREFIJADA B Referencias

prefijadas 4 Velocidad/frec.
de salto 2

"""""

Banda de
velocidad/frec.
de salto 2

Velocidad prefijada

PROOX
AWN R

B
0
1
0
1

Valor del
primer
parametro N
visualizado e
Tecla
Parametro de
XX ]
0 lectura-escritura (RW)
Parametro de sélo
lectura (RO)
v
Bl B Terminales de entrada
r S
[ x [3 Terminales de salida

Figura 3—9 Software programable para la macro 3
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Referencia anterior

TERMISTOR
hd

Referencia
posterior a
la rampa

0.12

OL> FRECUENCIA

CL> VELOCIDAD

PAR
Z

rS

f

Control del motor

alarampa
Rampa S
Activar
Rampas rampa S
fo | 0.18 |- ------

deceleracion

Limite de ac./dec.
de rampa S

1 t Y
T
R S
: 1
1
P
Velocidad de 1!
aceleracion '
o t
T
------ SRl e
1 019 -+
Velocidad de H -
i
]
1
1

CL> Ganancias PID del
bucle de velocidad

proporcio
del bucle
velocidad

R L L L L L g

Selector de
modo de
rampa

bucle de
velocidad

Otros parametros

Ganancia
derivada del

Ganancia

nal
de

Ganancia
integral del

Limite de
intensidad

0.16

Selector de
modo de parada

B L Y

0.39

g

Sincronizar con
motor en giro

!

Parametros
del motor

0.42 ~0.47

Numero de polos
Factor de potencia
Tensién nominal
Velocidad nominal
Intensidad nominal
Frecuencia nominal

Vi

OL> Control de tensiéon

e

0.17 Invertir relé de estado

0.31 Numero de macro

0.32 Modo de comunicaciones serie

0.33 Intensidad nominal del accionamiento

0.34 Cédigo de seguridad del usuario

0.36 Velocidad en baudios de comunicaciones serie
0.37 Direccion de comunicaciones serie

0.40 Autoajuste

0.48 Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento

0.49 Estado de seguridad
0.50 Numero de versién del software

Los parametros se muestran con los valores por defecto
El diagrama légico es valido si todos los parametros
tienen los valores por defecto, pero puede no serlo
cuando se ajustan determinados parametros.

bucle de
velocidad

Velocidad
del motor

del motor

Selector de
modo de
tension

Tension de
refuerzo

Seleccionar
T/f dindmica

Velocidad
del motor
estimada

R L T R T

Intensidad
activa del
motor

Etapa de potencia

Frecuencia de
conmutacion PWM
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Lista de parametros especificos de la macro 3

Pr. Funcion Valor ‘,'e' [M] indica que el parametro es sélo de control.
usuario
0.00 | Configuracién y almacenamiento Consulte la descripcién de estos parametros en
0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima el Apéndice D Pardmetros del menti 0.
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia maxima
0.03 | Velocidad de aceleracion
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia (no ajustar) ‘_l
0.06 |Limite de intensidad
0.07 | OL> Selector de modo de tension
CL> Ganancia proporcional del bucle Pr. Funcion Valor del
de velocidad usuario
0.08 | OL> Tension de refuerzo 0.11 | Referencia anterior a larampa M]
CL> Ganancia integral del bucle de ; - 3 |
velodeks 0.12 | Referencia posterior a la rampa [(M]
0.09 | OL> Seleccionar T/f dinamica 0.13 | Intensidad activa del motor &
CL> Ganancia derivada del bucle de 0.14 | Referencia de velocidad lenta _
velocidad (no se utiliza) D
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada [M] 0.15 | Selector de modo de rampa
CL> Velocidad del motor 0.16 | Selector de modo de parada
0.177 | Invertir relé de estado
Pr. Funcion Valor del 0.18 | Activar rampa S
usuario 0.19 | Ac./dec. derampa S
0.31 | Namero de macro (M] 0.20 | Velocidad/frec. de salto 1
0.32_| Modo de comunicaciones serie 0.21 |Banda de velocidad/frec. de salto 1
0.33 I(r;tLeCr;sidad nominal del accionamiento M] 0.22 | Velocidad/frec. de salto 2
0.23 |Bandad locidad/frec. de salto 2
0.34 | Cddigo de seguridad del usuario M] anda de velocidad/frec. de salto
B 0.24 | Selector de modo de entrada
0.35 | Referencia del teclado M] analégica 1
0.36 Veloc@ad i baudlqs de 0.25 | Referencia prefijada 1
comunicaciones serie - —
0.37 | Direccién de comunicaciones serie 0.26 |Referencia prefijada 2
; : 2 0.27 | Referencia prefijada 3
0.38 | Seleccionar primer parametro
visualizado 0.28 | Referencia prefijada 4
0.39 | Sincronizar con motor en giro 0.29 | (No se utiliza) ‘_l
0.40 | Autoajuste 0.30 | (No se utiliza) ‘_l
0.41 | Selector de frecuencia de
conmutacién PWM
0.42 | Motor — nimero de polos
0.43 | Motor — factor de potencia
0.44 | Motor — tensién nominal
0.45 | Motor — RPM nominal a plena carga
0.46 | Motor — intensidad nominal
0.47 | OL+VT> Motor — frecuencia nominal
0.48 | Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento
0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version de software del accionamiento M]
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Configuracion y uso de la macro 3 Modos de entradas analogicas

La entrada analégica se puede configurar para las
siguientes sefiales de entrada:

0"20mA,4720mA 60~ 10V

Consulte el siguiente parametro en el Apéndice D

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2, es
posible que deba prestarse atencion a lo siguiente.

Referencias prefijadas

1. Por defecto, el accionamiento funciona con Pardmetros del menti 0, para seleccionar el modo
control de velocidad/frecuencia. Para necesario:
desactivar esto y activar las referencias
prefijadas, cierre el contacto PRESET ENABLE Entrada | Terminales Parametro
(Activar prefijada) (terminal 29). analogica

1 56 0.24

2. Introduzca los valores necesarios en los Selector de modo de entrada

siguientes parametros: analégica 1

.25 Veloci fi 1 i . . .
0.25 Velocidad/frecuencia prefijada 1 Velocidad/frecuencia de velocidad

0.26 Velocidad/frecuencia prefijada 2 lenta

0.27 Velocidad/f ! fijad
¢ OC’. ad/ recuenc:la pre /./.a a3 No es necesario ajustar el parametro 0.14 Referencia

0.28 Velocidad/frecuencia prefijada 4 de velocidad lenta, puesto que la funcion de velocidad

Valor por defecto: 0 lenta no se puede utilizar.

Rango: OL> #1000 Hz CL> %30 000 rrm
Modos de parada y frenado

3. Seleccione lareferencia prefijada necesaria de la o o
siguiente manera: Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D

Pardmetros del menti 0:

Referencia | PRESET SELECT A | PRESET SELECT B
prefijada (terminal 24) (terminal 26) Parametro Valor Funcion
1 Abierto 0 Abierto O 0.15 Selector de Stnd.Ct | (Con control
: modo de rampa estandar) El tiempo de
2 Abierto 0 Cerrado (1) deceleracién se amplia
3 Cerrado (1) Abierto O si la tension del bus de
4 Cerrado (1) Cerrado (1) cc a]canza el \./eflor
maximo permitido

durante el frenado.

Seleccion de referencia

0.16 Selector de rP Rampa hasta
Para el uso correcto de esta configuraciéon de macro, modo de parada detenerse, después se
el parametro 0.05 Seleccién de referencia debe estar desactiva el

accionamiento

ajustado en 0.

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5

Configuracion del accionamiento 3-25




Espacio para notas

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5

3-26 Configuracion del accionamiento




3.8 Macro 4
Control de par
Caracteristicas

Caracteristicas especificas

Se puede elegir entre el control de par y el control
de velocidad/frecuencia analégica.

Si se selecciona el control de velocidad/frecuencia,
el accionamiento funcionara segun la demanda de
velocidad, independientemente de la carga,
mientras no se alcance la intensidad de salida
méxima permitida del accionamiento.

Si se selecciona el control de par, la entrada
analégica 1se configura para una referencia de par
analégico. La velocidad/frecuencia méxima se
determina de la siguiente manera:

OL> La frecuencia maxima se limita al valor del
parametro 0.02 Frecuencia mdxima.

CL> La velocidad maxima se limita al valor de la
referencia de velocidad/frecuencia aplicada a la
entrada analégica 2.

Ambas entradas aceptande O a 10 V.

Control por par

La macro 4 se puede utilizar en aplicaciones en las
que existen dos o mas motores conectados
mecanicamente y la carga de par debe compartirse
de manera controlada.

Caracteristicas estandar

» Lamacro 4 puede utilizarse sélo en el modo
Terminal

» Control digital mediante los contactos
RUN FORWARD (Marcha adelante) y
RUN REVERSE (Marcha inversa)

« Entradas anal6gicas de par y de
velocidad/frecuencia

 Ajuste de las velocidades/frecuencias
maximas

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracién

» Puede invertirse el funcionamiento del relé
de estado

» Seleccién de modo de frenado

» Entrada del termistor del motor

» Lobgica negativa para las entradas digitales

+ Salidas anal6gicas SPEED (Velocidad) y
TORQUE (Par)

 Salida digital AT MINIMUM SPEED
(A velocidad minima)

+ OL> Salida digital AT SPEED (A velocidad)

Unidrive User Guide
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« CL> Salida digital AT ZERO SPEED
(A velocidad cero)

» OL> Entrada digital External trip
(Desconexidn externa)

« CL> Entrada digital Drive enable
(Activar accionamiento)

+ Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento

Conexiones de sefializacion para la
macro 4

Conector de
sefializacion

Relé de estado <
Accionamiento en perfecto estado ‘%3
f------- AtV
Referencia de par [ \ { \ El
analégico 1 (0 ~ 10V) E \ 1 \ ) ‘E|
U > el
ComunaOV 3

CL>Limitede —F————

velocidad analégica

(0~ 10V) \ } \ } > 7]
L

~ Comina0 v?-@
VELOCIDAD

P
PAR \TD

Termistor del motor I—|j—uTU—

OL>A VELOCIDAD

L>A VELOCIDAD 23
gERO oc N CominaOVv
AVELOCIDAD
MINIMA @ 4[24

¥ 26]

REINICIO —
MARCHA ADELANTE
'
27
MARCHA INVERSA El
'
CONTROL DE @
ACTIVAR PAR d———F VELOCDADIFREC
CONTROL DE PAR
-_\—
OL> Desconexion
externa 31
CL> Activar CominaOV —"

accionamiento

Figura 3—10 Conexiones de seiializacion de
control y del termistor para la
macro 4

Consulte las especificaciones eléctricas en el
Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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OL> DESCONEXION
MARCHA MARCHA EXTERNA
ADELANTE INVERSA REINvICIO CL>ACTIVAR
v v

ACCIOblAMIENTO

Escala de

Seleccion de referencia Selector de : Fijacion de
i referencia H 0.02 .

) Selector de i - velocidad/
Refe,re.nua de par modo de Escala de H Fijacion de | frchenua
analogico entrada entrada i i velocidad/ | maxima

analogical analdgica 1 ! ! frecuencia 1
» ! ! minima 1
024 [— 029 —"t—p A I :
g 6 : ! : Velocidades/
! H ! frecuencias
Entrada ! H ! de salto
analdgica 1 i i
1
! 1
H 1
1

entrada -
>F > analdgica 2 o
Selector de
Frecuencia/velocidad modo de
control: entrada
Referencia de analdgica 2

velocidad/frecuencia
Control de Par
OoL>(Nowusado) || b s

CL> Over-ride de

velocidad :
frec.
27 Entra}dg g/:lgacllg)adl/rec
analdgica 2 -
Banda de

velocidad/frec.
d 1

o

Velocidad/frec.
de salto 2

Banda de
velocidad/frec.
de salto 2

Valor del primer
parametro
visualizado

Tecla

Parametro de
OXX lectura-escritura (RW)

Parametro de sélo
lectura (RO)

v
"B Terminales de entrada

r S
} Terminales de salida

Figura 3—11 Software programable para la macro 4
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OL> A VELOCIDAD

Selector de
modo de parada

ACTIVAR OL> FRECUENCIA CL> A VELOGIDAD A VELOCIDAD
PAR TERMISTOR CL> VELOCIDAD PAR CERO MINIMA
v v rS r S rS rS
Referencia m [ 0 ]
anterior a !
larampa  TTTTTTTTS i
. i Control del motor
Referencia !
posterior a la 0.12 . e —
rampa !
) :
Rampa S H Limite de
H intensidad
Activar i
Rampas rampa S :
i
1
1
:

o8
£

0.39
1 t Y X -
Sincronizar con
H fo motor en giro
[]
1

Velocidad de *
aceleracion CL> Ganancias PID del bucle -
T de velocidad Pardmetros
0.04 [-==---= - 1 del motor
- Ganancia
Velocidad de - proporcional 0.42 ~0.47

Limite de ac./dec.

deceleracion
de rampa S

L L L L L L
LR R 3

del bucle de Ndmero de polos
velocidad Factor de potencia
Ganancia ye?s%n Sommgl |
integral del elocioad nomina
Intensidad nominal

T
[
1
[
1
[
1
[
1
1
1
1 t
[
1
[
1
1
1
1
[
1
[
1

Selector de

bucle de - .
modo de rampa velocidad Frecuencia nominal
N
4 N
4 A Y
4 A Y
/ --- -
1 1
Otros parametros . . - P .
Ganancia derivada OL> Control de tension iCL>:
N del bucle de del motor .
0.17 Invertir relé de estado velocidad |
0.28 Umbral de exceso de velocidad i
e 1
0.31 NUumero de macro Selector de H
0.32 Modo de comunicaciones serie modo de H
tension 1
0.33 Intensidad nominal del accionamiento 1
0.34 Cédigo de seguridad del usuario :
. [ ]
0.36 Velocidad en baudios de Velocidad del '
comunicaciones serie gelectgr motor estimada |
e modo
0.37 Direccion de comunicaciones serie A de tensién i
0.40 Autoajuste Seleccionar :
) . T/f dindmica 1
0.48 Selector de modo de funcionamiento '
del accionamiento l pm—— |
Ay ’
0.49 Estado de seguridad .
i B Velocidad Intensidad activa \\ ,,
0.50 Namero de versiéon del software del motor del motor
Etapa de potencia
Frecuencia de
conmutacion PWM
r
Los parametros se muestran con los valores por defecto
El diagrama légico es valido si todos los parametros EEEEEEEEEEEEEEENEEEEER
tienen los valores por defecto, pero puede no serlo

cuando se ajustan determinados parametros.

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5

Configuracion del accionamiento 3-29




Lista de parametros especificos de la macro 4

Pr. Funcién Valor del

‘ [M] indica que el parametro es s6lo de control.
usuario

0.00 | Configuracién y almacenamiento Consulte la descripcién de estos parametros en
el Apéndice D Pardmetros del menti 0.

0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima

0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia maxima

0.03 | Velocidad de aceleracion

0.04 | Velocidad de deceleracion

0.05 | Selector de referencia (no ajustar) ‘_l

0.06 |Limite de intensidad

0.07 | OL> Selector de modo de tension

CL> Ganancia proporcional del bucle Pr. Funcion Valor del
de velocidad usuario
0.08 | OL> Tension de refuerzo 0.11 | Referencia anterior a la rampa [M]
CL> Ganancia integral del bucle de P ) ; |
velocidad 0.12 | Referencia posterior a la rampa [M]
0.09 | OL> Seleccionar T/f dinamica 013 | Intensidad activa del motor (M]
CL> Ganancia derivada del bucle de 0.14 | Referencia de velocidad lenta
velocidad (no se utiliza)
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada M] 0.15 | Selector de modo de frenado

CL> Velocidad del motor

0.16 | Selector de modo de parada

0.17 | Invertir relé de estado

Pr. Funcion Valor del 0.18 | Activar rampa S

usuario 0.19 | Ac./dec. de rampa S

031 | Namero de macro [M] 0.20 | Velocidad/frec. de salto 1
0.32 | Modo de comunicaciones serie 0.21 |Banda de velocidad/frec. de salto 1
0.33 | Intensidad nominal del accionamiento M] 0.22 | Velocidad/frec. de salto 2
(FLC) : :
0.23 | Banda de velocidad/frec. de salto 2
0.34 | Cddigo de seguridad del usuario M] anda de velocidad/frec. de salto
0.24 | Selectord do de entrad
0.35 | Referencia del teclado M] aﬁ:ﬁ’);irc;mo o deentrada
036 | Velocidad en baudios de 0.25 | Entrada analégica 1(referencia de par) M]

comunicaciones serie

0.26 | Selector de modo d trad
0.37 | Direccién de comunicaciones serie elec or de modo de entrada

analégica 2
0.38 S?/ecclfongr primer parametro 0.27 | Entrada analégica 2 (nivel méaximo de M]
visualizado limite de velocidad)
0.39 | Sincronizar con motor en giro 0.28 | Umbral de exceso de velocidad

040 | Autoajuste 0.29 | Escala de entrada analégica 1

Rl Befetoideliicleiciglde 0.30 | Escala de entrada analégica 2

conmutacién PWM

0.42 | Motor — nimero de polos

0.43 | Motor — factor de potencia

0.44 | Motor — tensién nominal

0.45 | Motor — RPM nominal a plena carga

0.46 | Motor — intensidad nominal

0.47 | OL+VT> Motor — frecuencia nominal

0.48 | Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento

0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version de software del accionamiento M]
. . : . Unidrive User Guid
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Configuracion y uso de la macro 4

Control de par

1. Por defecto, el accionamiento funciona con
control de velocidad/frecuencia. Para
desactivar esto y activar el control de par,
cierre el contacto TORQUE ENABLE (Activar
par) (terminal 29).

2. OL> Ajuste el parametro 0.02 frecuencia
mdxima en el valor que se necesite para limitar la
velocidad maxima del motor.

CL> Ajuste el limite de velocidad analdgica
aplicado al terminal 7 en el valor necesario para
definir la velocidad maxima permitida del
motor.

3. Ajuste lareferencia de par anal6gico en el
nivel necesario.

4. Sifuese necesario, ajuste el parametro 0.29
Escala de entrada analégica 1para cambiar la
escala de la entrada de referencia de par
(consulte abajo Control por par).

5. Sifuese necesario, ajuste el parametro 0.30
Escala de entrada analégica 2 para cambiar la
escala de la entrada analégica de limite de
velocidad.

6. Ajuste el parametro 0.28 Umbral de exceso de
velocidad en la velocidad/frecuencia a la que se
va a producir la desconexién del accionamiento
para proteger el sistema.

Valor por defecto:
OL> ([0,02]x1,2) Hz
VT> 2000 reM

SV> 4000 rrPM

Rango:
OL> 07 ([0,02]1x1,2) Hz
CL> 0 730 000 rrM

7. Controle lareferencia de par en el parametro
0.25 Entrada analégica 1.

Seleccion de referencia

Para el uso correcto de esta configuracién de macro,
el parémetro 0.05 Seleccion de referencia debe estar
ajustado en 0.

Velocidad/frecuencia de velocidad
lenta

No es necesario ajustar el parametro 0.14 Referencia
de velocidad lenta, puesto que la funcion de velocidad
lenta no se puede utilizar.

Unidrive User Guide
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Modos de entradas analdgicas

Las entradas analdgicas se pueden configurar para
las siguientes sefales de entrada:

0"20mA,4720mA 60~ 10V

Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D
Pardmetros del menti 0, para seleccionar el modo
necesario:

Entrada | Terminales Parametro
analodgica

1 56 0.24
Selector de modo de entrada
analégica 1

2 7 0.26
Selector de modo de entrada
analégica 2

Control por par
1. Enlamacro O, configure un accionamiento
principal con control de velocidad/frecuencia.

2. Configure uno o varios accionamientos
secundarios en la macro 4.

3. Realice las conexiones entre los accionamientos
como se muestra en la Figura 3—11.

Accionamiento
secundario

Accionamiento
principal

Conector de
sefializacion

Conector de
sefializacion

(parte) (parte)
R Pl
[Tl S — > 6
s

Figura 3—11 Conexiones de control por par

1. Silos accionamientos secundarios generan un
par diferente al del accionamiento principal,
para cada dispositivo secundario, ajuste el
parametro 0.29 Escala de entrada analégica 1
segln corresponda.

Modos de parada y frenado

Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D
Pardmetros del ment O:

Parametro Valor Funcién

0.15 Selector de
modo de rampa

(Con control estandar) El
tiempo de deceleracion si
amplia si la tensién del bus de
CcC alcanza el valor maximo
permitido durante el frenado.

Stnd.Ct

0.16 Selector de rP
modo de parada

Rampa hasta detenerse,
después se desactiva el
accionamiento
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3.9 Macro 5

Control PID

(punto de referencia)
Caracteristicas

Conexiones de sefializacion para la

macro 5

Caracteristicas especificas

El control PID se utiliza para aplicaciones en las que
se requiere mantener un proceso en un punto de
referencia. Algunas aplicaciones tipicas son:

« Procesos para el control de la tensién en
bucle cerrado en los que se utiliza un brazo
oscilante

+ Sistemas para el control de la presion en
bucle cerrado

Se puede elegir entre el control PID y el control de
velocidades/frecuencias anal6gicas. Si se selecciona
el control PID, las tres entradas analégicas se
configuran de esta manera:

* Referencia de velocidad/frecuencia para definir
la demanda de velocidad/frecuencia

* Realimentacién de PID a partir del dispositivo
de realimentacion

* Referencia de PID para definir el punto de
referencia

El rendimiento dindmico, el factor de escalay el
rango del control PID se pueden ajustar.

Ademas, de forma complementaria, se puede utilizar
la referencia de PID, la realimentacién de PID y un
PID opcional.

Caracteristicas estandar

* Lamacro 5 puede utilizarse sélo en el modo
Terminal

» Control digital mediante los contactos
RUN FORWARD (Marcha adelante) y
RUN REVERSE (Marcha inversa)

+ Entradas analégicas de velocidad/frecuencia

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracién

» Lobgica negativa para las entradas digitales

+ Salidas anal6gicas SPEED (Velocidad) y
TORQUE (Par)

+ OL> Salida digital AT SPEED (A velocidad)

« CL> Salidadigital AT ZERO SPEED
(A velocidad cero)

+ OL> Entrada digital External trip
(Desconexion externa)

» CL> Entrada digital Drive enable
(Activar accionamiento)

+ Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento

Unidrive User Guide
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Conector de
sefializacion

o

accionamiento

Relé de estado AEl
Accionamiento en perfecto estado ‘El
Referencia 1 de f---—---- A0V (4
velocidad/frecuencia |J-| [ \ { \ P ‘D
(0~ 10V) 5
S
Cominao0 \¥/K 3
Referencia de
PID (0~ 10V) | I 1] i » 7]
Ll
S|
N-—-- -~ 0
Realimentacion I \
de PID ‘El
|
U_______
ComunaOV -@
JE
VELOCIDAD
S
(= P
Q &
OL> A VELOCIDAD @
CL>A VELOCIDAD CERO % CominaOV
REINICIO — (24]
MARCHA —e ———>s]
ADELANTE ;@
MARCHA INVERSA D
» 28
ACTIVAR PID = R tnorrec
CONTROL DE PID
OL>Desconexion
externa
CL> Activar CominaoOV mEl

Figura 3—12 Conexiones de sefializacion de

control para la macro 5

Consulte las especificaciones eléctricas en
Apéndice C Conexiones de sefializacién.

el
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ACTIVAR
PID

hd

Seleccion de referencia

Ref. de

velocidad/frecuencia

Y

»
d 6

Y

Selector de
modo de entrada

analogica 1

Entrada
analdgica 2 Entrada

analdgica 1

Referencia
de PID

Selector de
modo de entrada
analogica 2

PID

0.20

Ganancia
proporcional
de PID

b

Ganancia

Escala de integral de PID

entrada

analogica 1 | 022 |
Ganancia
derivada
de PID

Escala de — )

entrada lelte. superior

analdgica 3 de salida de
PID

» 016 | [ 024 |
- — Selector de Limitel inferior
Realimentacion modo de entrada ide salida de
de PID analégica 3 PID
Factor de
escala de
salida de PID
Entrada
analogica 3

Los parametros se muestran con los valores por defecto
El diagrama l6gico es valido si todos los parametros tienen
los valores por defecto, pero puede no serlo cuando se
ajustan determinados parametros.

REINICIO  ADELANTE INVERSA
hd hd hd

Selector de
referencia

MARCHA

OL> DESCONEXION

EXTERNA
CL> ACTIVAR

MARCHA

2

_—
Fijacion de
velocidad/
Fijacion de frecuencia
velocidad/ maxima
frecuencia
minima

]
1
]
]
1
]
1
]
|
1
]
1
]
1
]

fol

ACCIONAMIENTO

fi

Valor del
primer
pgrarr)etro ¢ & @
visualizado
Tecla

Parametro de
lectura-escritura (RW)

Parametro de sélo
lectura (RO)

v
"B Terminales de entrada

r S
} Terminales de salida

Figura 3—13 Software programable para la macro §
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OL> FRECUENCIA

CL> VELOCIDAD

PS

OL> A VELOCIDAD
CL> A VELOCIDAD CERO
-~

Referencia Referencia
anterior a posterior a +
la rampa la rampa
Control del motor
0.12

Limite de
intensidad

Sincronizar
con motor
en giro

Rampas

Velocidad de *
| i6 :
aceleracion CL> Ganancias PID del bucle
de velocidad Parametros
""" == del motor
Ganancia
Velocidad de proporcional 0.42 ~0.47

deceleracion del bucle de

velocidad

N L L L L4
R L e R S

Numero de polos
Factor de potencia
Tensién nominal
Velocidad nominal
Intensidad nominal
Frecuencia nominal

Ganancia
integral del
bucle de

velocidad
N
4 N
4 A Y
, A Y
4 \_ ——
Otros parametros ! I
Ganancia OL> Control de tension iCL>:
0.26 Prefijada referencia 7 derivada del del motor T
" ) bucle de i
0.27 Prefijada referencia 8 velocidad i
0.30 Selector de fuente de activacion I '
de PID opcional Selector de l
modo de i
0.31 NUumero de macro tension 1
1
0.32 Modo de comunicaciones serie
‘ ! erie |
0.33 Intensidad nominal del accionamiento Tensién de l
0.34 Cédigo de seguridad del usuario Velocidad refuerzo :
i i del motor
0.36 Velocidad en baudios de A . m 1
comunicaciones serie estimada - :
Seleccionar i
0.37 Direccion de comunicaciones serie T/f dindmica !
1
0.40 Autoajuste l PR H
0.48 Selector de modo de funcionamiento . \ 4
. ) ) Intensidad 4 ,
del accionamiento li/;l?\%dtﬁ? activa del e N
0.49 Estado de seguridad motor Etapa de potencia
0.50 Numero de version del software
Frecuencia de
conmutacion PWM
m
4U—®IIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
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Lista de parametros especificos de la macro 5

Pr. Funcién Valor del

‘ [M] indica que el parametro es s6lo de control.
usuario

0.00 | Configuracién y almacenamiento Consulte la descripcién de estos parametros en
el Apéndice D Pardmetros del menti 0.

0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima

0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia maxima

0.03 | Velocidad de aceleracion

0.04 | Velocidad de deceleracion

0.05 | Selector de referencia (no ajustar) ‘_l

0.06 |Limite de intensidad

0.07 | OL> Selector de modo de tension

CL> Ganancia proporcional del bucle Pr. Funcién Valor del
de velocidad usuario
0.08 |OL> Tensiér} de refuerzo 0.11 | Referencia anterior a larampa [M]
CL> Ganancia integral del bucle de
velocidad 0.12 | Referencia posterior a la rampa [M]
0.09 | OL> Seleccionar T/f dinamica 0.13 | Intensidad activa del motor (M]
CL> Ganancia derivada del bucle de 0.14 | Selector de modo de entrada
velocidad analdgica 1(referencia de
0.10 |OL> Velocidad del motor estimada M] velocidad/frecuencia)
CL> Velocidad del motor 0.15 | Selector de modo de entrada

analégica 2 (referencia de PID)

0.16 | Selector de modo de entrada

Pr. Funcién Valor del analégica 3 (realimentacién de PID)
usuario 0.17 | Entrada analdgica 1 M]

0.31 | Ndmero de macro [M] (referencia de velocidad/frecuencia)
0.32 | Modo de comunicaciones serie 0.18 | Entrada analdgica 2 M]
0.33 | Intensidad nominal del accionamiento M] (referencia de PID)

(FLC) 0.19 | Entrada analdgica 3 M]
0.34 | Cddigo de seguridad del usuario M] (realimentacién de PID)
035 | Referencia del teclado IM] 0.20 | Ganancia proporcional de PID
036 | Velocidad en baudios de 0.21 | Ganancia integral de PID

comunicaciones serie 0.22 | Ganancia derivada de PID
0.37 | Direccién de comunicaciones serie 0.23 | Limite superior de salida de PID
0.38 | Seleccionar primer parametro visualizado 0.24 | Limite inferior de salida de PID
0.39 | Sincronizar con motor en giro 0.25 | Factor de escala de salida de PID
0.40 | Autoajuste 0.26 | Referencia prefijada 7
0.41 | Selector de frecuencia de 0.27 | Referencia prefijada 8

conmutacion PWM 0.28 | Escala de entrada analdgica 2
042 | Motor — niimero de polos 0.29 | Escala de entrada analégica 3
043 | Motor — factor de potencia 0.30 | Selector de fuente de activacién de
0.44 | Motor — tensién nominal PID opcional

0.45 | Motor — RPM nominal a plena carga

0.46 | Motor — intensidad nominal

0.47 | OL + VT> Motor — frecuencia
nominal

0.48 | Selector de modo de funcionamiento
del accionamiento

0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version de software del accionamiento M]
. . : . Unidrive User Guid
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Configuracion y uso de la macro 5

Ajuste del control PID

1. Por defecto, el accionamiento funciona con
control de velocidad/frecuencia. Para
desactivar esto y activar el control PID, cierre el
contacto PID ENABLE (Activar PID) (terminal 29).

2. Ajuste el potenciémetro PID REFERENCE
(Referencia de PID) (terminal 7) en el punto de
referencia necesario.

3. Ajuste FREQUENCY/SPEED REFERENCE
(Referencia de velocidad/frecuencia)
(terminales 5y 6) segin la velocidad nominal
(de proceso) del motor que se necesite.

4. Conecte el dispositivo de realimentacion al
terminal 8 (PID FEEDBACK (Realimentacién de
PID)).

5. Los valores de las sefiales analégicas se pueden
controlar mediante la visualizacion de los
siguientes parametros:

0.17 Referencia de velocidad/frecuencia
0.18 Referencia de PID

0.19 Realimentacién de PID

0.26 Referencia de PID posterior a la escala

0.27 Realimentacion de PID posterior a la escala

Ajuste del rango de control PID

En el control PID, se aplica una escala a la referencia
de PID y la realimentacion de PID, y el error que resulta
de las diferencias entre estas referencias se pasa por un
limitador y, después, se aplica una escala final.

El limitador se utiliza para aplicar los limites maximo
y minimo al error de PID. El error minimo puede ser
un valor negativo.

La escala final que se aplica sirve para ajustar el nivel

de cambios en la referencia de velocidad/frecuencia.

Después de estas dos etapas, el error se afiade a la
referencia de velocidad/frecuencia.

1. Laescala por defecto para las entradas
analogicas 2y 3 es 1. Sies necesario, ajuste los
siguientes parametros para cambiar la escala:

0.28 Escala de entrada analégica 2
(referencia de PID)

0.29 FEscala de entrada analdgica 3
(realimentacién de PID)

2. Paralimitar el valor maximo de error de PID,

ajuste el parametro 0.23 Limite superior de PID en

el valor necesario.
Valor por defecto: 100 %
Rango: 07100 %

Unidrive User Guide
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3. Paradefinir el valor minimo de error de PID,
ajuste el parametro 0.24 Limite inferior de PID en
el valor necesario.

Valor por defecto: —100 %
Rango +100 %

4. Para definir el grado de control de la referencia
de velocidad/frecuencia, ajuste el parametro
0.25 ractor de escala de salida de PID en el valor
necesario.

Valor por defecto: 1
Rango: 0™ 4,000

Ajuste de los valores para las ganancias
PID
Se utilizan los siguientes parametros:

0.20 Ganancia proporcional de PID
Valor por defecto: 1

Rango: 0~ 4,000

0.21 Ganancia integral de PID
Valor por defecto: 0,5

Rango: 0~ 4,000

0.22 Ganancia derivada de PID

Valor por defecto: 0
Rango: 0~ 4,000

Referencias prefijadas

En lugar de utilizar sefiales externas para definir la
referenciay la realimentacién de PID, puede
introducir valores en los parametros prefijados.

Para activar y configurar las referencias prefijadas,
utilice el siguiente procedimiento:

1. Desactive la sequridad (consulte el Apéndice B
Seguridad y acceso a pardmetros avanzados).

2. Ajuste el parametro 7.14 en 0.
3. Ajuste el parametro 7.18 en 0.
4. Siesnecesario, vuelva a activar la seguridad.

5. Introduzca los valores necesarios en los dos
parametros siguientes:

Referencia de velocidad/frecuencia:
0.26 Referencia prefijada 7

Referencia de PID: 0.27 Referencia prefijada 8

Tenga en cuenta que el rango de valores de
estos parametros es £1000, donde 1000
representa el 100%.
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Software de activacion de PID opcional

El pardmetro 0.30 sirve para seleccionar un
parametro de bits de origen como software de
activacioén del control PID. Este software de
activacion dispone de un puerto AND con la sefial de
activacion de PID aplicada al terminal 29. El
parametro de bits de origen debe pertenecer a uno
de los menis avanzados (los parémetros del mena O
no pueden utilizarse con el parémetro 0.30). Para
obtener informacién sobre cémo identificar un
parametro adecuado, consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive.

Seleccion de referencia

Para el uso correcto de esta configuracién de macro,
el parametro 0.05 Seleccién de referencia debe estar
ajustado en 0.

Modos de entradas analdgicas

Las entradas analdgicas se pueden configurar para
las siguientes sefales de entrada:
0"20mA,4720mA 60~ 10V

Consulte los siguientes parametros en el Apéndice D
Pardmetros del menti 0, para seleccionar el modo
necesario:

Entrada | Terminales Parametro
analodgica

1 56 0.14
Selector de modo de entrada
analégica 1

2 7 0.15
Selector de modo de entrada
analégica 2

3 8 0.16
Selector de modo de entrada
analégica 3
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3.10 Macro 6
Control del limite del eje

Caracteristicas

Caracteristicas especificas

El control del limite del eje se emplea para
aplicaciones que requieren la parada automatica del
proceso cuando se ha alcanzado un limite de
posicion.

La velocidad se puede controlar en ambas
direcciones y de cualquiera de estas dos maneras:

« Sefal de referencia de velocidad/frecuencia
bipolar y uso de un contacto RUN
FORWARD (Marcha adelante) (control
bipolar)

« Sefal de referencia de velocidad/frecuencia
unipolar y uso de los contactos RUN
FORWARD (Marcha adelante) y RUN
REVERSE (Marcha inversa) (control
unipolar)

Pueden seleccionarse las siguientes entradas de
referencia de velocidad/frecuencia:

Entrada unipolar local (0 ~ 10V)

Entrada diferencial remota que se puede utilizar
de esta manera:

+ Entrada unipolar de terminal dnico (0 ~ 10V)
+ Entrada bipolar de terminal Gnico (10V)

+ Entrada diferencial bipolar o unipolar (10V
en cada linea)

El avance en cada direccién se detiene con una
entrada digital limit (Limite). Por defecto, estas
entradas requieren contactos normalmente
abiertos, pero se pueden configurar para contactos
normalmente cerrados.

Para poner en marcha el accionamiento, debe
cerrarse el contacto RUN (Marcha) adecuado.
Cuando cambia el estado del contacto limit (Limite)
relacionado para marcar el limite del eje, se produce
la deceleracion del accionamiento hasta la velocidad
cero, ala velocidad ajustada por el usuario. Para
cambiar la direccioén, es necesario realizar cualquiera
de estas acciones, segun resulte apropiado:

« Control bipolar: invierta la polaridad de la
referencia de velocidad/frecuencia

« Control unipolar: abra el contacto RUN
(Marcha) y cierre el contacto RUN (Marcha)
para la direccién opuesta

El accionamiento funciona con control de
velocidad/frecuencia.

Se puede seleccionar entre aplicar el par al motor a
la velocidad cero o permitir que el motor gire
libremente.

3-40 Configuracién del accionamiento

Caracteristicas estandar

» Lamacro 6 puede utilizarse sélo en el modo
Terminal

» Ajuste de las velocidades/frecuencias
maxima y minima

» Ajuste de rampas de aceleraciény
deceleracion

» Seleccién de modos de parada

* Entrada del termistor del motor

» SPEED (Velocidad) y TORQUE (Par)

e« OL> AT SPEED (A velocidad)

+ CL> AT ZERO SPEED (A velocidad cero)

+ OL> Externaltrip (Desconexion externa)

+ CL> Drive enable (Activar accionamiento)

» RESET (Reinicio) del accionamiento
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Conexiones de sefializacion para la

Conector de

sefializacion
Relé de estado :ElJ_l
Accionamiento en perfecto estado ‘El‘l_{
Referencia
velocidad/frecuencia +10V ‘El
analégica & ______ N
+10V ]
ov | Moo LSl Lol
10V ComunaOV
CominaoV -@
VA Wit '_%
VELOCIDAD
Q
N —" «[10]
Py el
Termistor del motor —
OL> A VELOCIDAD
CL> A VELOCIDAD CERO ?
REINICIO :
LIMITE DE MARCHA ——e o—-}i :
ADELANTE —_
» 26
MARCHA D
LIMITE DE MARCHA k@
INVERSA — ;D
29
-_\—
OL> Desconexién
externa 31
CL> Activar accionamiento

CominaQV ——

Figura 3-15 Conexiones de

seializacion de

macro 6
Conector de
sefializacion
Relé de estado -1
Accionamiento en perfecto estado ‘El‘l_{
Referencia 1 de
velocidad/frecuencia K- -- nt10V ‘El
anal6gica [ \
(remota) 0 ~ 10V '1I \ 1 \ ) ‘E|
Vg > ol
ComunaOV
Referencia 2 de +10V
velocidad/frecuencia A—— ‘El
analdgica { \ ( \
(local) 0 ~ 10V Ij- \ } \ } ¥ 7]
T VA
CominaOVv
1/
VELOCIDAD ({\) H (
Q
\VA—— g :
Pty
Termistor del motor —
OL> A VELOCIDAD
CL> A VELOCIDAD CERQ 23
REINICIO :
LIMITE DE MARCHA ——e o—-}i :
ADELANTE —_
M 26
MARCHA ADELANTE
¥27]
MARCHA INVERSA
LIMITE DE MARCHA k@
INVERSA — ;D
29
+—
OL> Desconexién k@
externa 31
CL> Activar accionamiento CominaOV ——

Figura 3-14 Conexiones de sefializacion de

control y del termistor para la
macro 6 con control unipolar
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control y del termistor para la
macro 6 con control bipolar
(conexiones de referencia de
velocidad/frecuencia tipicas)

Para las especificaciones eléctricas, consulte el
Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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LIMITE DE

Seleccion de Referencia de
referencia velocidad/
- - frecuencia
Ref. 1 de velocidad/frecuencia adelante
(remota) Selector de e
referencia

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
-

B
4 6 mams

Referencia de
velocidad/frecuencia

4 > >

kk

Control de direccion
Ref. 2 de

velocidad/frecuencia (local)

Referencia de
velocidad/frecuencia
inversa

Valor del
primer
parametro
visualizado

¢ 6 @

Los parametros se muestran con los valores por defecto.
El diagrama logico es valido si todos los parametros tienen
los valores por defecto, pero puede no serlo cuando se
ajustan determinados parametros.

B

]
1
1
1
1
1
1
]
1
1
1
1
1
1
(]
1
1
1
1
1
1
1
1
]
1
1
1
1
]
1
1
1
]
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

° I
0 = MARCHA activada
1 = MARCHA desactivada (en el limite)

MARCHA MARCHA MARCHA LIMITE DE
(ADELANTE)  INVERSA ADELANTE MéRCHA INVERSA
v v v
28 Invertir
limite de Limite de
marcha marcha
adelante inversa
[ 021 | [ 022 | .
! ! T T
l l : :
Indicador '} \ Indicador Indicador ! ! Indicador de
de marcha | | de marcha de limite de ! ! limite de
adelante ! ! inversa marcha ! ! marcha inversa
! ! adelante Bh,
i i i i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 ]
1 1
1 1
1 1
1

Fijacion de
velocidad/frecuencia
maxima

Fijacionde | 0.01
velocidad/frecuencia
minima

fo
Referencia de
velocidad/frecuencia ==
bidireccional

fi

Clave

0.XX Parametro de

&

lectura (RO)

x

ZS

x

Parametro de solo

lectura-escritura (RW)

v
J x | Terminales de entrada

-; M@l Terminales de salida

Figura 3-16 Software programable para la macro 6
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REINICIO
v

Referencia
anterior a
la rampa

0.11

OL> DESCONEXION EXTERNA
CL> ACTIVAR ACCIONAMIENTO
v

Referencia
posterior a
la rampa

0.12

OL> FRECUENCIA
TERMISTOR CL>VELOCIDAD PAR
v S S

(o I 10

OL> A VELOCIDAD
CL> A VELOCIDAD CERO
S

A

Control del motor

Rampas

fo

Velocidad de
aceleracion

oL>
Velocidad de
aceleracion

o
N
o
]
1
1
1
1
L
1
fmmmmm e ————————————

CL>
Velocidad de
deceleracion

Otros parametros

0.31 Numero de macro

0.32 Modo de comunicaciones serie

0.33 Intensidad nominal del accionamiento

0.34 Codigo de seguridad del usuario

0.36 Velocidad en baudios de comunicaciones serie
0.37 Direccion de comunicaciones serie

0.40 Autoajuste

0.48 Selector de modo de funcionamiento del
accionamiento

0.49 Estado de seguridad
0.50 Numero de version del software

+—— de velocidad

c
El
=
®
[=3
)

intensidad

0.18

Selector de modo
de parada

0.19

Py
@
=
@
>
Q.
[}
5

4
rd
0.39
3 ( [[o39 ]
: : Sincronizar con
1 | motor en giro
1 1
1 1
_I 1 Y
} CL> Ganancias PID del bucle de |
1 velocidad 1 Parametros
: : del motor
1 Ganancia 1
| proporcional | 0.42-047
| del bucle de N Numero de polos
velocidad Factor de potencia
Ganancia ge?s%n Sommgl |
integral del elocida nom|lnaI
bucle de Inten5|dat_1 nominal |
velocidad Frecuencia nominal
N
4 N
4 A}
4 A}
4
1 m——
Ganancia OL> Control de tension L>j
derivada del del motor T
bucle de 1
velocidad |
1
Selector de 1
modo de |
tension 1
1
:
Tension de |
Velocidad refuerzo 1
1
f del motor |
estimada -m 1
Seleccionar |
T/f dinamica 1
T :
[} =
L/
Velocidad Intensidad N\ /
del motor activa del motor :
Etapa de potencia
Frecuencia de
conmutacion PWM
md
4ﬂ_®lllllllllllllllllllll
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Lista de parametros especificos de la macro 6

Pr. Funcién Valor del | [M] indica que el parametro es s6lo de control
usuario
0.00 | Configuracién y almacenamiento Par? Ia.descrlpa/on de estos pafametros, consulte el
: — Apéndice D Pardmetros del menti 0.
0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia méaxima
0.03 | Velocidad de aceleraciéon
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia (ajustes limitados)
0.06 | Limite de intensidad
0.07 | OL> Selector de modo de tension
CL> Ganancia proporcional del bucle de
velocidad
0.08 | OL> Tension de refuerzo =
CL> Ganancia integral del bucle de Pr. Funcion Valor del
velocidad usuario
0.09 | OL> Seleccionar T/f dindmica 0.1 Referencia anterior a la rampa [(M]
CL> Ganancia derivada del bucle de 0.12 | Referencia posterior ala rampa M]
velocidad - -
0.13 | Intensidad activa del motor [M]
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada M] - —
CL> Velocidad del motor 0.14 | Indicador de limite de marcha adelante [M]
0.15 | Indicador de marcha adelante [M]
0.16 | Indicador de marcha inversa [M]
Pr. Funcion Valor (.Iel 0.17 | Indicador de limite de marcha inversa [M]
usuario
031 | Namero de macro M] 0.18 | Selector de modo de parada [M]
032 | Modo de comunicaciones serie 0.19 | Activar retencion en velocidad cero [(M]
0.33 | Intensidad nominal del accionamiento M] 0.20 dOL> IL'm'.t,e de velocidad de
(FLC) eceleracion n _
CL> (No se utiliza) Limite de velocidad
0.34 | Cédigo de seguridad del usuario [M] de deceleracién
0.35 | Referencia del teclado M] 0.21 | Invertir limite de marcha adelante
0.36 | Velocidad en baudios de comunicaciones 0.22 | Invertir limite de marcha inversa
serie 0.23 | (No se utiliza)
0.37 | Direccién de comunicaciones serie 0.24 | (No se utiliza)
0.38 | Seleccionar primer parametro visualizado 0.25 | (No se utiliza)
0.39 | Sincronizar con motor en giro 0.26 | (No se utiliza)
OOl la0es St 0.27 | (No se utiliza)
0.41 g\el\l/e"\fltor de frecuencia de conmutacién 0.28 | (No se utiliza)
0.42 | Motor - nimero de polos 0.29 | (No se utiliza)
0.43 | Motor - factor de potencia 030 | (No se utiliza)
0.44 | Motor - tensiéon nominal
0.45 | Motor - RPM nominal a plena carga
0.46 | Motor - intensidad nominal
0.47 | OL + VT> Motor - frecuencia nominal
0.48 | Selecto de modo de funcionamiento del
accionamiento
0.49 | Estado de seguridad M]
0.50 | Version del software del accionamiento M]
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Configuracion y uso de la macro 6

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2, es
posible que deba prestarse atencion a lo siguiente.

Control de velocidad/frecuencia

Cuando se selecciona la macro 6, el accionamiento
siempre funciona con control del limite del eje; a
diferencia de las macros 2 a 5, no hay entradas
digitales que permitan cambiar entre el control de
velocidad/frecuencia normal.

El funcionamiento con control de
velocidad/frecuencia bipolar o unipolar depende
sélo de las conexiones de senalizacion realizadas. Si
se requiere control bipolar, para evitar confusion, no
debe conectarse un contacto RUN REVERSE (Marcha
inversa). No hay funcién de velocidad lenta.

Seleccion de referencia

Utilice el parametro 0.05 Selector de referencia para
seleccionar la fuente de referencia de
velocidad/frecuencia necesaria:

0.05 Fuente Terminales
0 |Entrada analdgica 1(bipolar o unipolar) 56
1 | Entrada analégica 1(bipolar o unipolar) 56
2 | Entrada anal6gica 2 (sélo unipolar) 7
3 | (No utilizar)
4 | (No utilizar)
5 | (No utilizar)

Modo de entrada analdgica

Las entradas analégicas estan configuradas para O ~
10V; consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive
para seleccionar otros modos.

Tipos de interruptores de fin de carrera

Por defecto, el accionamiento requiere interruptores
de fin de carrera normalmente abiertos. Si alguno o
ambos interruptores van a estar cerrados
normalmente, ajuste los siguientes paréametros en 1,
segun resulte apropiado:

LIMITE DE MARCHA ADELANTE
LIMITE DE MARCHA INVERSA

0.21
0.22

Velocidades de deceleracion
Coloque los interruptores de
fin de carrera teniendo en

Q cuenta la distancia que se va

|_Precaucion a recorrer durante la

deceleracion. Esta distancia
sera mayor si aumenta el
tiempo de deceleracion
(consulte Modo de frenado).

Unidrive User Guide
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La velocidad de deceleracion que se va a aplicar
cuando se detenga el motor en el limite de avance
se puede ajustar por separado de la velocidad de
deceleraciéon normal, como se indica a continuacion:

Utilice el parametro 0.04 Velocidad de deceleracién
para ajustar la velocidad de deceleracion maxima
que se va a aplicar cuando se produzca cualquiera de
lo siguiente:

« El motor se detiene mediante la eliminacién
de un comando RUN (Marcha)

« Elmotor se detiene o disminuye su
velocidad mediante la reduccién de la
referencia de velocidad/frecuencia

OL> Para ajustar la velocidad de deceleracion en el
limite de avance, utilice el parametro 0.20 Limite de
velocidad de deceleracion.

CL> No es posible ajustar la velocidad de
deceleracioén en el limite de avance; el
accionamiento se desacelera en el limite de
intensidad sin control de las rampas.

Modo de frenado

Se aplica el modo de rampa FASt, que produce una
deceleracion continua en condiciones de frenado
maximas (el modo de rampa no se debe cambiar). Se
suele necesitar una resistencia de frenado para
evitar que la tensién del bus de cc alcance el nivel de
desconexion.

Modos de parada

Consulte el parametro 0.18 Selector de modo de
parada en el Apéndice D Pardmetros del menti 0.

Retencion en velocidad cero

Consulte el parametro 0.19 Activar retencién en
velocidad cero en el Apéndice D Pardmetros del menti 0.

El valor por defecto es 0 (giro libre):

Modo de 0.19 Efecto en el motor...
funcionamiento
oL 0 Giro libre
VT 0 | Giro libre
SV 1 Retencién en velocidad cero
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3.11 Macro 7
Control del freno
Caracteristicas

Caracteristicas especificas

El control del freno permite controlar la aplicacion y
la liberacion de un freno mecéanico cuando se
utilizan grdas o elevadores. El accionamiento emite
la sefal brake release (soltar freno) cuando se
cumplen todas estas condiciones:

* No se ha producido la desconexién del
accionamiento (es decir, esta en perfecto
estado)

» Elmotor se encuentra en la velocidad cero
(s6lo bucle cerrado). La frecuencia de salida
del accionamiento es superior a THz

» Se aplica al motor una intensidad superior al
umbral definido por el usuario para retener o
mover la carga

El cambio pertinente de estado de la sefial brake
release (soltar freno) se puede retrasar un tiempo
definido por el usuario para asegurar que sélo las
condiciones adecuadas causaran lo siguiente: La
sefial brake release (soltar freno) se puede retrasar un
tiempo definido por el usuario. Este retardo se
utiliza para asegurar que sélo las condiciones
adecuadas causaran la liberacion del freno.

OL> Liberacion del freno
CL> Aplicacién del freno

El accionamiento aplica el freno, eliminando la sefal

brake release (soltar freno), ya que el motor se paray
la intensidad del motor se sitla por debajo del nivel

de umbral.

El accionamiento se utiliza con control de
velocidad/frecuencia; se puede elegir entre fuentes
locales y remotas, asi como el control mediante el
teclado.
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Caracteristicas estandar
» Lamacro 7 se puede utilizar en modo
Terminal (por defecto) o modo Teclado

» Control digital mediante los contactos RUN
FORWARD (Marcha adelante) y RUN
REVERSE (Marcha inversa)

« Entradas analégicas de velocidad/frecuencia

 Ajuste de las velocidades/frecuencias
méxima y minima

e CL> Funcién de velocidad lenta

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracién

» Entrada del termistor del motor

» SPEED (Velocidad) y TORQUE (Par)

+ OL> Entrada digital External trip
(Desconexidn externa)

« CL> Entrada digital Drive enable (Activar
accionamiento)

+ Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento
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Conexiones de sefializacion para la

macro 7

Conector de

REINICIO

CL> VELOCIDAD
LENTA

MARCHA ADELANTE

|

senalizacion
LTAR FREN
SO (e] : J_l
Referencia 1 de kEl‘l_{
velocidad/
frecuencia N- -~ - ~t10V ‘El
analogica (remota) [ \ { \
N
_______ » g
V\L
Referencia 2 de ComunaoV
velocidad/ | 10V
frecuencia /’V\ ("\Jr ‘El
analogica (local)
0~ 10V Ij- ¥ 7]
T |
ComunaOV
g
VELOCIDAD é ( ( (
(x <
®
|V AR l
kel
Termistor del motor —
4(24]

MARCHA INVERSA

LOCAL / REMOTO

y

B] & B]

OL> Desconexion
externa

2
= REMOTO

LOCAL

CL> Activar accionamiento

31
ComunaQV ——

La conexidn de salida BRAKE RELEASE (Soltar
freno) se debe realizar mediante el relé de estado,
como se muestra en la Figura 3-17; la fuente para
controlar el relé de estado no se debe cambiar.
Tenga en cuenta que la salida real de BRAKE
RELEASE (Soltar freno) aparece en el terminal 24,
que funciona como se muestra en la siguiente tabla.

Terminal 24

Estado logico de
BRAKE RELEASE
(Soltar freno)

Efecto

Bajo

1

Soltar freno

Alto

0

Aplicar freno

Figura 3-177 Conexiones de sefializacion de
control y del termistor
para la macro 7

3-48

Configuracion del accionamiento

Para las especificaciones eléctricas, consulte el
Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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OL> (No se utiliza)

LOCAL / CL> SELECCIONAR MARCHA MARCHA SOLTAR
REMOTO VELOCIDAD LENTA ADELANTE INVERSA REINICIO FRENO
v v v v v -~
E E
. . 1 1 - r
Seleccion de referencia i Selectorde | ! o
[ referencia 1 ! 0.02 | Filacion de
Ref. 1 de velocidad/frecuencia i i H veIoudaQ/-
(remota) ! H 1 Fijacion de } frecuencia
i 1 H : velocidad/- ! maxima
! i ! : frecuencia 1
4 -+ _ ! ! ! ! minima !
> b o ! ! ! ! i
o : i ! : 5
_ i ' i : i
1 1 ! 1 1
1 1 1 '
1 1 ! 1 1
1 ! 1 1
[ \"_ﬂk : o
> 1
4 > > — ’ >
2L
Ref. 2 de velocidad/frecuencia > o f
(local) f
Referencias prefijadas A
(consulte la Guia del
usuario avanzado del
Unidrive 0.38
) A
Valor del
primer
parametro 50
=-—- visualizado SR Indicador de
intensidad
¢ 6 @ . detectada
Referencia
del teclado
Umbral de
Referencia de intensidad 0.19
precision (no se utiliza
con el menu 0)
Magnitud de
intensidad del
Referencia de velocidad =
lenta (consulte la Guia
del usuario avanzado
del Unidrive)

Indicador de
accionamiento en
perfecto estado

Indicador de
freno soltado

Retardo
al soltar
el freno

Indicador en
velocidad cero

Indicador de referencia
activada (consulte la
Guia del usuario
avanzado del Unidrive)

eI -
Retardo
al aplicar
el freno

Indicador en
velocidad cero

R{ia

Figura 3-18 Software programable para la macro 7
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OL> DESCONEXION EXTERNA OL> FRECUENCIA
CL> ACTIVAR ACCIONAMIENTO TERMISTOR CL> VELOCIDAD PAR
v v -~

-~
Referencia Referencia n

anterior a posterior a +
la rampa la rampa

Control del motor

Limite de
intensidad

Rampas
}

Sincronizar
con motor
en giro

Y rd
1 1t 1 :
. : '
I l l y
, = : :
Velocidad de H ' 1
i ] | [ ]
aceleracion ! 1 CL> Ganancias PID del bucle 1
! i de velocidad | Parametros
------ -- 1 ) ' del motor
1 Ganancia 1
Ve'OCldad'de : proporcional : 0.42~0.47
deceleracion 1 del bl_JcIe de 1 Numero de polos
velocidad Factor de potencia
Ganancia Tension nominal
integral del Velocidad nominal
Otros parametros bucle de Intensidad nominal
031N 4 velocidad Frecuencia nominal
. umero de macro
L)
0.32 Modo de comunicaciones serie / \
0.33 Intensidad nominal del accionamiento / * e
1
0.34 Codigo de seguridad del usuario Ganancia OL> Control de tension j
0.36 Velocidad en baudios de comunicaciones serie derivada del del motor T
. . . . bucle de 1
0.37 Direccion de comunicaciones serie velocidad :
0.40 Autoajuste 1
. . |
0.48 Selector de modo de funcionamiento del g’: ﬁggg |
accionamiento de tension H
0.49 Estado de seguridad 1
| ;
0.50 Numero de version del software , '
Tension de i
Velocidad refuerzo 1
1
A del motor i
estimada |
Seleccionar i
Clave T/f dinamica '
[ ]
T [ ]
0.XX Parametro de ) \ /-
lectura-escritura (RW) . Intensidad \ ,
gelbc"iad activa del \/
el motor
Parametro de solo motor Etapa de potencia
lectura (RO)
.
q X | Terminales de entrada Frecuencia de
A conmutacion PWM
[ x [3 Terminales de salida
md
Los parametros se muestran con los valores por defecto.
El diagrama logico es valido si todos los parametros aEEEEEEEEEEEEEEEEEEE®E
tienen los valores por defecto, pero puede no serlo

cuando se ajustan determinados parametros.

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5

Configuracion del accionamiento 3-51




Lista de parametros especificos de la macro 7

Pr. Funcién Valor del | [M] indica que el parametro es s6lo de control
usuario
0.00 | Configuracién y almacenamiento Par? Ia.descrlpa/on de estos pafametros, consulte el
: — Apéndice D Pardmetros del menti 0.
0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia méaxima
0.03 | Velocidad de aceleraciéon
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia (ajustes limitados)
0.06 | Limite de intensidad
0.07 | OL> Tension de refuerzo
CL> Ganancia integral del bucle de
velocidad
5 — Pr. Funcion Valor del
0.08 | OL> Seleccionar T/f dindmica usuario
CL> Ganancia derivada del bucle de
velocidad 0.11 | Referencia anterior a la rampa [(M]
0.09 |OL> Velocidad del motor estimada 0.12 | Referencia posterior a la rampa (M]
CL> Velocidad del motor 0.13 | Intensidad activa del motor M]
0.10 | OL> Velocidad del motor estimada M] 0.14 | Magnitud de intensidad del motor M]
CL> Velocidad del motor
0.15 | Indicador de intensidad detectada [M]
0.16 | Indicador de accionamiento en perfecto M]
Pr. Funcion Valor del estado
usuario 0.17 | Indicador en velocidad cero [M]
0.31 | Ndmero de macro M] 0.18 | Indicador de freno soltado M]
0.32 | Modo de comunicaciones serie 0.19 | Umbral de intensidad
0.33 | Intensidad nominal del accionamiento [M] 0.20 | OL> Retardo al soltar el freno
(FLC) CL> Retardo al aplicar el freno
0.34 | Codigo de seguridad del usuario [M] 0.21 | (No se utiliza)
0.35 | Referencia del teclado [M] 0.22 | (No se utiliza)
0.36 | Velocidad en baudios de comunicaciones 0.23 | (No se utiliza)
sere 0.24 | (No se utiliza)
0.37 | Direccién de comunicaciones serie 0.25 | (No se utiliza)
0.38 | Seleccionar primer parametro visualizado 0.26 | (No se utiliza)
0.39 | Sincronizar con motor en giro 0.27 | (No se utiliza)
UAD || AU 0.28 | (No se utiliza)
0.41 g\el\l/e"\fltor de frecuencia de conmutacién 0.29 | (No se utiliza)
0.42 | Motor - nimero de polos 0.30 | (No se utiliza)
0.43 | Motor - factor de potencia
0.44 | Motor - tensién nominal
0.45 | Motor - RPM nominal a plena carga
0.46 | Motor - intensidad nominal
0.47 | OL + VT> Motor - frecuencia nominal
0.48 | Selecto de modo de funcionamiento del
accionamiento
0.49 |Estado de seguridad M]
0.50 | Version del software del accionamiento M]
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Configuracion y uso de la macro 7

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2, es
posible que deba prestarse atencion a lo siguiente.

Control de velocidad/frecuencia

Cuando se selecciona la macro 7, el accionamiento
siempre funciona con control del freno; a diferencia
de las macros 2 a 5, no hay entradas digitales que
permitan cambiar entre el control de
velocidad/frecuencia normal.

La velocidad/frecuencia del motor se controla de la
misma manera que con el control de
velocidad/frecuencia normal.

Seleccion de referencia

Utilice el parametro 0.05 Selector de referencia para
seleccionar la fuente de referencia de
velocidad/frecuencia necesaria:

0.05 Fuente Terminales
0 | Entrada analdgica 16 2, que se 5y6,67
puede seleccionar mediante el
contacto LOCAL/REMOTE
(Local/Remoto)
1 | Entrada analégica 1 56
2 | Entrada analégica 2 7

3 | Velocidades/frecuencias prefijadas
(consulte la Guia del usuario
avanzado)

Control mediante el teclado

2. OL> Siesnecesario, cambie el valor del
parametro 0.20 Retardo al soltar el freno a un
valor adecuado (entre 0 y 25 segundos) que
asegure que no se emite una sefial para soltar el
freno si se produce lo siguiente
simultaneamente en condiciones transitorias:

* 0.16 Indicador de accionamiento en perfecto
estado cambia a1

» 0.17 A velocidad cero cambia a O

CL> Sies necesario, cambie el valor por

defecto de 0,2 segundos del parametro 0.20

Retardo al aplicar el freno a un valor adecuado

(entre 0 y 25 segundos) que asegure que no se

elimina una sefial para soltar el freno si se

produce lo siguiente simultaneamente en

condiciones transitorias:

* 111 Indicador de referencia activada cambia a 1
* 0.17 A velocidad cero cambia a 1

Modo de frenado

Se aplica el modo de rampa FASt, que produce una
deceleracion continua en condiciones de frenado
maximas (el modo de rampa no se debe cambiar). Se
suele necesitar una resistencia de frenado para
evitar que la tensién del bus de cc alcance el nivel de
desconexion.

Modo de parada

El modo de parada es, como se indica a
continuacion:

Referencia de velocidad/frecuencia
de precisién

(consulte la Guia del usuario
avanzado)

Modo de entrada analdgica

Las entradas analégicas estan configuradas para O ~
10V; consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive
para seleccionar otros modos.

Ajuste de control del freno

1. Elvalor por defecto de 10% para el parametro
0.19 Umbral de intensidad resulta adecuado para
la mayoria de las aplicaciones. Si es necesario,
cambie el valor al porcentaje necesariode |
(consulte abajo). Este valor debe asegurar el
flujo de la intensidad adecuada a través del
motor para controlar la carga cuando se suelte
el freno.

oL> |, =FLCx150%
CL> |, =FLCx175%
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Modo de Modo de parada
funcionamiento
oL Rampa hasta detenerse
VT Rampa hasta detenerse
sV Parada conforme al limite de intensidad
(sin rampa)

Velocidad lenta

La funcién de velocidad lenta estéa disponible sélo
cuando el accionamiento se utiliza en un modo de
bucle cerrado. La velocidad lenta por defecto es 50
rRPM. Para cambiarla, consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive.
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3.12 Macro 8
Bloqueo digital
Orientacion del eje

Caracteristicas

La macro 8 incluye dos funciones completamente
independientes:

Bloqueo digital

El accionamiento funciona como secundario en
sistemas de principal-secundario en bucle
cerrado. El motor secundario esta bloqueado
digitalmente al motor principal.

Orientacion del eje

La velocidad del motor se controla de la misma
manera que para la macro 1, pero el eje del
motor se puede orientar hacia una posicién
angular especificada antes y/o después de
poner en marcha el motor.

Bloqueo digital - caracteristicas
especificas

Funcionamiento en bucle cerrado

Para mayor simplicidad, ambos accionamientos
deben funcionar en el mismo modo de bucle cerrado
(vectorial o servo). Debe instalarse un resolver o un
codificador de realimentacién en cada motor y
conectarlo al accionamiento correspondiente. El
accionamiento secundario debe tener instalado uno
de los siguientes médulos:

* Moédulo de opciones pequefio UD51 Segundo
codificador

* Médulo de opciones pequefio UD53 Resolver

El accionamiento principal se puede utilizar con
cualquiera de las otras macros, segln resulte
apropiado para la aplicacion.

Modos de bloqueo digital

El accionamiento se puede utilizar con blogueo digital
rigido o bloqueo digital no rigido. Las acciones de estos
modos de bloqueo digital son:

Bloqueo digital rigido

El eje del motor secundario se mantiene en una
posicion angular constante en relacion al eje del
motor principal (es decir, blogueo de posicion
relativa). Esta posicion relativa esta determinada
Unicamente por las posiciones de los ejes antes
de cerrar un contacto RUN (Marcha).
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Si la posicion angular del eje del motor
secundario cambia (por ejemplo, debido al
limite de intensidad en el accionamiento
secundario que afecta a la velocidad del
motor), el error de posicién se corrige
aumentando o reduciendo automaticamente la
velocidad del motor secundario, segln
corresponda. Consulte la Figura 3-19.

Velocidad R Secundario
A
4
. A
4
S’ Principal
4 —
4
4
4|
4
Tiempo
Principal
Posicion
'f
/ R Secundario
PRtttk
.-

Tiempo

Figura 3-19 Bloqueo digital rigido - respuesta
del motor secundario a un error
de posicion

Bloqueo digital no rigido

La velocidad del motor secundario se bloquea
respecto a la velocidad del motor principal. Si se
produce un error de velocidad, el
comportamiento del sistema depende del
grado de error, como se indica a continuacién:

+ Errores de velocidad en el rango de
+5RPM Se aplica el bloqueo digital rigido
(como se ha descrito anteriormente).

- Errores de velocidad superiores a
+5RPM Se interrumpe el bloqueo digital
rigido; posteriormente se recupera la
velocidad correcta, pero sin la correccion
del cambio de la posicién angular relativa. El
motor secundario seguira funcionando con
la nueva posicion angular relativa hasta que
se produzca otro error de velocidad superior
a =5RPM.
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Velocidad Principal
o .
»/ | Secundario
S e/
.
'4
4|
4
Tiempo
Principal
Posicion
/ N .
Re < N\ Secundario
4
‘¢
N -
Tiempo

Figura 3-20 Bloqueo digital no rigido -
respuesta del motor secundario a
un error de velocidad superior a

+SrRPM

Referencia y realimentacion de velocidad

La referencia de velocidad para el accionamiento
secundario se puede obtener directamente del
codificador de realimentacién en el motor principal
conectando las entradas de referencia de velocidad
del accionamiento secundario en paralelo con las
conexiones del codificador en el accionamiento
principal. La sefial es de cuadratura AB.
Alternativamente, las salidas de codificador simulado
del médulo de opciones pequefio instalado en el
accionamiento principal se pueden utilizar para
proporcionar la referencia de velocidad al
accionamiento secundario. Por defecto, esta
referencia también se proporciona en forma de
sefnales de cuadratura AB; si se van a utilizar senales
de frecuencia y direccién, consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive.

La salida del resolver/codificador de realimentacién
en el motor secundario se compara con la referencia
de velocidad para el calculo y la compensacion de
errores de posicion.

Relacion de velocidades

Por defecto, el motor secundario esta bloqueado en
la misma velocidad que el motor principal; si es
necesario, la velocidad del motor secundario se
puede bloquear en una proporcién de la velocidad del
motor principal (por ejemplo, cuando se utilizan
poleas de distinto tamafio en los motores o se
requiere el 'engranaje').
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Avance digital

El avance digital consiste en el uso de la referencia
de velocidad obtenida del resolver/codificador de
referencia para controlar la velocidad del motor
secundario.

Cuando no se utiliza el avance digital, la referencia
de velocidad para el accionamiento secundario se
debe obtener de otra referencia de velocidad, como
la referencia de velocidad que controla el
accionamiento principal. (Se puede elegir la
referencia de velocidad entre fuentes locales y
remotas, asi como el control mediante el teclado).

Ambos modos de bloqueo digital se pueden utilizar
con o sin el avance digital.

2

Bucle de posicion

Un bucle de posicién integra la referencia de velocidad y
la realimentacién de velocidad a fin de obtener la
informacién de posicién de los motores principal y
secundario. El resultado de la comparacién de estas
posiciones permite modificar la velocidad del motor
secundario para corregir errores de posicion (como
se ha descrito anteriormente).

Al corregir errores, larespuesta dinamica y la
velocidad relativa maxima se pueden controlar
mediante ajustes de parametros en el bucle de
posicioén.

Control RUN (Marcha)

Los contactos RUN FORWARD (Marcha adelante) y
RUN REVERSE (Marcha inversa) deben utilizarse
para poner en marcha y parar el motor secundario.
Estos contactos pueden ser comunes o
independientes de los contactos RUN (Marcha) del
accionamiento principal.

Los contactos comunes causan que el accionamiento
secundario se ponga en marchay se pare al mismo
tiempo que el accionamiento principal. En cambio,
los contactos independientes permiten lo siguiente
en el accionamiento secundario:

Modo de bloqueo digital Funciones

Rigido Velocidad lenta

No rigido Velocidad lenta y marcha
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Velocidad lenta y velocidad lenta relativa

Hay disponibles dos tipos de velocidades lentas
segun la secuencia empleada para cerrar los
contactos:

Velocidad lenta El motor secundario se
puede poner en marcha a una velocidad lenta
independientemente del accionamiento
principal.

Velocidad lenta relativa La velocidad del
motor secundario se puede aumentar en una
pequefia cantidad respecto a la velocidad del
motor principal.

Bloqueo digital - caracteristicas
estandar

» Funcionamiento sélo en modo Terminal

» Ajuste de las velocidades/frecuencias
maxima y minima

» Ajuste de rampas de aceleracion y
deceleracion

» Entrada del termistor del motor

» SPEED (Velocidad) y TORQUE (Par)

« Drive enable (Activar accionamiento)

» Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento

Orientacion del eje - caracteristicas
especificas

Debe instalarse un resolver o un codificador de
realimentacién en el motor y conectarlo al
accionamiento. El accionamiento debe tener
instalado uno de los siguientes médulos:

* Moédulo de opciones pequefio UD51 Segundo
codificador
* Médulo de opciones pequefio UD53 Resolver

Puede elegirse que tenga lugar la orientacion del eje
en cualquiera de las siguientes condiciones:

« Sélo después de poner en marcha el
accionamiento

* Enelmomento en que se active el
accionamiento antes de ponerlo en marcha,
asi como después de ponerlo en marcha

Pueden realizarse los siguientes ajustes:

» Posiciéon de orientacién relativa a la posicién
cero del codificador o resolver, ajustable en
etapas de '/, de una revolucion

» Tolerancia de orientacion, ajustable en
etapas de '/ ,,,, de una revolucién

» Velocidad a la que tiene lugar la orientacién
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La orientacién del eje tiene lugar en la siguiente
secuencia:

1. Elmotor se desacelera o se acelera (segin
corresponda) con control de rampas hasta la
velocidad de orientacién.

2. Cuando se alcanza la velocidad de orientacion,
las rampas de desactivan y el eje del motor
sigue girando a esta velocidad hasta llegar
practicamente a la posicién de orientacién
especificada.

3. Lademanda de velocidad se ajustaen ceroy el
bucle de posicion se cierra. Esto causa el avance
del eje hacia la posicion de orientacion.

4. Cuando la velocidad del eje es inferior a 2rPM y
la posicion se encuentra dentro de la tolerancia
especificada, se emite la sefial ORIENTATION
COMPLETE (Orientacién completa) y se para el
motor.

Orientacion del eje - caracteristicas
estandar

« Funcionamiento s6lo en modo Terminal

» Control digital mediante los contactos RUN
FORWARD (Marcha adelante) y RUN
REVERSE (Marcha inversa)

 Ajuste de las velocidades/frecuencias
méxima y minima
+ Funcién de velocidad lenta

» Ajuste de rampas de aceleracién y
deceleracién

» Entrada del termistor del motor
» SPEED (Velocidad) y TORQUE (Par)
« Drive enable (Activar accionamiento)

+ Entrada digital RESET (Reinicio) del
accionamiento

Instacién de los modulos de opciones
pequefios

Instale el médulo de opciones pequefio apropiado en
los accionamientos principal y secundario:

Codificador |UDS51

Resolver uD53

Para la instalacién y conexiones del médulo de
opciones pequefio, consulte los capitulos 1a 4 de la
Guia del usuario que se proporciona con el médulo.
Para el UD53, ignore la seccién Modos de
funcionamiento del Capitulo 4.
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Conexiones de sefializacion para la
macro 8

Bloqueo digital

Conector de
senalizacion

Rele de estado AJ_l
Accionamiento en perfecto estado ‘El /

Referencia 1 de c------- AH10V ‘El

velocidad analogica |J.| [ \ { \
(remota) 0 ~ 10V \ J \ } ;El
\V e—— <)
ComunaOV -El
Referencia2 de =~  p——pA——====< 10V ‘E
velocidad analogica Ij- H H
(local) 0 ~ 10V > 7|
T\ U

faul
VELOCIDAD
f\ < -
l
Q@ e
VAR l
o i (
Termistor del motor —
REINICIO _
SELECCIONAR — ——————25]
VELOCIDAD LENTA
(RELATIVA)
P 26
MARCHA ADELANTE D
b 27
MARCHA INVERSA g
b 28
LOCAL/ REMOTO 4 ™ REMOTO
LOCAL
Activar accionamiento

31
ComunaOV —

Figura 3-21 Conexiones de sefializacion de
control y del termistor en el
accionamiento secundario para
el bloqueo digital

Si algunas de las fuentes de entrada (por ejemplo,
contactos RUN (Marcha), Drive enable (Activar
accionamiento), referencia de velocidad anal6gica)
van a ser comunes para los accionamientos principal
y secundario, compruebe que los terminales de
comun a OV de los dos accionamientos esta
conectados entre si.

Para las especificaciones eléctricas, consulte el
Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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Accionamiento
secundario

Accionamiento
principal

Entradas de Codificador 1
(codificador de referencia)

Salidas de codificador
simulado

Entradas de Codificador 1
(codificador de
realimentacion

Entradas de Codificador 1
(codificador de
realimentacion

r r
i i

Codificador de realimentacion Codificador de realimentacion

Figura 3-22 Conexiones de sefalizacion principal-secundario para el bloqueo digital cuando se

utilizan codificadores

Alternativamente, es necesario instalar un médulo
de opciones pequefio UD51 en el accionamiento
principal. En tal caso, las entradas del Codificador 2
para el accionamiento secundario se deben conectar
directamente al codificador de realimentacién en el
accionamiento principal, en paralelo con las entradas
del Codificador 1también en el accionamiento
principal.
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Accionamiento Accionamiento
Entradas de resolver principal secundario
(resolver de

realimentacion)

Salidas de codificador
simulado

Entradas de resolver
(resolver de realimentacion) EE AR R I S B Bl

e

Entradas de Codificador 1
(codificador de referencia)

Resolver Resolver

Conexiones de seiializacion principal-secundario para el bloqueo digital cuando se utilizan
resolvers

Para las tomas de tierra, consulte la Guia del usuario
del UD57 0o la Guia del usuario del UD53, segun
corresponda.
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Orientacion del eje

Conector de

VELOCIDAD LENTA

senalizacion
Rele de estado AElJ_l
Accionamiento en perfecto estado D
4 2| j
Refer_encia 1de ) q-===-=- ~H10V ‘D
velocidad analogica [ \ [ \ 4
(remota) 0 ~ 10V E \ J \ } » 5|
VS » ol
ComunaOV El
Referencia2 de =~ ——~f——===== il ‘E
velocidad analogica H H
(local) 0 ~ 10V » 7]
T\ \
L e - - - = =
ComunaOV
g _3
VELOCIDAD
Ic <
Q =
AV Ap———g 4|10
ORIENTACION
COMPLETA 4|24
REINICIO —
SELECCIONAR @

MARCHA ADELANTE

MARCHA INVERSA

LOCAL / REMOTO f = REMOTO

LOCAL

Activar
accionamiento

ComunaQV —/—

Figura 3-23 Conexiones de seiializacion de
control y del termistor
para la orientacion del eje

Para las especificaciones eléctricas, consulte el

Apéndice C Conexiones de sefializacion.
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SELECCIONAR

LOCAL / VELOCIDAD LENTA MARCHA MARCHA
REMOTO (RELATIVA) ADELANTE INVERSA
" nd Fijacion de
m $ velocidad
Seleccion de referencia i Selector de ! maxima
1 referencia - . H 0.02
Referencia 1 de velocidad i Bloqueo digital con avance: 0 !
(remota) i Bloqueo digital sin avance: 1 ! !
1 e .
! H Orientacion del eje: 1 H Fijacion de 1
- 1 ! 1 velocidad !
4 -+ _ ! ! H minima '
> amp o ! H H 1
e N , i
i H i
] ] 1
1 1 1
1 ] +
1 1
1 ]
]
1

b

]
]
1
]
1
]
1
]
1
]
]
1
]
1
]
1
]
1
]
1
]
]
i
1
> > i
]
i
Referencia 2 de f !
velocidad (local) !
1
]
Referencias prefijadas !
(consulte la Guia del 'y i
usuario avanzado del ! Valor del
Unidrive) 1 primer
f H parametro N
H visualizado LOU
]
A i
1
E Avance digital
1
¢ & e Referencia H Limite de
del teclado ! velocidad de
— 3 — ! colocacion —
eferencia de precision H
(no se utiliza con el ! EI- ..... ] [
menu 0 i
1 Y
]
i
Referencia de !
g 0.14 1 Selector de
velocidad lenta E - > 0.15 modo de bucle
1

(relativa)
-------- 1
Contador de 027 Ventana_ de
revoluciones del : aceptacion de
— orientacion

Posicion del resolver
de referencia/

Posicion del resolver
de realimentacion/ resolver/codificador
codificador de @ de referencia
referencia 4

Contador de

revoluciones del
0.30 ) resolver/codificador

de realimentacion

] .
! Ganancia del
codificador de i A bucle de | 0.24
realimentacion i posicion
) —h ) — |
Velocidad del resolver T | 0.17 [
de realimentacion/ 0.22 i -
codificador de \"' ! Relacion de
referencia 1 resolver/codificador
H de referencia
. ]
Velocidad del ! Y Modos de bloqueo digital: 0
~ resolverde  0.18 ! Modos de orientacion: 1
referencia/codificador L‘ELL
de realimentacion g !
:
]
1
]
1

Refer}enua'de 0.26
orientacion

UD53
Error de 0.20

posicion

No instalado:
Instalado:

Figura 3-24 Software programable para la macro 8
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REINICIO
v
Referencia
anterior a la

rampa

Referencia
posterior a
la rampa

Rampas

fo|

Velocidad de
aceleracion

Velocidad de
deceleracion

Clave

Parametro de
lectura-escritura (RW)

Parametro de solo
lectura (RO)

v
4 X | Terminales de entrada

S
[ X [3 Terminales de salida

Otros parametros

0.31 Numero de macro

0.32 Modo de comunicaciones serie

0.33 Intensidad nominal del accionamiento

0.34 Codigo de seguridad del usuario

0.36 Velocidad en baudios de comunicaciones serie
0.37 Direccion de comunicaciones serie

0.40 Autoajuste

0.48 Selector de modo de funcionamiento del
accionamiento

0.49 Estado de seguridad
0.50 Numero de version del software

ACTIVAR
ACCIONAMIENTO
v

VELOCIDAD
A

PAR

-

[ o I 10|

ORIENTACION
COMPLETA
S

Ganancias PID del bucle
de velocidad

Ganancia
proporcional
del bucle de
velocidad

Ganancia
integral del
bucle de
velocidad

Ganancia
derivada del
bucle de
velocidad

Velocidad
del motor

m

f

\ i

Intensidad
activa del
motor

Control del motor

Limite de
intensidad

Sincronizar
con motor
en giro

i

Parametros
del motor

0.42 ~0.47

Numero de polos
Factor de potencia
Tension nominal
Velocidad nominal
Intensidad nominal
Frecuencia nominal

Etapa de potencia

Frecuencia de
conmutacion PWM

Los parametros se muestran con los valores por defecto.
El diagrama logico es valido si todos los parametros
tienen los valores por defecto, pero puede no serlo
cuando se ajustan determinados parametros.
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Lista de parametros especificos de la macro 8

Pr. Funci6n Valor del | [M] indica que el parametro es s6lo de control
usuario
0.00 | Configuracién y almacenamiento Par? Ia.descrlpa/on de estos pafametros, consulte el
— — Apéndice D Pardmetros del menti 0.
0.01 | Fijacién de velocidad/frecuencia minima
0.02 | Fijacion de velocidad/frecuencia méaxima
0.03 | Velocidad de aceleraciéon
0.04 | Velocidad de deceleracion
0.05 | Selector de referencia
0.06 | Limite de intensidad Pr. Funcion Valor del
0.07 | Ganancia proporcional del bucle de usuario
velocidad - -
o.M Referencia anterior ala rampa M]
0.08 | Ganancia integral del bucle de velocidad - -
0.12 | Referencia posterior a la rampa M]
0.09 | Ganancia derivada del bucle de velocidad - -
0.13 | Intensidad activa del motor [M]
0.10 | Velocidad del motor M] - - -
0.14 | Referencia de velocidad lenta (relativa)
0.15 | Selector de modo de bucle de posicién
Pr. Funcion Valor del 0.16 | Codificador de realimentacién
usuario n2 de lineas/impulsos por revolucién
0.31 | Ndmero de macro [M] 0.177 | Relacion del resolver/codificador de
0.32 | Modo de comunicaciones serie referencia
. . . X 0.18 | Velocidad del resolver de M]
0.33 I(r;tLeCn)ﬂdad nominal del accionamiento M] referencia/codificador de
realimentacion
0.34 | Cédigo de seguridad del usuario M] 019 | Posicién del resolver de [M]
0.35 | Referencia del teclado M] referencia/codificador de
0.36 | Velocidad en baudios de comunicaciones realimentacion
serie 0.20 | Error de posicion [M]
0.37 | Direccién de comunicaciones serie 0.21 | Posicion del resolver de M]
; . P . realimentacién/codificador de
0.38 | Seleccionar primer parametro visualizado .
referencia
0.39 | Sincronizar con motor en giro 0.22 | Velocidad del resolver de [M]
0.40 | Autoajuste realimentacién/codificador de
0.41 | Selector de frecuencia de conmutaciéon referencia
PWM 0.23 | Codificador de referencia
0.42 | Motor - nmero de polos n2 de lineas/impulsos por revolucién
0.43 | Motor - factor de potencia 0.24 | Ganancia del bucle de posicién
0.44 | Motor - tensién nominal 0.25 |Limite de velocidad de colocacién
0.45 | Motor - RPM nominal a plena carga 0.26 | Referencia de orientacion
0.46 |Motor - intensidad nominal 0.27 | Ventana de aceptacién de orientacion
0.47 | VT> Motor - frecuencia nominal 0.28 | Selector de modo de parada
0.48 | Selecto de modo de funcionamiento del 0.29 | Contador de revoluciones del MI]
e resolver/codificador de referencia
0.49 |Estado de seguridad M] 0.30 | Contador de_rgvoluciones dgl - [M]
resolver/codificador de realimentacién
0.50 | Version del software del accionamiento M]
. ., . . Unidrive User Guide
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Configuracion y uso de la macro 8 para
el bloqueo digital

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2,
debe prestarse atencién a lo siguiente.

Codificadores

Realice lo siguiente sélo cuando haya instalados
codificadores en los motores y médulos de opciones
UD51 en los accionamientos:

En el accionamiento principal...

» Introduzca en el parametro 3.21 los nidmeros
de lineas por revolucién para el codificador de
realimentacioén instalado en el motor
principal.

En el accionamiento secundario...

* Introduzca en el parametro 0.23 el mismo
valor que anteriormente ([3.21] en el
accionamiento principal).

* Introduzca en el parametro 0.16 el nimero
de lineas por revolucién para el codificador de
realimentacién instalado en el motor
secundario.

Los rangos de velocidad de funcionamiento son los
siguientes:

En los accionamientos principal y
secundario...

Consulte el Capitulo 5 Configuracién del UD53 de

la Guia del usuario del UD53 y realice el

procedimiento adecuado que se indica en

Desviacién de fase:

»  Prueba de fase del resolver (modo Servo)

»  Prueba de corriente magnetizante (modo
Vectorial de bucle cerrado)

Modo de bloqueo digital

Ajuste el parametro 0.15 Selector de modo de bucle de
posicién de la manera siguiente:

Modo de bloqueo | Avance digital | 0.15
digital
Rigido v 1
* 2
No rigido v 3
* 4

Seleccion de referencia

Si el parametro 0.15 se ha ajustado en 2 6 4 (para
que no haya avance digital), utilice el parametro
0.05 Selector de referencia para seleccionar la fuente
de referencia de velocidad necesaria, como se indica
a continuacion:

0.05 Fuente Terminales
0 | Entradaanalégica 16 2, que se puede 5y6,67
seleccionar mediante el contacto
LOCAL/REMOTE (Local/Remoto)
1 | Entrada analégica 1 56
2 | Entrada analégica 2 7

0.16 y 0.23
Cuadratura | Frecuenciay | Rango de velocidad
direccion de funcionamiento

<5000 <10000 073000
<2500 <5000 30017 6000
<1250 <2500 60017 12000
<625 <10250 12001~ 24000
<500 <1000 24001~ 30 000

Velocidades prefijadas
(consulte la Guia del usuario avanzado)

El uso por debajo de un rango de velocidad de
funcionamiento especificado tiene como resultado
la reduccién progresiva de la resolucion. No es
posible el uso por encima de un rango de velocidad
de funcionamiento especificado debido al limite en
la frecuencia de repeticion de impulsos maxima
posible.

Para el uso con sefales de frecuencia y direccion,
consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive.

Resolvers

Realice lo siguiente sélo cuando haya instalados
resolvers en los motores y médulos de opciones
UD53 en los accionamientos:
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4 | Control mediante el teclado

Referencia de velocidad de precision
(consulte la Guia del usuario avanzado)

Referencia de velocidad

Si el parametro 0.15 se ha ajustado en 2 6 4 (para
que no haya avance digital), aplique una referencia
de velocidad adecuada a la entrada seleccionada
mediante el parémetro 0.05 Selector de referencia. Si
es necesario, utilice la referencia de velocidad
aplicada al accionamiento principal; en caso
contrario, utilice una referencia de velocidad que
sea siempre igual a la referencia de velocidad del
accionamiento principal. En ambos casos, si se va a
utilizar una relacién de velocidades (consulte
Relacién de velocidades, mas adelante en esta
seccidn), consulte el ment 7 en la Guia del usuario
avanzado del Unidrive para aplicar la escala adecuada a
la entrada analdgica.
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Modo de entrada analdgica

Las entradas analégicas estan configuradas para O ~
10V; consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive
para seleccionar otros modos.

Modo de parada

El modo de parada es el siguiente:

Modo de Modo de parada
funcionamiento
VT Rampa hasta detenerse
sV Parada conforme al limite de
intensidad (sin rampa)

No cambie el ajuste del parametro 0.28 Selector de
modo de rampa.

Relacion de velocidades

Por defecto, el motor secundario funciona a la
misma velocidad que el motor principal. Para aplicar
una relacién a estas velocidades, cambie el valor del
parametro 0.17 Relacién del resolver/codificador de
referencia de la siguiente manera:

» Para que el motor secundario funcione a
menor velocidad que el motor principal,
aumente el valor

» Para que el motor secundario funcione a
mayor velocidad que el motor principal,
reduzca el valor

Rampas

Para reducir la frecuencia de errores de posicién, al
ajustar los paréametros 0.03 Velocidad de aceleraciény
0.04 Velocidad de deceleracién en los accionamientos
principal y secundario, aseglrese de que las
velocidades no causaran lo siguiente:

« Tiempos de aceleracién y deceleracién del
accionamiento secundario superiores a los
del accionamiento principal (teniendo en
cuenta la relacion de velocidades)

* Limitaciéon de la intensidad en el
accionamiento secundario

Limite de velocidad de colocacion

Cuando se corrige un error de posicién, el bucle de
posicién causa un periodo de correccién que se
afiade a la referencia de velocidad aplicada al
accionamiento secundario. Por defecto, el valor
méximo del periodo de correccién esté limitado a
150rPM. Si es necesario, cambie el valor de este limite
mediante el ajuste del parametro 0.25 Limite de
velocidad de colocacién de 0 a 250rRPM.

3-66 Configuracién del accionamiento

Respuesta dinamica a la correccion de
errores de posicion

Normalmente, no es necesario ajustar la respuesta
dinadmica a la correccién de errores de posicioén. Si es
preciso, ajuste el parametro 0.24 Ganancia del bucle
de posicion de la siguiente manera:

« Aumente el valor para una respuesta mas
rapida, pero sin producir inestabilidad

* Reduzca el valor para una respuesta mas
lenta

Velocidad lenta y velocidad lenta
relativa

Configuracion

Si es necesario, cambie el valor por defecto de 50rRPM
de la velocidad lenta (relativa) ajustando el
parametro 0.14 Referencia de velocidad lenta (relativa)
de 0 a 4000rPMm.

Uso de la velocidad lenta

Emplee la siguiente secuencia para activar la
velocidad lenta:

1. Cierre el contacto DRIVE ENABLE (Activar
accionamiento).

2. Cierre el contacto (RELATIVE) JOG SELECT
(Seleccionar velocidad lenta (relativa)).

3. Cierre el contacto RUN (Marcha) apropiado.

Uso de la velocidad lenta relativa

Emplee la siguiente secuencia para activar la
velocidad lenta relativa:

1. Cierre el contacto DRIVE ENABLE (Activar
accionamiento).

2. Cierre el contacto RUN (Marcha) apropiado.

3. Cierre el contacto (RELATIVE) JOG SELECT
(Seleccionar velocidad lenta (relativa)).

En ambos casos, para detener la velocidad lenta,
abra el contacto (RELATIVE) JOG SELECT
(Seleccionar velocidad lenta (relativa)).
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Configuracion y uso de la macro 8 para
la orientacion del eje

Ademas de los valores ajustados en el Capitulo 2,
debe prestarse atencién a lo siguiente.

Codificador

Realice lo siguiente sélo cuando haya instalado un
codificador en el motor y un médulo de opciones
UD51 en el accionamiento:

* Introduzca en el parametro 0.16 el nimero
de lineas por revolucién para el codificador de
realimentacién instalado en el motor.

Los rangos de velocidad de funcionamiento son los
siguientes:

Seleccion de referencia

Utilice el parametro 0.05 Selector de referencia para
seleccionar la fuente de referencia de velocidad
necesaria:

0.05 Fuente Terminales
0 | Entrada analdgica 16 2, que se 5y6,67
puede seleccionar mediante el
contacto LOCAL/REMOTE
(Local/Remoto)
1 | Entrada analégica 1 56
2 | Entrada analégica 2 7

Velocidades prefijadas
(consulte la Guia del usuario
avanzado)

4 | Control mediante el teclado

Referencia de velocidad de precisién
(consulte la Guia del usuario
avanzado)

0.16
Cuadratura| Frecuencia y | Rango de velocidad de
direccion funcionamiento

<5000 <10000 073000

<2500 <5000 30017 6000

<1250 <2500 60017 12000

<625 <1250 12001~ 24000

<500 <1000 240017 30 000

El uso por debajo de un rango de velocidad de
funcionamiento especificado tiene como resultado
la reduccién progresiva de la resolucion. No es
posible el uso por encima de un rango de velocidad
de funcionamiento especificado debido al limite en
la frecuencia de repeticion de impulsos maxima
posible.

Tenga en cuenta que no deben utilizarse sefiales de
frecuencia y direccién con la orientacion del eje.

Modo de orientacion

Ajuste el parametro 0.15 Selector de modo de bucle de
posicién de la manera siguiente:

Modo de orientacion 0.15
Orientar al parar 5
Orientar al activar el accionamiento y al parar 6

Cuando el accionamiento se utilice en el modo
vectorial de bucle cerrado, ajuste el parametro 6.08
Retenci6n en velocidad cero en 1 (consulte el Apéndice
B Seguridad y acceso a pardmetros avanzados).
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Referencia de velocidad

Aplique una referencia de velocidad a la entrada
seleccionada mediante el parametro 0.05 Selector de
referencia.

Modo de entrada analdgica

Las entradas analdgicas estan configuradas para O ~
10V; consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive
para seleccionar otros modos.

Velocidad lenta

Configuracion

Si es necesario, cambie el valor por defecto de 50rRPM
de la velocidad lenta ajustando el pardmetro 0.14
Referencia de velocidad lenta (relativa) de O a 4000RPM.

Uso de la velocidad lenta

Emplee la siguiente secuencia para activar la
velocidad lenta:

1. Cierre el contacto DRIVE ENABLE (Activar
accionamiento).

Cierre el contacto JOG SELECT (Seleccionar
velocidad lenta).

3. Cierre el contacto RUN (Marcha) apropiado.
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Modo de parada

Si el parametro 0.15 Selector de modo de bucle de
posicién esta ajustado en 5, ajuste el parametro 0.28
Selector de modo de rampa en rP-Pos.

Posicion de orientacion y ventana de
aceptacion de orientacion

Ajuste el parametro 0.26 Referencia de orientacién en
la posicién angular necesaria en etapas de '/, de
una revolucién desde el punto cero del resolver o
codificador (absoluto).

Ajuste el parametro 0.27 Ventana de aceptacion de
orientacién en la tolerancia de orientacién necesaria
en etapas de '/,,,, de una revolucién. La orientacion
se completa cuando la velocidad del eje es inferior a
2rPM y la posicion se encuentra entre W, y W,
donde:

W,  =[0,26]+[0,27]
W =[0,26]-[0,27]
Velocidad de orientacion

La velocidad de orientacién por defecto es 150rPm.
Si es preciso, ajuste el pardmetro 0.25 Limite de
velocidad de colocacién de O a 250rPMm.

Respuesta dinamica al orientar

La respuesta dindmica del bucle de posicion esta
prefijada; no ajuste el parametro 0.24 Ganancia del
bucle de posicioén.
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A Instrucciones de
programacion

Las instrucciones incluidas en este apéndice le guian
paso a paso en el uso de la pantalla y el teclado, y le
alertan sobre acciones que pueden causar confusion.
En beneficio propio, siga cuidadosamente estas
instrucciones.

Estas instrucciones pueden emplearse con el
accionamiento en el modo Terminal o Teclado.
Asimismo, abarcan el procedimiento basico para
acceder a parametros numéricos variables. Las
instrucciones para acceder a otros tipos de
parametros, asi como para otras operaciones mas
avanzadas, se proporcionan mas adelante en este
apéndice.

A.1 Conexiones eléctricas

Antes de seguir las instrucciones de este apéndice,
compruebe que el accionamiento ha sido conectado
segun las instrucciones del Capitulo 2 Instalacién del
accionamiento, en la Guia de instalacion, o el Capitulo
2 Procedimientos iniciales, en esta Guia del usuario.

En el uso de las instrucciones de este apéndice, es su
responsabilidad conectar y desconectar la
alimentacioén de cA cuando sea necesario.
& estar colocada en el
accionamiento antes de

YT AT conectar la alimentacion de
CA. Si es necesario quitar la

tapa, debe desconectarse
primero la alimentacion de ca
durante 10 minutos.

La tapa de terminales debe

La alimentacion de cA debe

& conectarse al accionamiento
pm con la proteccion y fusibles
| Advertencia P y
apropiados, tal como se
describe en la Guia de
instalacion.
El ajuste de los valores de los
parametros debe llevarlo a
m cabo so6lo personal con la
| Advertencia 2P s .
formacion y experiencia
necesarias. El uso de valores
incorrectos podria resultar

A.2 Preparacion

1. Compruebe que el terminal 30 esta conectado
al terminal 310 que el contacto conectado a
estos terminales estéa cerrado.

2. Sisesiguen estas instrucciones estando
activada una macro distinta a la macro 1,
compruebe que el terminal 8 esta conectado al
terminal 11 o que hay conectado un termistor de
motor a estos terminales. Estas conexiones
permitiran poner en marcha el accionamiento.

3. Asegurese de que los terminales 27 y 28 estan
en circuito abierto o que los contactos
conectados a estos terminales estan abiertos.
Esto evitara que el motor (si esta conectado) se
ponga en marcha.

4. Sise ha conectado un potenciémetro
FREQUENCY/SPEED (Velocidad/frecuencia),
asegUrese de que esta ajustado en el valor
minimo (contacto deslizante a comdn a 0 V).

5. Conecte la alimentacién de ca al accionamiento.

6. Lapantalla esta en el modo Estado y debe
indicar lo siguiente:

(Cuando el accionamiento funciona en el modo
de servoaccionamiento de bucle cerrado, la
parte inferior de la pantalla muestra StoP en
lugar de rdY).

Sila parte inferior de la pantalla muestra triP y
la parte superior muestra una de las siguientes
indicaciones, compruebe la causa y aplique la

solucioén:
Pantalla Causa y solucion
th El termistor del motor no esta conectado o el

terminal 8 no esta conectado al terminal 11.
Realice las conexiones necesarias.

Et Se ha recibido una senal de desconexion
externa o el terminal 30 no esta conectado al
terminal 31. Realice las conexiones necesarias.

rS El motor no esta conectado, una de las fases
no esta conectada o el motor esta en circuito
abierto.

peligroso.
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Q) . o A5  Acceso al modo Parametro
7. Pulse para reiniciar el accionamiento. La

pantalla muestra ahora lo siguiente: y vuelta al modo Estado
OL + VT> rdY

1. Pulse momentaneamente m La pantalla
SV> StoP . .

entrara al modo Pardmetro.

Si la parte inferior de la pantalla todavia En la parte inferior de la pantalla se muestra el
muestra triP y aparece otro codigo en la parte namero del parametro 0.10. (Si el
superior de la pantalla, consulte el Apéndice E accionamiento se ha utilizado anteriormente,
Diagnésticos. puede aparecer un nimero de parémetro

distinto). En la pantalla aparece lo siguiente:

A.3 Modo Estado

La parte inferior de la pantalla indica que el
accionamiento esta listo para accionar un motor, de
la siguiente manera:

OL + VT> rdY

SV> StoP 8 segundos

La parte superior de la pantalla indica la frecuencia

de salida o la velocidad del motor. Este es el valor
del parametro 0.10. (Puede aparecer el valor de
otro parametro si se ha utilizado anteriormente el

accionamiento).

A4 Visualizacion del numero 2. No pulse ninguna tecla. Después de ocho

Z segundos, la pantalla vuelve al modo Estado.
de parametro en el modo Esto muestra que la pantalla siempre vuelve del

Estado modo Parémetro al modo Estado si no se pulsa
ninguna tecla durante ocho segundos.
Sila pantallg se encuentra en el modo I,Estado, enla Puede repetir estos dos pasos tantas veces
parte superior aparece el valor del pardmetro 0.10 como sea necesario para comprender la
(o el valor del dltimo pardmetro seleccionado). En operacion.

lugar del estado del accionamiento, en la parte
inferior de la pantalla puede aparece el nimero de
este parametro.

1. Paramostrar el nlmero de parametro, pulse:

<P, @

2. Paramostrar el estado, pulse: m El estado
se mostrara inmediatamente.
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A.6  Seleccion de parametros Desplazamiento

para su acceso 1. Enunintervalo de ocho segundos, mantenga
pulsada:
Si la pantalla vuelve al modo Estado mientras se o
seleccionan parametros (debido a que no se ha
pulsado ninguna tecla durante ocho segundos), para El nimero del parametro aumenta
volver a acceder al modo Pardmetro pulse: continuamente (se desplaza hacia arriba) hasta

llegar al parametro del menu con el nimero mas

m alto.

2. Paravolver a desplazarse hacia arriba desde el

1. Pulse momentaneamente m La pantalla , >
nimero de parametro 0.00, suelte y vuelva a

entrara al modo Parametro.

pulsar:
En la parte inferior de la pantalla se muestra el
ndmero de parametro 0.10 o el nimero del o
Ultimo parémetro seleccionado. El valor
mostrado en la parte superior de la pantalla 3. Repitalos pasos 1y 2 con o

seguira siendo el mismo. , . S
9 Ahora los nimeros de parametros disminuiran.

En el paso 2, cuando llegue al parémetro 0.00,
puede soltar y volver a pulsar la tecla para
volver a desplazarse hacia abajo desde el
parémetro con el nUmero mas alto del mend.

Seleccion rapida del parametro 0.00

1. Mientras la pantalla esta en el modo Pardmetro,
pulse al mismo tiempo:

o D

Aparecera el parametro 0.00.

2.  Enunintervalo de ocho segundos, pulse o

El nmero de parametro disminuira en un
ndmero. Repita este paso hasta que se muestre
el parametro 0.06.

2. Seleccione ahora el nimero de parametro 0.06.

Observe que la parte superior de la pantalla
cambia para mostrar el valor del parametro
seleccionado.
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A.7 Cambio de valores de

parametros

En un intervalo de ocho segundos después de
haber seleccionado el parametro 0.06, pulse:

LM

La pantalla entrara en el modo Edicién.

(Si transcurren mas de ocho segundos, la
pantalla volvera al modo Estado. En tal caso,
pulse dos veces:

LM

La primera vez que pulse la tecla, la pantalla
volvera a entrar en el modo Paréametro, donde
se volvera a mostrar el pardmetro 0.06; la
segunda vez, la pantalla entrara en el modo
Edicién).

La parte superior de la pantalla seguira
mostrando el valor del parametro, pero el
digito menos importante parpadeara. (El valor
mostrado es el valor por defecto del parametro
0.06; si el accionamiento se ha utilizado
previamente, este valor puede ser distinto).

Observe que cuando la pantalla esta en el modo
Edicién, no vuelve al modo Estado transcurridos
los ocho segundos. Puede dedicar tanto
tiempo como sea necesario a la modificacién
del valor de un parémetro.

Para reducir el valor, pulse momentaneamente:

El valor del digito parpadeante disminuira en un
nimero. Puede repetir este paso tantas veces
como sea necesario. Elnuevo valor se aplicara
inmediatamente.

Instrucciones de programacion

3. Mantenga pulsada o

El valor disminuira de manera constante. Suelte
la tecla cuando haya llegado al valor necesario.

Para aumentar el valor, pulse o

4. Cuando se muestre el valor necesario, pulse:

5. Lapantalla vuelve al modo Parémetro. Sino
pulsa ninguna tecla en el intervalo de ocho
segundos, la pantalla entrara en el modo
Estado.

Realizacion rapida de grandes cambios
en valores

Hasta ahora, ha cambiado los valores aumentando o
disminuyendo el digito menos importante. Puede
realizar el cambio mas rapidamente si selecciona el
ndmero y, después, se desplaza por cualquiera de los
digitos mas importantes, de la siguiente manera:

1. Cuando la pantalla esté en el modo Edicién,
pulse momentaneamente:

Cuando suelte la tecla, el digito situado ala
izquierda del digito menos importante
parpadeard. Puede repetir esta operacién para
seleccionar el digito mas importante de la
pantalla. Aunque este digito no se muestre en
ese momento, puede seleccionarlo. Cuando lo
seleccione, aparecera una barra en su lugar.
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A continuacién, puede cambiar el valor del
digito que acaba de seleccionar.

Seleccion rapida desde el digito menos
importante al digito mas importante
Para seleccionar el digito mas importante

cuando esté parpadeando el digito menos
importante, pulse momentaneamente:

Seleccion rapida desde el digito
mas importante al digito menos
importante

Si el digito mas importante de la pantalla (no
s6lo el valor mostrado) parpadea, para
seleccionar el digito menos importante, pulse
momentéaneamente:
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Seleccion rapida del
digito menos importante

Independientemente del digito seleccionado, para
seleccionar el digito menos importante, pulse al
mismo tiempo:

Desplazamiento al valor
maximo o minimo

Cuando se dan simultaneamente estos dos casos se
produce una situacion especial:

» Undigito distinto del menos importante
(LSD) esta aumentando y se acerca al valor
méximo.

* EILSD mostrado no tiene el mismo valor que
el LSD del valor méaximo. Por ejemplo: si el
valor mostrado es 126,4 y el valor maximo
es 217,9, el 4 del LSD mostrado difiere del 9.

La situacion especial permite ajustar el valor en
cualquiera de lo siguiente:

 El valor maximo permitido que incluye el LSD
mostrado (por ejemplo, 4)
» El valor maximo del parametro

Para ver como se realiza la operacion, utilice el
siguiente procedimiento:

1. Aseglrese de que el digito seleccionado no es el
LSD.

2. Mantenga pulsada o Cuando llegue al
valor maximo, toda la pantalla parpadeara para
indicar que ha alcanzado este valor (por
ejemplo, 217,9). Cuando la pantalla parpadee
tres veces, suelte la tecla. En la pantalla se
mostraré ahora el valor méximo permitido (por
ejemplo, 216,4) que incluye el LSD mostrado.
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3. Denuevo, mantenga pulsada o Una vez
que llegue al valor méximo, toda la pantalla
parpadeara para indicar que se ha alcanzado
este valor (por ejemplo, 217,9). Cuando la
pantalla parpadee cuatro veces, suelte la tecla.
En la pantalla se mostrara ahora el valor
maximo.

Si se ajusta el valor al maximo en el modo de
funcionamiento normal, no es necesario realizar el
paso 2.

Los mismos principios seran aplicables cuando se
llegue al valor minimo.

Ajuste del valor en cero

1. Pulse momentaneamente al mismo tiempo:

Antes de que la pantalla vuelva al modo
Pardmetro, recupere el valor 150.

A.8 Almacenamiento de nuevos

valores de parametros

Para guardar los nuevos valores de parametros,
utilice el siguiente procedimiento. Estos nuevos
valores se aplicaran cada vez que se conecte la
alimentacién de ca al accionamiento. Sino se
guardan los nuevos valores, se aplicaran los
anteriormente almacenados (o los valores por
defecto) cada vez que se conecte la alimentacion de
cA al accionamiento.

1. Ajuste el parametro 0.00 en 1000.

2. Pulse m La pantalla vuelve al modo
Parametro. No pulse ninguna tecla durante
ocho segundos; la pantalla entrara en el modo
Estado.

A-6 Instrucciones de programacion

3. Pulse momentaneamente @ para reiniciar el
accionamiento. Si el accionamiento esta en
marcha, pulse al mismo tiempo:

@,

Los nuevos valores de los parametros ya estan
guardados.

A.9 Digitos fijos y parpadeantes

Si la pantalla esta en el modo Edicién, el parpadeo de
un digito indica que el valor de dicho digito puede
cambiarse. Sino parpadea ningun digito, el
parametro no se puede modificar debido a que es un
pardmetro de sélo lectura (o esta protegido).

A.10 Valores negativos

Cuando el valor de un pardmetro variable bipolar es
negativo, aparece un signo menos a la izquierda del
valor mostrado.

A.11 Cambio de valores de
parametros de bits

Cuando se selecciona un parametro de bits y se

entra en el modo Edicidn, las indicaciones de la

pantalla se muestran como en la siguiente figura. bit

aparece a la izquierda en la parte superior de la
pantalla,y 061 aladerecha.

Si se muestra 0, pulse o para seleccionar 1.

Si se muestra 1, pulse o para seleccionar 0.

e
N

e
i
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A.12 Seleccion de otras opciones

Algunos parametros variables permiten elegir entre
varias opciones. Estas opciones pueden aparecer
como ndmeros (como del 1al 5 en el parametro
0.05 Selector de referencia) o como cadenas de
caracteres (como Ur_S, etc., en el parémetro 0.07
Selector de modo de tension).

1. Paraseleccionar otra opcion distinta, pulse:
o para subir en el rango de opciones
o para bajar en el rango de opciones

Si se muestra la primera opcién, es necesario
subir en el rango para poder seleccionar otra
distinta. Si se muestra la Gltima opcién, es
necesario bajar en el rango pararealizar la
seleccion.

A.13 Restauracion del
accionamiento a una
configuracion por defecto

& accionamiento a una

configuracion por defecto

- cuando esté funcionando.
(Advertencial nando.
Al restaurar el accionamiento

a una configuracion por
defecto, se activalamacro Oy
todos los parametros
recuperan los valores por
defecto, incluidos los
parametros del motor.
(Aunque se haya activado una
de las macros1a §, el
accionamiento volvera a la
macro 0).

No intente restaurar el

Después de restaurar el
accionamiento a una
configuracion por defecto,
debera volver a introducir los
valores de parametros
necesarios antes de utilizar de
nuevo el accionamiento.

El accionamiento se programa en fabrica con valores
por defecto para los parametros, algunos de los
cuales dependen de la frecuencia de la alimentacién
de ca (50 Hz para Europa o 60 Hz para Estados
Unidos). Por lo tanto, el accionamiento tiene una
configuracion por defecto para cada frecuencia.
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Utilice el siguiente procedimiento:

1. Introduzca cualquiera de los siguientes valores
en el pardmetro 0.00:
1233 (Europa, alimentacién de ca a 50 Hz)

1244 (Estados Unidos, alimentacién de ca a 60 Hz)

2. Pulse @

Ahora se aplicaran los valores por defecto.

(El accionamiento se restaura automaticamente a un
estado por defecto si se cambia de modo de
funcionamiento).

Almacenamiento de los valores por
defecto

Si anteriormente se han almacenado los nuevos
valores de los parametros, estos (en lugar de los
valores por defecto) se aplicaran la préxima vez que
se conecte la alimentacion de ca al accionamiento.
Si en su lugar se necesitan los valores por defecto,
estos deben almacenarse de la misma manera que
los valores nuevos. Consulte la seccién anterior de
este capitulo Almacenamiento de nuevos valores de
pardmetros para almacenar los valores por defecto.

A.14 Resumen de las funciones
de las teclas

Cambio del modo de

LM

visualizacién

Modo Parametro

Seleccién de un parametro

o

Seleccién del parémetro 0.00

Seleccion de otro mend

o

<

<

Seleccién del mendG O

Modo E

Cambio del valor de un digito
Cambio del valor de un
parémetro de bits

Seleccién de otra opcién

o

Seleccién del valor O

Seleccioén de otro digito

o

Seleccion del digito menos

<

2
n
o

<

importante
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B  Seguridad y acceso a
parametros avanzados

Esta Guia del usuario se centra en la configuracion y
el funcionamiento del accionamiento dentro de los
limites de los paréametros correspondientes al

mend 0. Para acceder a los parametros avanzados
(descritos en la Guia del usuario avanzado del Unidrive),
sera preciso desactivar primero el sistema de
seguridad.

B.1 Niveles de seguridad

Para evitar la modificacién no autorizada de los
parametros, se emplean estos dos niveles de
seguridad:

Seguridad definida por el usuario

Este tipo de seguridad s6lo funciona cuando la
define el usuario. Cuando esté activada, impide
modificar los parémetros de todos los mends,
excepto los parametros 00 de cada mend.

Seguridad estandar

Cuando esta activada, la seguridad estandar
impide modificar los parémetros de los menus
avanzados, pero permite cambiar los
parémetros del ment 0. El accionamiento se
suministra con este nivel de seguridad.

El usuario debe definir el nimero de cédigo utilizado
para desactivar la seguridad del usuario. Esto
permite proteger los parametros contra la
modificacién por personas no autorizadas. El
nimero de cédigo sélo se puede leer y modificar si
se ha desactivado la seguridad del usuario.
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Seguridad y acceso a parametros avanzados

B.2  Definicion de la seguridad

del usuario

El accionamiento se suministra sin configurar la
seguridad del usuario. Por consiguiente, al
desactivar la seguridad estandar, es posible leer
todos los parametros y modificar los parametros de
lectura—escritura.

Defina la seguridad del usuario de la siguiente
manera:

1. Seleccione el parametro 0.34 Cédigo de
seguridad del usuario. Se mostrara el valor por
defecto 149.

2. Cambie el valor al nimero de seguridad del
usuario necesario, que debe encontrarse entre 0
y 255. No utilice el valor por defecto 149.

3. Cuando la pantalla vuelva al modo Parametro, el
valor mostrado vuelve a ser 149. Esto permite
ocultar el nuevo nimero de seguridad del
usuario.

4. Realice el procedimiento indicado en la seccién
Almacenamiento de nuevos valores de pardmetros
del Apéndice A Instrucciones de programacion.

La seguridad del usuario ya esta definida.

B.3 Desactivacion de la

seguridad del usuario

Si se ha definido la seguridad del usuario y se aplica
la alimentacién de ca al accionamiento, la seguridad
del usuario se activa automaticamente. No se
pueden modificar parametros, excepto el parametro
.00 de cualquier mend.

Desactive la seguridad del usuario de la manera
siguiente:

1. Seleccione el parametro 00 en cualquier men.

2. Ajuste como valor el nmero de cédigo de
seguridad del usuario.

Ahora se pueden modificar todos los pardmetros de
lectura—escritura. Para activar los parametros de
lectura-escritura de los menUs avanzados que desee
cambiar, desactive la seguridad estandar.
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B.4 Desactivacion de la

seguridad estandar

Al aplicar la alimentacién de ca al accionamiento, la
seguridad estandar se activa automaticamente.
Sélo es posible mostrar los parametros del mena 0
para su lectura y modificacion.

Para leer y modificar los parametros de los menis
avanzados, desactive la seguridad estandar de la
siguiente manera:

1. Seleccione el parametro 0.00

2. Ajuste el valor 149.

Ahora se podran ver y modificar todos los
parametros, a menos que se haya activado la
seguridad del usuario.

También se puede acceder al parametro 0.00 de
todos los ments, como 1.00, 2.00, etc.

B.5 Activacion de la seguridad

estandar
Cuando se desconecta la alimentacion de cay
posteriormente se vuelve a conectar, tanto la

seguridad estandar como la del usuario (si esta
definida) se activan.

Para activar la seguridad estandar y la seguridad del
usuario sin desconectar la alimentacion de ca, realice
lo siguiente:

1. Seleccione el parametro 00 de cualquier menu.

2. Ajuste el valor en 2000.

B-2

B.6 Resumen

Condicion Seguridad Seguridad del
estandar usuario
Activada Los parametros Sélo se puede

avanzados no se
pueden leer ni
modificar (se
puede acceder al
menu 0)

modificar el
parémetro .00 de
cada menU; pueden
leerse todos los
demas parametros

Accionamiento
tal cual se
suministra de
fabrica

Los parametros
avanzados no se
pueden leer ni
modificar (se
puede acceder al
menu 0)

Ninguna

Definicién de la
seguridad

Ajuste el pardmetro
0.34 en 149

Ajuste el parametro
0.34en0 ™ 255
(no en 149); la
pantalla vuelve a
mostrar 149 y
oculta el valor
verdadero

Almacenamient
o del nimero de
cédigo

Se produce
automaticamente
al desconectar la
alimentacién

Activacion

Se produce automaticamente al
desconectar la alimentacién o cuando el
parémetro .00 de cualquier ment se

ajusta en 2000

Desactivacion

Ajuste el pardmetro
0.00 en 149

Ajuste el parametro
.00 de cualquier
menu en el cédigo
de seguridad del
usuario; la pantalla
vuelve amostrar O
y oculta el valor
verdadero

Cambio del
cédigo

No es posible

Ajuste el parametro
0.34 en el valor
necesario

Anulacién de la
seguridad

Ajuste el parametro
0.34en0Oy
desconecte la
alimentacién de CA

Ajuste el parametro
0.34 en 149 (este
valor siempre se
muestra; basta con
entrar en el modo
Edicién y volver al
modo Parémetro)

Restauracion a
una
configuracién
por defecto

Ninglin cambio

Seguridad y acceso a parametros avanzados
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C Conexiones de
sefalizacion

Modos de sefializacion de las entradas
analdgicas

A

|\Advertencial

A

\Advertencial

Los circuitos de control estan
aislados de los circuitos de
alimentacion del
accionamiento s6lo mediante
aislamiento basico. El
instalador debe estar seguro
de que los circuitos de control
externos estan aislados del
contacto humano por al menos
una capa de aislamiento,
calculada para su uso con la
tension de alimentacion de ca.

Si los circuitos de control se
van a conectar a otros
circuitos clasificados como de
"baja tension de seguridad
adicional" (SELV) (por ejemplo,
a un ordenador), debe
instalarse una barrera de
aislamiento adicional para
mantener la clasificacion SELV.

Niveles légicos de las entradas

Senal Condicion Valor del
parametro
o~10Vv VOLt
0~ 20mA 0-20
20" 0mA 20-0
4720 mA | Desconexion al perder la 4-20.tr
corriente de sefial
20 "4 mA | Desconexion al perder la 20—4.tr
corriente de sefal
4~ 20mA | Velocidad baja o minima al 4-20.Lo
perder la corriente de sefial
20~ 4mA | Velocidad baja o minima al 20-4.lo

perder la corriente de sefial

4~ 20mA | Velocidad anterior al perder 4-20.Pr
la corriente de sefial

20 "4 mA | Velocidad anterior al perder 20—4.Pr
la corriente de sefial

Descripcion de las conexiones
de sefalizacion de control

digitales
Sentido Estado | Tension Accion
logico logico
Negativo 0 215V Circuito abierto
1 <5V ConectadoaOV
Positivo 0 <5V Circuito abierto
1 =15V Conectado a +24 V

Para la l6gica positiva, la alimentacién se puede
obtener del terminal 22 Potencia de +24 V.

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5

La funcién y, posiblemente, la especificacién de algunos
terminales varia segn la configuracién de macro que
esté activada. En estos casos, el nUmero de la
configuracion o configuraciones de macros
correspondientes se indica en cursiva antes de la
funcién del terminal. Sino se proporciona ninguna
indicacion, la funcion y la especificacion se aplican a
todas las configuraciones de macros.

Funcién Accionamiento en
perfecto estado

Contacto de relé de estado

Tensién nominal de 240 VCA

contacto Categoria de instalacion 1
Intensidad nominal de Resistenciade 5 A
contacto

Intensidad nominal minima | 10mA
de contacto

Condicién de contacto Normalmente abierto
Aislamiento 1,5kV
Periodo de actualizacién 8 ms

|n‘ Comun a 0 V (analégica)

Conexién comun para dispositivos analégicos
externos.
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|n‘ Tension de referencia +10 V

Funcién Alimentacién para
dispositivos de sefiales
analégicas externos

Tolerancia de tension +1%

Intensidad de salida maxima | 10 mA

Proteccion Limite de intensidad

|-‘ Entrada analodgica 1

|ﬂ‘ Entrada no inversora

|n‘ Entrada inversora

|‘ Entrada analdgica 2

Macro |Funcion
01678 Referencia de velocidad/frec. 2
(local)
4 Referencia de velocidad/frec. o
CL> Limite de velocidad
5 Referencia de PID

Tipo de entrada

Analdgica bipolar de un
Unico terminal

Funcionamiento en modo de tension

Macro | Funcion

2;§ 35 | Referencia de velocidad/frec. 1
(remota)

4

Referencia de par analogico

Tipo de entrada Analégica diferencial bipolar

(Para el uso de un Unico terminal,
conecte el terminal 6 al 3)

Funcionamiento en modo de tension

Rango de tension =10V~ +10V

—24V ~ +24 VrelativaaOV
Diferencial de +24 V

Rango de tensién
absoluta maxima

Resistencia de entrada | 100 kQ

Funcionamiento en modo de intensidad

Rangos de intensidad | 0~ 20 mA
20mA~0
4720 mA
2074 mA

Intensidad absoluta 50 mA

maxima

Resistencia de entrada | <200Q a 20 mA

equivalente
Resoluciéon 12 bits mas sefal
Periodo de muestra OL> <2ms

CL> <450us

C-2 Conexiones de sefalizacion

Rango de tension

-0V~ +10V

Rango de tension absoluta
maxima

+24 V relativaa O V

Resistencia de entrada

100 kQ

Funcionamiento en modo de intensidad

Rangos de intensidad 0~ 20mA
20mA~ 0
4~ 20mA
2074 mA

Intensidad absoluta maxima | 50 mA

Resistencia de entrada
equivalente

<200Q a 20 mA

Cuando el accionamiento se utiliza en control de par
(macro 4), el terminal 7 se utiliza para la referencia

de par analégico.
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|n‘ Entrada analdgica 3 |n‘ Comiin a 0 V (analégica)

Macro | Funcion Conexién comun para dispositivos analégicos
0234678 Eptrada de termistor del motor* externos.
1 Ninguna funcién |m‘ Comina OV
Tensién de actuacién <5V * S_i se utiliza el Un.idrive conlas macros 0,2,36 4
interna activadas y el termistor del motor no esta

conectado al terminal 8 (o al terminal 15, en caso del
conector de tipo D de 15 terminales), debe instalarse
un enlace cortocircuitante entre el terminal 8y 0 V
(terminales 3y 11).

Umbral de resistencia de 3kQ +15%
desconexién

Resistencia en reinicio 1,9 kQ +15%

Deteccion de cortocircuitoR | 51Q +12%

IEZX Alimentacion de +24 V (digital)

Macro Funcion Tolerancia de tensién +10%
] Realimentacion de PID Intensidad de salida nominal | 200 mA (total incluido el
terminal 24)
Tipo de entrada Analégica bipolar de un ; - : :
Gnico terminal Intensidad de salida de 240 r_nA (total incluido el
sobrecarga terminal 24)
Funcionamiento en modo de tension Proteccion Vuelta de intensidad por
Rango de tensién -0V~ +10V encima de 240 mA
Rango de tensién absoluta | +24 V relativaa 0 V Alimentacién para dispositivos de sefiales digitales
maxima externos.

Resistencia de entrada 100 kQ

Funcionamiento en modo de intensidad |g‘ Comiin a 0 V (digital)

Conexién comun para dispositivos digitales

Rangos de intensidad 0~ 20mA
20mA -~ 0 externos.
4~ 20mA [E—
20~ 4mA |m‘ Macro | Funcion
Intensidad absoluta maxima | 50 mA 0145 | 0OL> Salida AT-SPEED (A
Resistencia de entrada <200Q a 20 mA velocidad)
equivalente CL> Salida AT ZERO SPEED (A
loci
* Si se utiliza el Unidrive con las macros O, 2, 3, 4, 6, velocidad cero) .
7 6 8 activadas y el termistor del motor no esta 2 Entrada UP (Arriba)
conectado al terminal (o al terminal 15 en el Entrada PRESET SELECT A
conector de tipo D de 15 vias), debe conectarse el 3 (Seleccionar prefijada A)
terminal 8 a OV (terminales 3 6 11). salida BRAKE RELEASE
ﬁ 7 (Soltar freno)
OL> Senal d lida FREQUENCY
enat de sall Q salida ORIENTATION
(Frecuencia) 8 co . .,
CL> Seial de salida SPEED MPLETE (Orientacion
(Velocidad) completa)
LY senal de salida TORQUE (Par) |25 Entrada RESET (Reinicio)
Tipo de salida Analdgica con tensién en un |m‘ Macro | Funcion
Gnico terminal Bl o' |Entradajoc sELEcT
Bipolar (Seleccionar velocidad lenta)
Tensién de salida maxima -10V~+10V 2 Entrada DOWN (Abajo)
Intensidad de salida maxima | Pico de 10 mA 3 Entrada PRESET SELECT B
Resistencia de carga 1kQ minimo (Seleccionar prefijada B)
Proteccién A prueba de cortocircuitos 4 Salida AT MIN. SPEED
Resolucién 10 bits mas sefal (A velocidad minima)
Periodo de actualizacién 8 ms 6 Entrada LIMIT FORWARD
(Limite de marcha adelante)
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Entrada RUN FORWARD
(Marcha adelante)

Entrada RUN REVERSE
(Marcha inversa)

Macro | Funcion

o1 Entrada LOCAL/REMOTE
(Local/Remoto)

2 Entrada MOT. POT. ENABLE
(Activar potenciometro
motorizado)

Entrada PRESET ENABLE
(Activar prefijada)

Entrada TORQUE ENABLE
4 (Activar par)

Entrada PID ENABLE
] (Activar PID)

Entrada LIMIT REVERSE
6 (Limite de marcha inversa)

OL> Entrada EXTERNAL TRIP
(Desconexion externa)

CL> Entrada DRIVE ENABLE
(Activar accionamiento)

Entradas
Entrada Digital de |6gica negativa
Rango de tensién 0V~ +24V
Rango de tensién -3V7+30V
absoluta maxima
Intensidad de entrada 23,2mA

cuando se aplicaO V

Niveles de l6gica negativa Estado inactivo
(entrada de circuito
abierto): >+15V

Estado activo: <+5V

Niveles de légica positiva Estado inactivo
(entrada de circuito
abierto): <+5V

Estado activo: > +15V

Salidas
Tipo de salida Digital de l6gica negativa
(en contrafase)
Rango de tensién 0V~ +24V
Intensidad de salida maxima | 200 mA (total incluido el
terminal 22)
Intensidad de salida de 240 mA (total incluido el
sobrecarga terminal 22)

|m‘ Comiin a 0 V (digital)

Conexién comun para dispositivos digitales
externos.
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C.2 Conexiones del codificador

Conector del codificador
Tipo D de 15 terminales

Codificador

%lﬂ
i

Puesta a tierra y blindaje

Conecte el blindaje del cable segin se muestra. El
blindaje no debe conectarse al bastidor del motor.

Descripcion de las conexiones
del codificador

|n‘ Canal en cuadratura A

|n‘ Canal en cuadratura A

|n‘ Canal en cuadratura B

|n‘ Canal en cuadratura B

|ﬂ‘ Canal de impulsos del marcador Z

Figura C—1 Conexiones del codificador y
conexiones alternativas del

termistor del motor

Termistor del motor

En caso de necesitar un termistor de motor, puede
conectarlo como se muestra en la Figura C—1:

Macro Condicion

0 Necesario

1 Aunque puede conectarse, el accionamiento no

lo utiliza

2 Necesario

3 Necesario

4 Necesario

5 No conectar

6 Necesario

7 Necesario

8 Necesario
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A : o2 |n‘ Canal de impulsos del marcador Z
A e——
Conexiones de |‘ Canal de conmutacion U
sefializacion E > >< @ |—— —
Eg&ﬁ}fgfg’;g’; B> pLd |n‘ Canal de conmutacién U
20000000 | e
Z » - —\—>( 6] |n‘ Canal de conmutacion V
5V 4 4 N
* s} |m‘ Canal de conmutacion V
ov 4 14 —
1 |n‘ Canal de conmutacion W
eoaoooooxny | I ion W
i = Canal de conmutacion W
Conevenesde 5 Al | ——
conmutacion V M » o Tipo Receptores diferenciales
adicionales para ), >0 RS422
uso exclusivo con : - —
servomotores W P P11 Velocidad méxima de 205 kHz
W b »12 transferencia de datos
Componentes de 120 Q
— 15 terminacion de linea (consulte el parémetro 3.24
e en la Guia del usuario
avanzado)
8] _
Conector de |n‘ Alimentacion del codificador
sefializacion Tensién de alimentacién +5,15Vo15V
Tolerancia de tensién +2%

Intensidad nominal de salida | 300 mA

Consulte el parédmetro 3.23 en la Guia del usuario

avanzado del Unidrive.
terminal 13 es de 5 V cuando el

& parametro 3.23 se ajusta en O

22T (por defecto). Si3.23 se ajusta
en 1, la tension de salida sera 15

V. Esto podria daiar los
codificadores, que necesitan
una alimentacion de 5 V.

La tension de salida en el

|m‘ ComimaOV

|m‘ Entrada del termistor del motor
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C.3 Conexiones de frecuencia
y de direccion

¢ ® @
Conector del codificador
(control por frecuencia)

| tipo D de 15 terminales
——
~ 5 !
10 6
@ﬁ‘ 15 1 I
Referencia E
2]
sl
4]

de frecuencia %
Referencia
de direccién

Principal

Referencia
de frecuencia
Referencia
de direccién

Secundario

Conector de
sefializacion

Figura C—-2 Conexiones de frecuenciay
de direccion y conexiones
alternativas del termistor del
motor

C-6 Conexiones de sefalizacion

Termistor del motor

Si es necesario, puede conectarse un termistor del
motor como se muestra en la Figura C—1:

Macro Condicion

0 Necesario

1 Aunque puede conectarse, el accionamiento no
lo necesita

Necesario

Necesario

Necesario

No conectar

Necesario

Necesario

O IN|I N | |WIN

Necesario

Puesta a tierra y blindaje

Conecte el blindaje del cable como se muestra. El
blindaje no debe conectarse al bastidor del motor.

Descripcion de las conexiones de
frecuencia y de direccion

|n‘ Entrada de frecuencia FIN

|n‘ Entrada de frecuencia FIN
|n‘ Entrada de direccion DIN

|n‘ Entrada de direccién DIN

|‘ Salida de frecuencia FOUT

|n‘ Salida de frecuencia FOUT
|n‘ Salida de direccion DOUT

|m‘ Salida de direccion DOUT

Tipo Receptores diferenciales
RS422

Velocidad maxima de 205 kHz

transferencia de datos

Componentes de 120 Q

terminacion de linea (consulte el parametro 3.24
en la Guia del usuario

avanzado)

|m‘ ComimaOV

|m‘ Termistor del motor

Para obtener mas informacion sobre como se
utilizan las sefiales de frecuencia y de direccién con
el Unidrive, consulte el men( 3 en la Guia del usuario
avanzado.
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D Parametros del menu 0

D.1 Introduccion

En la descripcidén de los parametros de este capitulo,
el nmero del pardmetro avanzado equivalente
aparece entre paréntesis debajo del nimero de
parametro del mena 0.

Las funciones de los parametros 0.11 a 0.30 pueden
modificarse independientemente de la macro
activada mediante la programacion de los
parédmetros 11.01 a 11.20 (consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive).

Clave

Simbolos

= Valor por defecto

# Rango de valores

[...] Indica el valor del parametro

Indica un rango de valores (en el caso de los
parametros de bits, ~ indica o.

Categorias de los parametros con
funciones fijas

Tipo de parametro

RO Sélo lectura

RW Lectura—escritura

Selector... Seleccidn entre varios valores
Seleccionar... Seleccién entre dos valores
Activar... Activaciéon de una funcién
Desactivar... Desactivacion de una funcién
Indicador... El valor es de sélo lectura

Limitaciones de uso

R Es necesario reiniciar el accionamiento para
aplicar un nuevo valor.

S El nuevo valor del parametro se guarda
cuando se desconecta la alimentacién de
cA del accionamiento.

P Parametro protegido; el pardmetro no se
puede utilizar como pardmetro de destino
para una entrada programable (consulte el
menU 11 en la Guia del usuario avanzado del

Unidrive).

Rango

Bi Parametro variable con rango de valores
bipolares.

Uni  Parametro variable con rango de valores
unipolares.

Txt Parametro variable con visualizacién de texto.
Aparece un nimero junto al valor; este
ndmero se muestra en el controlador del
sistema cuando se accede al accionamiento
mediante comunicaciones serie

Bit Parametro de bits

FLC Intensidad a plena carga (intensidad de salida
continua méaxima) (consulte el Apéndice C
Datos de la Guia de instalacién)
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Los parametros estan organizados en las siguientes
categorias:

0.00 Configuracién y almacenamiento
0.0170.02 Limites de velocidad
0.03 " 0.06 Rampas
Seleccion de referencia de
velocidad
Limite de intensidad
0.07 ~ 0.09 Tensién de refuerzo (bucle abierto)
Ganancias PID (bucle cerrado)
0.10 Indicacién de velocidad
0.31 Indicacién de nimero de macro
0.32 7 0.34  Otros parametros
0.35 Control de referencia del teclado
0.36 " 0.38 Comunicaciones serie
Parametro visualizado al conectar la
alimentacioén
0.39 " 0.41 Motor en giro
Autoajuste
Frecuencia de conmutacion pwm
0.42°0.47 Parametros del motor
0.48 Seleccién de modo de
funcionamiento
0.49 “0.50 Informacién de la seguridad y el

software
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D.2  Parametros con funciones
fijas comunes a todas las

configuraciones de macros
Configuracion

Pulse @ después de ajustar el parametro 0.00
en el valor necesario.

Limites de velocidad

m Modo de funcionamiento,
Seleccion de macro,
Configuracion,
Almacenamiento

M‘ OL> Fijacion de frecuencia minima

| RW | uni |

o 0~ 2010 [=] o |

CL> Fijacion de velocidad minima

(Cuando el accionamiento funciona a velocidad
lenta, [0,01] no tiene efecto alguno).

Bucle abierto

Valor Funcién

1000 Almacenamiento de nuevos valores de
parametros

Fijacion de frecuencia RW | Uni
minima

8| o> 07[0,02] l=| o | He

1233 Restauracién de los parametros a sus
valores por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA de 50 Hz (Europa)

1244 Restauracién de los parametros a sus valores
por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA de 60 Hz (Estados Unidos)

1253 Activacién del modo de funcionamiento del
accionamiento que se va a cambiar y
restauracion de los parametros a sus
valores por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA de 50 Hz (Europa)

Ajuste el parametro 0.01 en la frecuencia de salida
minima necesaria del accionamiento para ambos
sentidos de rotaciéon. El accionamiento funciona ala
frecuencia minima cuando la referencia de
frecuencia es cero.

[0,01] es un valor nominal; la compensacién por
deslizamiento puede hacer que la frecuencia real sea
mayor.

Bucle cerrado

1254 Activacién del modo de funcionamiento del
accionamiento que se va a cambiar y
restauracion de los pardmetros a sus valores
por defecto para una frecuencia de
alimentacién de cA de 60 Hz (Estados Unidos)

Fijacion de velocidad RW |[ Uni
minima

¢| cl> 07[0,02] [=] o | wem

2001 Macro 1
Modo Bdsico

2002 Macro 2

Potenciémetro motorizado

2003 Macro 3
Velocidades prefijadas

M‘ OL> Fijacion de frecuencia maxima

2004 Macro 4

Control de par

2005 Macro 5

Control PID

2006 Macro 6

Control del limite del eje

Ajuste el parametro 0.01 en la velocidad del motor
minima necesaria para ambos sentidos de rotacion.
El motor funciona a la velocidad minima cuando la
referencia de velocidad es cero.

CL> Fijacion de velocidad maxima

(El accionamiento cuenta con proteccién adicional
contra el exceso de velocidad).

Bucle abierto

2007 Macro 7

Control del freno

2008 Macro 8
CL> Bloqueo digital

CL> Orientacién del eje

Fijacion de frecuencia RW | Uni

maxima

¢#| OL> 071000,0 =1 50 (EURO) Hz
=| 60 (UsA)

2009 Macro O
Uso general (configuracién por defecto para

Estados Unidos)

2010 Macro O
Uso general (configuracién por defecto para
Europa)

D-2 Parametros del menu O

Ajuste el parametro 0.02 en la frecuencia de salida
maxima necesaria del accionamiento para ambos
sentidos de rotacion. La referencia de frecuencia no
puede hacer que el accionamiento funcione a una
frecuencia superior a [0,02].

[0,02] es un valor nominal; la compensacién por
deslizamiento puede hacer que la frecuencia real sea
mayor.
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Bucle cerrado

Fijacién de velocidad maxima | RW| Uni| | |

¢ VT> 0730000 = 11500 (EURO) RPM
1800 (UsA) RPM
£ SV> 0730000 = 3000 RPM

Ajuste el parametro 0.02 en la velocidad del motor
maxima necesaria para ambos sentidos de rotacion.
La referencia de velocidad no puede hacer que el
accionamiento impulse el motor a una velocidad

superior a[0,02].
velocidades del motor

& superiores al doble de la

[T velocidad base, péngase en
contacto con el proveedor del

motor.

Para el funcionamiento con

Rampas,
Seleccién de referencia de velocidad,
Limite de intensidad

m Velocidad de aceleracion

El parémetro 0.04 no se aplica a la velocidad lenta.
Consulte en el menu 2 de la Guia del usuario avanzado
del Unidrive los tiempos de aceleracion y deceleracion
a velocidad lenta.

(VX' XY@ Selector de referencia

Rw| uni ||

¢ ‘ 075 H = | Consulte abajo) H

El valor por defecto del parametro 0.05 depende de
la configuracion por defecto del accionamiento y
del modo de funcionamiento:

EUR | Todos los modos de 0 Modo Terminal
funcionamiento

USA | Modos de bucle 0 Modo Terminal
cerrado

USA | Modo de bucle abierto 4 Modo Teclado

Macros 2 a 5: No cambie el valor del
parametro 0.05.

Macro 6: Solo se pueden utilizar los valores
0,1y2.

Macros 7y 8: Pueden utilizarse todos los

RW | Uni H ‘ ‘ valores.
- = - . .
&) o> 0732000 - 3 s/100 Hz Utilice el parametro 0.05 para seleccionar la
¢ vT> 073200 2 s/1000RPM | referencia de velocidad/frecuencia necesaria:
| sv> 0~ 32,000 = 0,2 s/1000 RPM
Valor | Modo de interfaz Funcion
Ajuste el parametro 0.03 en la velocidad de de usuario
aceleracion necesaria. Tenga en cuenta que el uso 0 Terminal Referencia de
de valores mayores produce una aceleracién menor. velocidad/frecuencia
La velocidad es aplicable a ambos sentidos de anal6gica seleccionada
rotacion. mediante el contacto
LOCAL/REMOTE
El parametro 0.03 no se aplica a la velocidad lenta. (Local/remoto)
Consqltg en el menﬂ 2 de la Guia det//usuario avanzaf@ 1 Terminal Referencia de
del Unidrive los tiempos de aceleracion y deceleracion velocidad/frecuencia
a velocidad lenta. analdgica 1seleccionada
— 2 Terminal Referencia de
m Velocidad de deceleracion velocidad/frecuencia
analégica 2 seleccionada
- 3 Terminal Referencias de
RW || Uni H ‘ ‘ velocidad/frecuencia
¢ OL> 073200,0 = 10 s/100 Hz prefijadas seleccionadas
¢| VT> 073200,0 =1 2 | /1000 rewm (uso con la macro 3)
8| svs 0-32.000 = 02 $/1000 RPM 4 Teclado Velocidad/frecuencia
’ ’ controlada mediante el
Ajuste el parametro 0.04 en la velocidad de teclado
deceleracién necesaria. Tenga en cuenta que el uso 5 Terminal Referencia de precision
de valores mayores produce una deceleracién seleccionada (no se utiliza
menor. La velocidad es aplicable a ambos sentidos con el mend 0)

de rotacion.
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m Limite de intensidad

Tensién de refuerzo (bucle abierto),
Ganancias PID del bucle de velocidad
(bucle cerrado)

RW | uni | | |
g| oL> 0~2150 =| 150 % Lo
8| vI> 0°=2175 =1 150
& sv 0-2175 | 175

| = FLC
mTo T 10.46]

El pardmetro 0.06 limita la intensidad de salida
méaxima del accionamiento (y, por tanto, el par
méaximo del motor) para proteger el accionamiento
y el motor contra sobrecargas.

Ajuste el parametro 0.06 en el par maximo
necesario como un porcentaje del par nominal del
motor, de la siguiente manera:

T
[0.06] = —=— x 100(%)

Donde:
Tr Par maximo necesario
Tratep Par nominal del motor

De forma alternativa, ajuste el parametro 0.06 en la
intensidad activa maxima necesaria (que produce el
par) como un porcentaje de la intensidad activa
nominal del motor, de la siguiente manera:

[0.06] = =

x 100(%)
RATED
Donde:
Ir Intensidad activa maxima necesaria
Iratep  Intensidad activa nominal del motor

Consulte la seccidon Ajuste del limite de intensidad que
produce el par del Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.

D-4 Parametros del menu O

(3.10)
| —

OL> Selector de modo de tension
CL> Ganancia proporcional del
bucle de velocidad

Bucle abierto

Selector de modo de RW Uni

tension

¢ ‘ OL> (Consulte abajo) H =] Ur| H
Valor ‘ Funcion

Modos vectoriales

Ur S 0 | Laresistencia del estator del motor se
mide cada vez que se pone en marcha el

accionamiento.

Ur | 1 | Laresistencia del estator del motor se
mide al conectar la alimentacion si el

contacto EXTERNAL TRIP (Desconexidn
externa) esté cerrado y no existe otra

condicién de desconexion.

Ur 2 | Laresistencia del estator del motor no se
mide (utilice este modo sélo después de
haber usado Ur_S o Ur_1 para medir la

resistencia del estator).

Modo de refuerzo fijo

Fd 3 | La tensién de refuerzo fija se puede ajustar

manualmente mediante el parametro 0.08

Tensién de refuerzo.

Utilice el parametro 0.07 (5.14) para seleccionar la
tensién de refuerzo fija o el control vectorial de la
tension de refuerzo. El refuerzo fijo requiere que el
usuario defina un valor en el parametro 0.08 Tensién
de refuerzo. Consulte la Figura D—1. El refuerzo fijo
deberia utilizarse cuando el parémetro 0.39
Sincronizar con motor en giro esta ajustado en 1.
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Tension del
motor
[0.44]
[0.44]
2
6.25%
r
[0.08] Frecuencia [0.47] [0.47]
Tension de e
refuerzo
Figura D—1 Efecto de la tension de refuerzo

fija en la caracteristica de
tension/frecuencia

El control vectorial causa la regulaciéon automatica
de la tension de refuerzo en funcién de la carga del
motor.

El control vectorial requiere el almacenamiento del
valor de resistencia de devanado del estator en un
parametro del accionamiento. Los tres modos
vectoriales permiten medir la resistencia en
diferentes circunstancias.

Bucle cerrado

Ganancia proporcional RW |[ Uni
del bucle de velocidad
8| cL> 0732000 =] 200 |

El parametro 0.07 (3.10) actla en el accionamiento
en el circuito de alimentacién directa del bucle de
control de velocidad. Consulte Definicién de limites
operativos en el Capitulo 2 Procedimientos iniciales.

Para analizar el bucle de velocidad, consulte el
parametro 3.10 en la Guia del usuario avanzado del
Unidrive.

OL> Tension de refuerzo
CL> Ganancia integral del bucle de
velocidad

Bucle abierto

Tension de refuerzo ‘ RW |[ Uni H ‘ ‘

8| o> 07250 [=] 30 [ %xo0,44

Si el parémetro 0.07 Selector de modo de tensién se ha
ajustado en Fd, ajuste el parametro 0.08 (5.15) en
el valor necesario para que el motor funcione de
forma fiable a baja velocidad. Consulte la Figura D—1.

El uso de valores excesivos para el parametro 0.08
puede causar el sobrecalentamiento del motor.

Unidrive User Guide
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Bucle cerrado

Ganancia integral del RW |[ Uni
bucle de velocidad
8| cL> 0732000 =] 100 |

El parametro 0.08 (3.11) act(a en el accionamiento
en el circuito de alimentacién directa del bucle de
control de velocidad. Consulte Definicién de limites
operativos en el Capitulo 2 Procedimientos iniciales.

Para analizar el bucle de velocidad, consulte el
parametro 3.11 en la Guia del usuario avanzado del
Unidrive.

m OL> Seleccionar T/f dinamica

(A CL> Ganancia derivada del bucle de
A velocidad

| —

Bucle abierto

Seleccionar T/f RW Bit
dinamica
8| o> 071 [=] o |

Ajuste el parametro 0.09 (5.13) enOssila
caracteristica de T/f aplicada al motor va a ser fija.
Después se basaré en la frecuencia y la tension
nominal del motor.

Ajuste el parametro 0.09 en 1si es necesaria la
disipacion de potencia reducida en el motor cuando
la carga es ligera. En tal caso, la caracteristica de T/f
sera variable, lo que dara lugar a que la tension del
motor se reduzca proporcionalmente para valores
inferiores de intensidad del motor. La Figura D-2
muestra el cambio de la inclinacién de T/f cuando se
reduce la intensidad del motor.

Tension
del motor

y 0.09 =1
Tension de
alimentacion

de CA t IMOTOR
0.09=0 —_—
Frecuencia

Figura D-2 Caracteristicas de T/f
fija y variable
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Bucle cerrado

Ganancia derivada del RW Uni
bucle de velocidad
8| cL> 0732000 [=] o |

El pardmetro 0.09 (3.12) act(a en el accionamiento
en el circuito de alimentacién directa del bucle de
control de velocidad. Consulte Definicién de limites
operativos en el Capitulo 2 Procedimientos iniciales.

Para analizar el bucle de velocidad, consulte el
parametro 3.12 en la Guia del usuario avanzado del
Unidrive.

Indicacion de velocidad

m OL> Velocidad del motor estimada
XD CL> Velocidad del motor

~

Bucle abierto

Velocidad del motor estimada ‘ RO || Bi H ‘ ‘

| oL> +6000 EREE

El pardmetro 0.10 (5.04) indica el valor de
velocidad del motor, que se calcula a partir de lo
siguiente:

0.12 Referencia de velocidad/frecuencia posterior a
la rampa
0.42 Motor — ndmero de polos

El valor del parametro 0.10 se aplica a la salida

analégica del terminal 9 para indicar la velocidad
estimada.

Bucle cerrado

Velocidad del motor | RO

8| cL> 430000 | = | rem

El parémetro 0.10 (3.02) indica el valor de
velocidad del motor que se obtiene a partir de la
realimentacion de velocidad.

El valor del parametro 0.10 se aplica a la salida
analégica del terminal 9 para indicar la velocidad.

Indicacion de nUmero de macro

m Numero de macro
ma7)

RO || uni| | |

5] o°s [

El parametro 0.31indica el nmero de la macro que
se estd utilizando actualmente.

D-6 Parametros del menu O

Otros parametros

=
%22,

Modo de comunicaciones serie

RwW | Txe | [ R P
¢ ANSI 2 =| ANSI 4
ANSI 4
OUtPUL
INPUL

Utilice el parametro 0.32 para seleccionar el modo
de comunicaciones serie necesario, de la siguiente
manera:

ANSI 2 | Protocolo ANSI, dos hilos

ANSI 4 | Protocolo ANSI, cuatro hilos

Utilice los siguientes modos para transferir el valor de un
parémetro de un accionamiento a un parametro de otro
accionamiento:

OUtPUt | Transferencia del valor del parametro
especificado mediante el valor del parametro
11.27 Selector de origen/destino de comunicaciones
serie (protocolo CT)
INPUt | Aplicacion del valor recibido al parametro

especificado mediante el valor del parametro
11.27 Selector de origen/destino de comunicaciones
serie (protocolo CT)

_
o

Intensidad nominal del
accionamiento (FLC)

| rO

g | 2,10~ 1920 | = | A

_
=

Codigo de seguridad del usuario

RW [ uni| s| | P
8 | 0~ 255 =] o |

Utilice el parametro 0.34 para definir el c6digo de
seguridad del usuario. Independientemente del
ndmero de cédigo introducido en el parémetro
0.34, siempre indicara el valor por defecto 149. Si
el parametro 0.34 esta ajustado realmente en 149,
no se aplicara la seguridad del usuario.

Consulte la seccion Definicién de la seguridad del
usuario en el Apéndice B Seguridad y acceso a
pardmetros avanzados.
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Control de referencia del teclado

m Referencia del teclado

RO | Bi | s| |
¢| o> £[0,02] = Hz
¢| CcL> +[0,02] = RPM

El parametro 0.35 indica el valor de la referencia de
velocidad/frecuencia cuando el accionamiento
funciona en el modo Teclado. Lareferencia se
controla mediante las teclas de control siguientes
(cuando la pantalla esté en el modo Estado):

El valor se guarda automaticamente al desconectar
la alimentacion del accionamiento. Cuando se
vuelva a conectar, el accionamiento utilizara las
rampas hasta llegar a la velocidad/frecuencia
aplicadas antes de la desconexion.

Comunicaciones serie
Parametro visualizado al conectar la
alimentacion

Velocidad en baudios de

comunicaciones serie
Lrw [ x| | |
¢ 4800 (0) =| 4800 baudios
9600 (1) (0)
19200 (2)

Primer parametro visualizado

2z
Rw [ uni| | [P
g | 0,00 ~ 0,50 |=] o0 |

Cuando se conecta la alimentacién de ca al
accionamiento, se preselecciona automaticamente
el parametro 0.10 Velocidad del motor estimada como
el primer parametro que se va a visualizar. Esto
tiene como resultado lo siguiente:

1. Después de conectar la alimentacién de ca al
accionamiento y antes de seleccionar cualquier
otro parametro, el valor del parémetro 0.10 se
muestra en la parte superior de la pantalla. Esto
permite controlar la velocidad del motor sin
necesidad de seleccionar el parametro.

2. Sise utiliza posteriormente el teclado para
seleccionar otro parametro, el valor del
parametro que se acaba de seleccionar se
mostrara en lugar del primer parametro.

Para seleccionar la presentacién inicial de un
parametro distinto, introduzca el nimero de
parédmetro deseado en 0.38 (por ejemplo, para que
aparezca el parametro 0.12 Referencia posterior a la
rampa, introduzca 0.12).

Motor en giro
Autoajuste

Frecuencia de conmutaciéon PwM

Utilice el parametro 0.36 para seleccionar la
velocidad en baudios necesaria para las
comunicaciones serie si esta instalado un médulo de
opciones grande Comunicaciones serie bdsicas en el
accionamiento.

‘ Direccion de comunicaciones serie

Crw [uni| | |

g | 00799 =] 11 | Grupo.unidad

Utilice el parametro 0.37 para seleccionar la
direccién necesaria para las comunicaciones serie si
estd instalado un médulo de opciones grande
Comunicaciones serie bdsicas en el accionamiento.

No introduzca una direccién que contenga un cero,
ya que esta es la manera utilizada para el
direccionamiento de un grupo de accionamientos.
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m Sincronizar con motor en giro

Rw | Bit [ ||
¢l o> 071 = 0
¢l c> 071 = 1

Bucle abierto

Ajuste el parametro 0.39 en 1para que el
accionamiento siempre se sincronice
automaticamente con el motor si éste ya esta
girando cuando se pone en marcha el accionamiento.

Si se pone en marcha el accionamiento cuando el
motor ya esté girando y el parametro 0.39 esta
ajustado en 0, el accionamiento no podra detectar la
velocidad del motor; el funcionamiento normal del
accionamiento causara el frenado del motor hasta
detenerse, de la misma manera que con el frenado
por inyeccion de cc. Posteriormente, el
accionamiento acelerara el motor al valor de la
referencia de frecuencia.
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El accionamiento solo se puede sincronizar
con un motor. Si hay varios motores
conectados al accionamiento, no debe
utilizarse esta funcion.

Para que el accionamiento funcione
correctamente durante y después de la
sincronizacion, el parametro 0.07 Selector
de modo de tension debe estar ajustado en Fd.

El accionamiento inicia una secuencia de operaciones
con una cuarta parte de la tension nominal del
motor para detectar la frecuencia asociada a la
velocidad del motor. La secuencia se interrumpe
cuando se detecta la frecuencia del motor. Las
etapas de esta secuencia son las siguientes:

1. Lafrecuencia del accionamiento estd ajustada
en el valor maximo (el valor de 0.02) en la
direccién en la que se utilizé por Gltima vez el
accionamiento. (Si se interrumpe la
alimentacién de ca al accionamiento antes de
realizar un intento de sincronizacién con un
motor en giro, el accionamiento siempre inicia
la marcha hacia adelante).

2. Lafrecuencia se reduce a cero. Sise detectala
frecuencia del motor durante la reduccion de la
frecuencia del accionamiento, se interrumpira la
prueba. La frecuencia del accionamiento se
ajusta a la frecuencia del motor detectaday el
accionamiento toma el control del motor.

3. Sino se detecta la frecuencia del motor, el
accionamiento se ajusta a la frecuencia maxima
en la direcciéon opuesta y se repite la prueba.

4. Silafrecuencia del motor sigue sin detectarse,
la frecuencia del accionamiento se ajusta en O
Hz y el accionamiento toma el control del
motor.

Bucle cerrado

Por defecto, el parémetro 0.39 se ajustaen 1. El
valor del parametro 0.12 Referencia posterior a la
rampa se ajusta automaticamente en el valor de
realimentacién de velocidad. Entonces el
accionamiento toma el control del motor.

Cuando el parametro 0.39 esta ajustado en 0, el
motor se desacelera conforme al limite de
intensidad hasta hacer coincidir su velocidad con el
valor del parametro 0.12 Referencia posterior a la
rampa.

D-8 Parametros del menu O

m Autoajuste

Jrw [ Bit | | |
8| 0-1 [=] o |

Ajuste el parametro 0.40 en 1para iniciar la
secuencia de autoajuste. Consulte la seccién
Autoagjuste en el Capitulo 2 Procedimientos iniciales.

El parémetro 0.40 esta relacionado con los
parametros avanzados de la siguiente manera:

OL + CL> 8.12 Activar prueba de corriente magnetizante
SV>

OL + VT> Si el usuario cambia los valores de
los parametros 0.41 a 0.47 después de
realizar el autoajuste, es fundamental
repetir esta operacion.

3.25 Activar prueba de fase de codificador

|M‘ Frecuencia de conmutacion pwm

Rw [ Txe | | |
g | 3:4,5;6;9; 12 [=] 3 | «nz

Consulte Frecuencia de conmutacién pwm en la seccion
Planificacién de la instalacién del Capitulo 2 Instalacién
del accionamiento de la Guia de Instalacion.

Proteccion térmica

El modelado térmico inteligente del accionamiento
controla de manera efectiva la temperatura de union
de los IGBT en la etapa de alimentacién. Cuando se
calcula la temperatura de unién para alcanzar el
valor méximo permitido, tienen lugar los dos niveles
de proteccién siguientes:

1. Sise selecciona una frecuencia de conmutacion
pwM de 6 kHz, 9 kHz o 12 kHz, dicha frecuencia pwm
se reduce automaticamente a la mitad. Esto
permite reducir las pérdidas de conmutacién en
los IGBT. (El valor del parametro 0.41 Frecuencia
de conmutacién pwm continla teniendo el valor
definido por el usuario).

A continuacién, a intervalos de 1segundo, el
accionamiento intentara restablecer la frecuencia
de conmutacién pwm original. Podra restablecerla
si el modelado térmico ha calculado que la
temperatura se ha reducido lo suficiente.

2. Silatemperatura de unién continta
aumentando (debido a la intensidad de salida)
después de reducir a la mitad la frecuencia de
conmutacién PwM y la temperatura alcanza el
valor maximo permitido, se producira la
desconexion del accionamiento. En la pantalla
se mostrara el cédigo de desconexién Ohl.
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Parametros del motor

m Motor - namero de polos

Rw [ Txe | | |
¢| OL> 2732 = 4 polos
8| vr> 2732 =l 4 polos
| sv> 2732 ¥l 6 polos

Introduzca el nimero de polos del motor (no los
pares de polos). (Consulte la seccién Configuracion
del accionamiento para el motor en el Capitulo 2
Procedimientos iniciales).

m Motor - factor de potencia

RW [ uni| s| | P
¢| oL> 071,000 2| 0,92
8| vT> 071,000 =| 0,92
& svs 1 | 10

Bucle abierto
Vectorial de bucle cerrado

Si se utiliza el autoajuste, el accionamiento mide el
factor de potencia del motor y lo almacena en el
parametro 0.43. El valor se puede ver cuando se
accede al parametro 0.43. Este valor puede ser
superior al valor indicado en la placa de
caracteristicas del motor.

Sino se utiliza el autoajuste, introduzca el valor en
el parametro 0.43.

m Motor - tension nominal

L Rw [uni | | |
Unidrive
¢| OL> 07480 = | 400 (EUR) \Y
460 (USA)
- 400 (EUR)
VT> 07480 = \%
¢ V> 460 (USA)
SV> 0 = 0 \Y
Unidrive LV
¢| OL> 07240 = 220 Y
¢ VT> 07240 = 220 \%
¢l sV> 0 = 0 Y

Bucle abierto
Vectorial de bucle cerrado

Introduzca el valor que aparece en la placa de
caracteristicas del motor. (Consulte Configuracién
del accionamiento para el motor en el Capitulo 2
Procedimientos iniciales).
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M‘ Motor - RPM nominal a plena carga

08
RW | uni | | |
¢| OL> 076000 = 0
8| vI> 0730000 = | 1450 (EUR) RPM
¢ 1770 (UsA) RPM
SV> 0730000 = 0

Bucle abierto
Vectorial de bucle cerrado

Introduzca el valor que aparece en la placa de
caracteristicas del motor. (Consulte la seccién
Configuracién del accionamiento para el motor en el
Capitulo 2 Procedimientos iniciales).

Servoaccionamiento de bucle cerrado

Deje el parametro 0.45 ajustado en 0. Este
parametro no se utiliza en el modo de
funcionamiento de servoaccionamiento.

m Motor - intensidad nominal

o
RW | uni | | |
g | 0" FLC |=] rc | &

FLC es la intensidad de salida continua maxima
permitida del accionamiento con una°temperatura
ambiente maxima de 40°C y una frecuencia de
conmutacién pwM de 3 kHz.

Introduzca el valor que aparece en la placa de
caracteristicas del motor. (Consulte la seccién
Configuracién del accionamiento para el motor en el
Capitulo 2 Procedimientos iniciales).

‘ Motor - frecuencia nominal

Rw [ uni |||

¢| oL> 071000,0 =1 50 (EUR) Hz
60 (UsA)

&1 VvT> 071000,0 =1 50 (EUR) Hz
60 (UsA)

8 sv> 0 = 0 Hz

Bucle abierto
Vectorial de bucle cerrado

Introduzca el valor que aparece en la placa de
caracteristicas del motor. (Consulte la seccién
Configuracién del accionamiento para el motor en el
Capitulo 2 Procedimientos iniciales).

Parametros del menu 0 D-9




Seleccién del modo de funcionamiento

Selector de modo de funcionamiento
a. 31) [GEDE del accionamiento

L Rw | x| | R

¢ ‘ (Consulte abajo) H = OPEN.LP

Los valores del parametro 0.48 son los siguientes:

Valor Modo de funcionamiento

0 | Bucle abierto

1 | Vectorial de bucle cerrado

2 | Servoaccionamiento de bucle
cerrado

3 | Para el funcionamiento en este
modo, consulte al proveedor del
accionamiento.

D.3 Parametros especificos de

las macros que se pueden
volver a programar

Dado que los pardmetros que se pueden volver a
programar son especificos de las macros
individuales, la mayoria de los niUmeros de los
parametros aparecen mas de una vez en esta
seccion, pero con nombres diferentes; estos son
variantes del nimero de parametro. Como ayuda,
para cada variante de parametro existe una tabla
con el titulo Aplicable a macros.... (En algunos casos,
el listado no aparece en estricto orden numérico).

La tabla que aparece al final de este apéndice
muestra las variantes de las macros (excepto la
macro 1, que no utiliza estos parametros). Las cifras
entre paréntesis indican los nimeros de los
parametros avanzados asociados).

|M‘ Referencia anterior a la rampa

m Referencia posterior a la rampa
[(2.01) |

Consulte la secciéon Cambio del modo
de funcionamiento en el Capitulo 2 Procedimientos
iniciales.

El modo de funcionamiento no se puede cambiar
mientras el accionamiento esta en marcha.

Informacién de la seguridad y el
software

|M‘ Estado de seguridad |

RO || uni| | |

8] o =l 1 |

El pardmetro 0.49 indica normalmente 1. Esto
muestra que no es posible el acceso a los parametros
avanzados. (Consulte la Guia del usuario avanzado del
Unidrive).

m Numero de version de software

(11.29)

| rO

8 | 1,007 99,99 | = [

D-10 Parametros del menu O

Ro | Bi | | |
¢| OL> +1000,0 = Hz
&| CcL> 30000 = RPM

Aplicable a macros......

o 1 2 3 4 5 6 7 8
v x v v v v v v v

Cuando la velocidad/frecuencia es constante,
[0,12] =[0,11]. Durante la aceleraciény la
deceleracion, estos dos valores pueden variar.

OL> [0,12] también es distinto de [0,11] en los casos
siguientes:

» Cuando el accionamiento se encuentra en el
limite de intensidad

» Durante el frenado en un modo de rampa
estandar (Stnd.Hd o Std.Ct).
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Intensidad activa del motor

Gion |
ro | 8| | |
8 | +FLC | = I A

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v % v v v v v v v

Cuando el motor esta en funcionamiento con una
velocidad inferior a su velocidad nominal, el par es
proporcional a[0,13].

Indicador de limite de marcha

_ adelante
lro Bt | | |p
a 01 B |

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x * * * * * v * *

El parametro 0.14 indica el estado del contacto
LIMIT FORWARD (Limite de marcha adelante):

. 0.21| Contacto LIMIT | 0.14 Condicion
EX?W Referencia de velocidad lenta FORWARD (Limite
de marcha
—— adelante)
RW | Uni H ‘ ‘ Abierto 0 | Limite no alcanzado
¢| OL> 07400,0 =1 15 Hz Cerrado 1 | Limite alcanzado
~ =
¢| cL> 074000 50 RPM 1 Cerrado 1 Limite no alcanzado
1 Abierto 0 | Limite alcanzado

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v | % x x OoL>% | v
CL>v

Introduzca el valor de velocidad/frecuencia de
velocidad lenta necesario. Cuando se aplica la
velocidad lenta, los limites de velocidad/frecuencia
afectan al accionamiento de la siguiente manera:

Parametro de limite de Aplicacion del
frecuencia limite
0.01 Velocidad/frecuencia minima No
0.02 Velocidad/frecuencia mdxima Si

La velocidad lenta se puede seleccionar solo
cuando estan activadas las macros 06 1y se
utiliza el modo Terminal, o cuando esta
activada la macro 8.
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M‘ Magnitud de intensidad del motor
[(4.01) |

R0 funi | | |

s] 0% [ [A

max

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x * * * * * v *

El parametro 0.14 indica el valor de medida de la
intensidad de fase del motor; este valor es el
resultado de la suma vectorial de las corrientes
activa y magnetizante.

OL> |,,=FLCx150%
CL> |, =FLCx175%
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m Selector de modo de entrada

analogica 1

Seleccione el modo de rampa necesario de la manera
siguiente:

m Selector de modo de entrada
LIl analogica 2

m Selector de modo de entrada
[EADM analégica 3

Lrw [ x| | |
¢ ‘ (Consulte abajo) H =| VOLt H
Aplicable a macros ...
1] 1 2 3 4 5
% % x x x v
Ajuste el modo necesario de la siguiente manera:
Valor Seial de Cuando la seiial de
entrada intensidad es <3 mA..
VOLt 0 oOvalovVv
0-20 1 0a20mA | Senal tratada como cero
20-0 2 20mAao Sefial tratada como cero
4-20.tr | 3| 4mA a 20 mA | Se produce la desconexién
del accionamiento
20—4.tr | 4| 20 mA a4 mA | Se produce la desconexion
del accionamiento
4-20.Lo | 5| 4mA a20 mA | El accionamiento funciona
a velocidad baja o minima
20—4.Lo | 6 | 20 mA a4 mA | El accionamiento funciona
a velocidad baja o minima
4-20.Pr | 7| 4mA a20 mA | El accionamiento funciona
ala velocidad anterior
20—4.Pr | 81 20 mA a4 mA | El accionamiento funciona
ala velocidad anterior
th.SC 9 | Termistor con desconexién al detectar un
cortocircuito (sélo entrada analégica 3)
th 0 | Termistor sin deteccién de cortocircuito
(sélo entrada anal6gica 3)

m Selector de modo de rampa

[ Rw e |

¢ ‘ (Consulte abajo) H = | Stnd.Ct H

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v x v v v x x x %

D-12 Parametros del menu O

stnd.Hd | (0) |Rampa estandar con retencion de rampa
FASt (1) |Rampa rapida
stnd.Ct | (2) |Rampa esténdar con control

proporcional (consulte la Guia del usuario
avanzado del Unidrive)

Ajuste el parametro 0.15 Selector de modo de rampa
en el modo necesario para controlar la energia
regenerada. Laregeneracion se produce cuando el
accionamiento detiene el motor. Esto se produce
cuando el accionamiento desacelera el motor o
impide el aumento de la velocidad del motor como
resultado de influencias mecanicas.

La regeneracién causa el aumento de la tensién del
bus de cc. Los distintos valores del parametro 0.15
determinan la accién de frenado en relacién a un
nivel de umbral ajustado en el parametro 2.08
Tensién estdndar de rampa.

La regeneracién causa el aumento de la tensién del
bus de cc. Los distintos valores del parametro 0.15
determinan la accién de frenado en relacién a un
nivel de umbral del bus de cc conocido como tensién
estdndar de rampa, que esta fijado en 750V.

Debe prestarse atencion al

& valor de p2.08. El nivel

YT minimo ajustado en este
parametro debe ser superior

a la tension generada en el
bus de CC por la tension mas
alta. Normalmente, la tension
del bus de CC sera
aproximadamente la tension
de CA en rms multiplicada
por V2. El valor recomendado
de p2.08 debe ser al menos
superior en 50 V al nivel
maximo previsto para la
tension del bus de CC.

0.15 ajustado en Stnd.Hd (0)
Retencion estandar

Silaregeneracién del motor hace que la tensién del
bus de cc alcance la tensién estandar de rampa, el
frenado se interrumpe hasta que se haya reducido lo
suficiente la tension del bus de cc. Posteriormente,
el frenado continda hasta la proxima vez que la
tension del bus de cc alcance el limite, lo que hace
que el frenado maximo se produzca en varias etapas.
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0.15 ajustado en FASt (1)

Rampa rapida

Este valor proporciona una deceleracién continua en
condiciones de frenado maximas. Este valor puede
proporcionar una deceleraciéon mas rapida que el
valor Stnd.Hd, con el resultado de una mayor
energia regenerada. Normalmente se necesita una
resistencia de frenado para evitar que se alcance la
tension estandar de rampa.

0.15 ajustado en Stnd.Ct (2)
Estandar con control
(valores por defecto)

La deceleracion es menos brusca que con el ajuste
Stnd.Hd . La deceleracion se controla mediante un
controlador de intensidad instalado en el
accionamiento para mantener la tension del bus de
ccpor debajo o en la tensién estandar de rampa (750V).
Si es necesario, esto amplia el tiempo de deceleracion.
No debe utilizarse este ajuste si hay conectada una
resistencia de frenado al accionamiento.

.._
e

Indicador de marcha adelante

RO

B [ H

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6

x x * * * * v

Selector de modo de bucle de
posicion

—_—
(13.08)

| RW

g|c> 076 l=] 1 |

Aplicable a macros...

0 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

Seleccione el modo de bucle de posicion necesario
de la manera siguiente:

0.15 Funcién

0 | El bucle de posicién esté desactivado

Bloqueo digital rigido con avance digital

Bloqueo digital rigido sin avance digital

Bloqueo digital no rigido con avance digital

Bloqueo digital no rigido sin avance digital

Orientar al parar el motor

NN [WIN|—=

Orientar al activar el accionamiento y al parar el motor

Para obtener mas informacioén, consulte la macro 8
en el Capitulo 3 Configuracion del accionamiento.

m Selector de modo de parada

B2
¢| OoL> =| rP
8| VT> (Consulte abajo) =P
%| sv> (Consulte abajo) | nop

El pardmetro 0.15 indica el estado del contacto RUN
FORWARD (Marcha adelante):

0.15 | Contacto RUN FORWARD (Marcha adelante)
0 Abierto
1 Cerrado

_
o

Indicador de intensidad detectada

RO

B [ H

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7

Aplicable a macros...

0 1 2 3 4 5 6 7 8

v x v v v x x x %

Seleccione el modo de parada necesario de la
manera siguiente:

Bucle abierto

COASt | 0 | Se permite la marcha por inercia del motor
rP 1 | Rampa hasta detenerse
rP-dcl |2 | Rampa seguida de 1segundo de inyeccién de cC

dcl 3 | Frenado por inyeccién de CA seguido de
1segundo de frenado por inyeccién de cC

td-dcl |4 | Frenado por inyeccién de cC por un periodo
de tiempo ajustable (consulte la Guia del

usuario avanzado del Unidrive).

x x x * * * * v

Bucle cerrado

El parametro 0.15 indica lo siguiente:

0.15 Magnitud de intensidad del motor...

0 |Inferior al valor ajustado en 0.19

1 | Superior al valor ajustado en 0.19
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COASt | 0 | Se permite la marcha por inercia del motor
rP 1 | Rampa hasta detenerse
no.rP | 2 | Parada conforme al limite de intensidad
(sin rampa)
rP-POS | 3 | Rampa, orientacion y parada
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m Indicador de marcha inversa

Los rangos de velocidad de funcionamiento son los
siguientes:

R0 [Bit | | |

B [ H

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x * * * * * v * *

El parametro 0.16 indica el estado del contacto
RUN REVERSE (Marcha inversa):

0.16 | Contacto RUN REVERSE
(Marcha inversa)
0 Abierto
1 Cerrado

Indicador de accionamiento en
perfecto estado

_
s

lrRo Bt | | |p

B [ H

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7

x x x * * * * v

El parametro 0.16 indica lo siguiente:

0.16 Accionamiento...

1 Funcionando con normalidad

0 Desconectado

m Codificador de realimentacion - n®
de lineas/impulsos por revolucion

0.16
Cuadratura Frecuencia y Rango de
direccion velocidad de
funcionamiento

<5000 <10000 073000
<2500 <5000 30017 6000
<1250 <2500 6001712000
<625 <1250 12001~ 24000
<500 <1000 240017 30 000

El uso por debajo de un rango de velocidad de
funcionamiento especificado tiene como resultado
la reduccién progresiva de la resolucion. No es
posible el uso por encima de un rango de velocidad
de funcionamiento especificado debido al limite en
la frecuencia de repeticion de impulsos maxima
posible.

Para el uso con sefales de frecuencia y direccion,
consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive.

VA VAl Selector de modo de par

RW | uni | | |
¢l OL> 071 = 0
gl c> 074 =l 0

Aplicable a macros...
1] 1 2 3 4 5 6 7 8
v * * * * * x x x

Ajuste el parametro 0.17 de la manera siguiente

Valor Bucle abierto Bucle cerrado

0 Control de
frecuencias

Control de velocidad

1 Control de par Control de par

RW uni || |
VT> 25610 000 1024 | lineas/impulsos
SV> 25610 000 4096 || POT Tev.

2 Control de par con limite de
velocidad
3 Modo

Bobinadora/Desbobinadora

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

4 Control de velocidad con

alimentacién de par

x x x * * * * * v

Introduzca el valor relativo al codificador de
realimentacién instalado en el motor (motor
secundario con bloqueo digital). Debe introducirse
el valor correcto para que funcionen correctamente
el bucle de posicién y el contador de revoluciones.

D-14 Parametros del menu O

Para el funcionamiento con el valor 1 Control de par,
consulte la macro 4 en el Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.

Para conocer los valores de 3 y 4, consulte el

parametro 4.11 en la Guia del usuario avanzado del
Unidrive.
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Invertir relé de estado

El parametro 0.17 indica lo siguiente:

Bucle abierto

G20 |
rw | Bit | | |
8| 0-1 [=] o |

0.17 0.12

0 | Superior a 2Hz

Aplicable a macros...

1 Inferior a 2Hz

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * v v v * * * *

Si el parédmetro 0.17 esté ajustado en O y se produce
la desconexién del accionamiento, los contactos del
relé de estado se abriran.

Si es necesario, ajuste el parametro 0.17 en 1para
que se cierren los contactos si se produce la
desconexion del accionamiento.

El valor del parametro 0.12 es la frecuencia de salida
del accionamiento sin limite de intensidad.

Bucle cerrado

0.17 Velocidad del motor

O | Superior a 2 RPM

1 Inferior a 2 RPM

Indicador de limite de marcha

_ inversa
R0 [Bit | | |
a 01 B |

(0.17 |

Para cambiar la velocidad/frecuencia en la que se
produce el cambio de estado (2Hz), consulte el
parametro 3.05 en la Guia del usuario avanzado del
Unidrive.

Relacion del resolver/codificador

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

_ de referencia
Rw uni | ] |
¢ |CL> 0,000~ 4,000 =11 |

x * * * * * v * *

El parametro 0.17 indica el estado del contacto
LIMIT REVERSE (Limite de marcha inversa):

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

0.22| Contacto LIMIT 0.17 Condicion
REVERSE (Limite de
marcha inversa)
Abierto 0 | Limite no alcanzado
Cerrado 1 Limite alcanzado
1 Cerrado 1 | Limite no alcanzado
1 Abierto 0 |Limite alcanzado

(10.03)

Indicador en velocidad cero

Ro Bt | | |r

8 |o 071 |= [

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x * * * * * v *
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Utilice el parametro 0.17 para especificar la relacién
de velocidades entre los accionamientos principal y
secundario con bloqueo digital.

El uso de valores por debajo de la unidad causan que
el accionamiento secundario funcione a mayor
velocidad que el accionamiento principal, mientras
que el uso de valores por encima de la unidad causan
que el accionamiento secundario funcione a menor
velocidad que el accionamiento principal.
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| Indicador de entrada analogica 1

m Entrada analdgica 2
|Go2)

Entrada analégica 3

lro | B | | |

8 | +100 | = | %

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * * * v * * *

Estos parametros indican los valores de las
siguientes entradas como porcentajes de los valores
a plena escala:

0.17 Referencia de velocidad/frecuencia
0.18 Referencia de PID
0.19 Realimentacion de PID

M‘ Activar rampa S

(2.06)

sie | ||

8] o =] o |

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v x v v v x x x %

Ajuste en 1para activar larampa S. Consulte el
parametro 0.19 Limite de ac./dec. de rampa S.

m Selector de modo de parada

Rw [xe |||
¢ | oL> = rP
$|VT>  (Consulte abajo) =P
% sv> % | no.rp

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6

x x * * * * v

D-16 Parametros del menu O

Seleccione el modo de parada necesario de la
manera siguiente:

Bucle abierto

COASt | 0 | Se permite la marcha por inercia del motor
rP 1 | Rampa hasta detenerse
rP-dcl |2 | Rampa seguida de 1segundo de inyeccién
de cc

dcl 3 | Frenado por Inyeccién de CA seguido de 1

segundo de frenado por inyeccién de cC

td-dcl |4 | Frenado por inyeccién de CC durante un
tiempo ajustable (consulte la Guia del usuario

avanzado del Unidrive).

Bucle cerrado

COASt | 0 | Se permite la marcha por inercia del motor
rP 1 | Rampa hasta detenerse
no.rP |2 |Parada conforme al limite de intensidad
(sin rampa)

rP-POS |3 | Rampa, orientacion y parada

Consulte también el parametro 0.19 Activar
retencién en velocidad cero.

Indicador de freno soltado

Ro Bt | | |r

s] o [ H

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x * * * * * v *

El parametro 0.18 indica lo siguiente:

0.18 Freno...
0 Aplicado
1 Soltado

Unidrive User Guide
Issue code: udxe5




m Velocidad del resolver de
referencia/codificador de

O Demanda de
realimentacion velocidad
o 8 | | |r
8 |cL> 0730000 |= | rem Aceleracion
~
Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8
% % x x x x v . .
2 2
Para el funcionamiento con bloqueo digital, el
parametro 0.18 indica lo siguiente, segun el tipo de 174 t
dispositivo de realimentacion utilizado:
Velocidad del codificador de realimentacion Velocidad real Tiempo

Velocidad del resolver de referencia

Para la orientacion del eje, el parémetro 0.18 indica
la velocidad del codificador de realimentacion.

Si se utiliza un codificador de realimentacién, la
indicacién correcta depende de la introduccién del
valor correcto en el parametro 0.16 Codificador de
realimentacion - n? de lineas/impulsos por revolucion.

m Limite de ac./dec. de rampa $

Lrw [ uni | ||
8| oL> 0~3000,0 2| 3, s?/100 Hz
8| vT> 0~30,000 = 15 | s/1000 rem
%| sv> 0730,000 =1 0,03 | 5?1000 rem

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v x v v v x x x %

Utilice la rampa S para limitar la velocidad de
variacion de aceleracién y deceleracion al principio y
al final de las rampas.

Si se necesita una velocidad de variacion de la
aceleracién y la deceleracién distinta, ajuste el
parametro 0.19 Limite de ac./dec. de rampa S en la
velocidad necesaria. (Las velocidades de
aceleracion y deceleracién se ajustan en los
parametros 0.03 y 0.04).
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Figura D-3 Tiempos de rampa s

Consulte la Figura D—3. La duracion de tiempo t de
las secciones curvas se puede calcular de la siguiente
manera:

Para la aceleracion:

_[0a9]
[0.03]
Para la deceleracion:
;- [019]
[0.04]

En comparacién con una rampa normal, larampa S
aumenta el tiempo de rampa total en el valor de t,
puesto que afade un '/, adicional al principio y al
final de la rampa.
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m Activar retencion en velocidad cero

(o0
rw o [Bie | | |

glo 0°1 = o0

¢ivr> 071 = 0

Blsv>s 0-1 =

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x * * * * * v * *

Ajuste este parametro en O para causar la
desactivacion del puente IGBT cuando no se aplique
una sefial RUN (Marcha). El eje del motor giraréa
libremente.

Ajastelo en 1 para mantener activado el puente IGBT
cuando no se aplique una sefial RUN (Marcha). El
accionamiento aplicara el par para mantener fijo el
eje del motor.

(12.04)

Umbral de intensidad

Rw Juni | ] |

o | 0,0~ 100,0 [=lo [l

El parametro 0.19 indica la posicién en '/ ,,, de una
revolucién. Cuando el médulo de opciones pequefio
detecta un pulso marcador Z, la posicion se cuenta a
partir del pulso. En caso contrario, la posicion se
cuenta a partir de la posicion existente cuando el
accionamiento se utilizé por Gltima vez.

Para el funcionamiento con bloqueo digital, el
parametro 0.19 indica lo siguiente, segun el tipo de
dispositivo de realimentacion utilizado:

Posicion del codificador de realimentacion
Posicion del resolver de referencia

Para la orientacion del eje, el parametro 0.19 indica
la posicion del codificador de realimentacion.

Si se utiliza un codificador de realimentacion, la
indicacion correcta depende de la introduccion del
valor correcto en el parametro 0.16 Codificador de
realimentacién - n? de lineas/impulsos por revolucion.

|m Velocidad/frecuencia de salto 1

m Velocidad/frecuencia de salto 2
31

2
¢| oL> 071000,0 = 0 Hz
¢| cL> 0°30000 = 0 RPM

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x * * * * * v *

v x v v v x x x %

Ajuste el parametro 0.19 en el porcentaje necesario
de |, (consulte abajo). Este valor debe asegurar el

flujo de la intensidad adecuada a través del motor
para controlar la carga cuando se suelte el freno.

oL> |, =FLC x150%
CL> |, =FLCx175%

Posicion del resolver de
referencia/codificador de

(3.27)

Consulte los parametros 0.21y 0.23 Bandas de salto.

| (14.10)

Ganancia proporcional de PID

Lrw [ uni | ||
8| 0~ 4 =1 1 |

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

D-18 Parametros del menu O

realimentacion 0| 1 2 3 4 5 6 7 8
x x x x x v x x x
R0 funi | | |
=|cL> 016383 |= [ g rev Consulte las instrucciones de configuracién para la

macro 5 en el Capitulo 3 Configuracion del
accionamiento.
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m Limite de velocidad de deceleracion

P

Error de posicion

Rw uni ||| o 8 | | |r
8 |oL> 0732000 =102 | snooHz |cL> 16384 | | s ey

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x * * * * * v * *

x x x * * * * * v

OL> Ajuste el parametro 0.20 en la velocidad de
deceleracion necesaria en el limite de avance (es
decir, cuando se ha activado el interruptor de fin de
carrera correspondiente). Tenga en cuenta que el
uso de valores superiores causa una deceleracién
menor. La velocidad se aplica en ambas direcciones
de rotacion.

CL> El parametro 0.20 no existe.

Consulte las instrucciones de configuracién para la
macro 6 en el Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.

m OL> Retardo al soltar el freno
CL> Retardo al aplicar el freno

Rw uni |||

o | 0,0~ 25,0 |=]o2 s

El parémetro 0.20 indica la posicién en /..., de una
revolucién, pero sélo cuando el bucle de posicién
esta cerrado (consulte Macro 8 en el Capitulo 3
Configuracién del accionamiento). Para el
funcionamiento con bloqueo digital, es el error que
se produce entre los motores principal y secundario;
para la orientacion del eje, es la posicion respecto al
valor del parametro 0.26 Referencia de orientacién en
la etapa final de orientacion.

|M‘ Banda de velocidad/frec. de salto 1

m Banda de velocidad/frec. de salto 2
2)

Lrw [uni| ||
¢| o> 0750 = 0,5 Hz
¢l cL> 0750 = 5 RPM

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7

x x x * * * * v

OL> Si es necesario, cambie el valor del parametro
0.20 Retardo al soltar el freno a un valor adecuado
(entre 0 y 25 segundos) que asegure que no se emite
una sefal para soltar el freno si se produce lo
siguiente simultaneamente en condiciones
transitorias:

0.16 Indicador de accionamiento en perfecto
estado cambia a 1

0.17 A velocidad cero cambia a 0

CL> Si es necesario, cambie el valor del parametro
0.20 Retardo al aplicar el freno a un valor adecuado
(entre 0 y 25 segundos) que asegure que no se
elimina una sefial para soltar el freno si se produce lo
siguiente simultaneamente en condiciones
transitorias:

1.11 Indicador de referencia activada cambia a 1
0.17 A velocidad cero cambia a 1

Unidrive User Guide
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Aplicable a macros...

0 1 2 3 4 5 6 7 8
v x v v v x x x %

Utilice las velocidades/frecuencias de salto y las
bandas de salto para evitar que el motor funcione a
velocidades que puedan producir resonancias
mecanicas en lamaquina. Durante la aceleraciény la
deceleracion, el accionamiento pasa por las bandas
de salto, pero no se estabiliza en ninguna de ellas.

Se puede programar un maximo de dos
velocidades/frecuencias de salto.

Introduzca la velocidad/frecuencia central de la
banda en el parametro 0.20 (o 0.22)
Velocidad/frecuencia de salto y, a continuacion,
introduzca el ancho de cada banda lateral en el
parédmetro 0.21 (o 0.23) Banda de velocidad/frec. de
salto.

Si el valor de una frecuencia de salto es cero, se
desactiva la banda de salto relacionada.

Parametros del menu 0 D-19




[0.11]
Referencia anterior
a la rampa

+[0.21]

[0.20]

_[0.21] "

P
-

Con frecuencia de salto
Sin frecuencia de salto

Referencia de entrada

Figura D—4 Accion de la velocidad/frecuencia
de salto 1y de la banda de
velocidad/frec. de salto 1

Cuando la referencia de velocidad/frecuencia
(entrada) asciende hasta una banda de salto, la
referencia resultante (salida) permanece en el
extremo inferior de la banda hasta que la referencia
de entrada alcanza el extremo superior de ésta. A
continuacion, la referencia de salida salta hasta
llegar al valor de la referencia de entrada.

Cuando la referencia de velocidad/frecuencia
(entrada) desciende hasta una banda de salto, la
referencia resultante (salida) pasa inmediatamente
hasta el extremo inferior de la banda.

Ejemplo
Velocidad de salto 1= 250 rrMm
Introduzca 250 en el paréametro 0.20

Banda de salto necesaria = 60rPM
Introduzca 30 en el parametro 0.21

(Banda de salto = 2 x valor del pardmetro de banda
de salto)

m Ganancia integral de PID

| (14.10) |
Lrw [ uni | ||
il o [ os 1

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5

% % x x x v

Consulte las instrucciones de configuracién para la
macro 5 en el Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.

D-20 Parametros del menu O

Invertir limite de marcha adelante

G |
Rw Bt | | |
8| 0-1 [#lo |

Aplicable a macros...

0 1 2 3 4 5 6 7 8
x * * * * * v * *

Ajuste el parametro 0.21en 1cuando el contacto
LIMIT FORWARD (Limite de marcha adelante) esté
cerrado normalmente.

m Posicion del resolver de
(({X )] realimentacion/codificador de
referencia

R0 funi | | |

8 |cL> 0716383 |= | Vs rev.

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

El parametro 0.21indica la posicién en '/, de
una revolucién. Cuando el médulo de opciones
pequefio detecta un pulso marcador Z, la posicién se
cuenta a partir del pulso. En caso contrario, la
posicion se cuenta a partir de la posicion existente
cuando el accionamiento se utilizé por Gltima vez.

Para el funcionamiento con bloqueo digital, el
parametro 0.21indica lo siguiente, segun el tipo de
dispositivo de realimentacion utilizado:

Posicion del codificador de referencia
Posicion del resolver de realimentacion

Para la orientacion del eje, el parametro 0.19 indica
la posicion del resolver/codificador de
realimentacion.

o)

Ganancia derivada de PID

| RW
8| 0~ 4 [=] o |

Aplicable a macros...
1] 1 2 3 4 5 6 7 8
* * * * * v * * *

Consulte las instrucciones de configuracién para la
macro 5 en el Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.
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_
92

Invertir limite de marcha inversa

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5

Rw Bt | | |

% % x x x v

B [#lo |

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x * * * * * v * *

Ajuste el parametro 0.22 en 1cuando el contacto
LIMIT REVERSE (Limite de marcha inversa) esté
cerrado normalmente.

Consulte las instrucciones de configuracién para la
macro 5 en el Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.

Codificador de referencia - n® de
lineas/impulsos por revolucion

Rw Juni | ||

CL> 0710000 1024 | lineas/impulsos

por rev.

m Velocidad del resolver de
)] realimentacion/codificador de

(16.02)
- referencia

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

o 8 | | |r

x x x * * * * * v

8 |cL> 0730000 |= | rem

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

Para el funcionamiento con bloqueo digital, el
parametro 0.22 indica lo siguiente, segin el tipo de
dispositivo de realimentacién utilizado:

Velocidad del codificador de referencia
Velocidad del resolver de realimentacion

Si se utiliza un codificador de referencia (es decir, se
utiliza un codificador de realimentacién en el
accionamiento principal), la indicacién correcta
del parametro 0.22 (en el accionamiento
secundario) depende de la introduccién del valor
correcto en el parametro 3.21 Codificador de
realimentacion - n2 de lineas/impulsos por revolucié del
accionamiento principal asi como en el pardmetro
0.23 Codificador de referencia - n2 de lineas/impulsos
por revolucién del accionamiento secundario.

Para la orientacion del eje, el parémetro 0.18 indica
la velocidad del resolver/codificador de
realimentacion.

Para el funcionamiento con blogqueo digital,
introduzca el valor relativo al codificador de
realimentacién instalado en el motor principal.
Debe introducirse el valor correcto para que
funcionen correctamente el bucle de posicién y el
contador de revoluciones.

Debe introducirse el mismo valor en el pardmetro
3.21 Codificador de realimentacion - n2 de
lineas/impulsos por revolucién del accionamiento
principal.

Los rangos de velocidad de funcionamiento son los
siguientes:

0.23
Cuadratura Frecuencia y Rango de
direccion velocidad de
funcionamiento

<5000 <10000 073000
<2500 <5000 30017 6000
<1250 <2500 6001712000
<625 <1250 12001~ 24000
<500 <1000 240017 30 000

82

Limite superior de salida de PID

Lrw [ uni | ||

g | 0~ 100 [=] 100 | %

Unidrive User Guide
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El uso por debajo de un rango de velocidad de
funcionamiento especificado tiene como resultado
la reduccién progresiva de la resolucion. No es
posible el uso por encima de un rango de velocidad
de funcionamiento especificado debido al limite en
la frecuencia de repeticion de impulsos maxima
posible.

Para el uso con sefiales de frecuencia y direccion,
consulte la Guia del usuario avanzado del Unidrive.
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Limite inferior de salida de PID

Ajuste el modo necesario de la siguiente manera:

(14.14) —
IR Valor Seial de Cuando la seiial de
‘ RW Bi H ‘ ‘ entrada intensidad es <3 mA.
Py ‘ +100 H =] —100 H % VOLt OvValov
0-20 0a20mA | Senal tratada como cero
N 20-0 20mA a0 | Sefal tratada como cero
Aplicable a macros...
Py 1 2 3 1 5 4-20.tr 4 mA a 20 mA | Se produce la desconexién
del accionamiento
* * * * * v 20—4.tr 20 mA a 4 mA | Se produce la desconexién
. . . ., del accionamiento
Consulte las instrucciones de configuracién para la
macro 5 en el Capitulo 3 Configuracién del 20.Lo 4 mA a 20 mA | El accionamiento funciona
accionamiento. a velocidad baja o minima
20—4.Lo 20 mA a 4 mA | El accionamiento funciona
= - a velocidad baja o minima
m Factor de escala de salida de PID - - -
(14.15) 4-20.Pr 4 mA a 20 mA | El accionamiento funciona
e ala velocidad anterior
Lrw [uni| || 20-4.Pr 20 mA a 4 mA | El accionamiento funciona
N ‘ 0~ 4 H = 1 H ala velocidad anterior

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5

% % x x x v

Consulte las instrucciones de configuracién para la
macro 5 en el Capitulo 3 Configuracion del
accionamiento.

(13.09)

Ganancia del bucle de posicion

|RW

uni | ||

¢ ‘CL>

074,000

[=]or |

Aplicable a macros...

(V] 1

2

3

8

m Selector de modo de entrada
28 analogica 1

m Selector de modo de entrada
analégica 2

Lrw [ Txe| | |

¢ ‘ (Consulte abajo) H =| VOLt H

0.24 - Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

X X

x

x

v

Para el funcionamiento con bloqueo digital, ajuste el
parametro 0.24 a fin de cambiar la respuesta
dinamica del bucle de posicién. Aumente el valor
para una respuesta mas rapida, pero sin producir
inestabilidad. O bien, reduzca el valor para una
respuesta mas lenta. Consulte también el parametro
0.25 Limite de velocidad de colocacién.

Para la orientacion del eje, no ajuste el pardmetro

0.24.

v x v v v x x x %

0.25 - Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v * * * * * x x x

D-22 Parametros del menu O
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Indicador de reinicio de

Limite de velocidad de colocacion

_ potenciometro motorizado | (13.09)
| ro | st | | | Rw Juni [ [ ]
¢ ‘ 071 H = H ‘ CL> 07250 H 150 H RPM

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * v * * * * * x

x x x * * * * * v

Si el parémetro 0.25 est4 ajustado en 1, esto indica
que la salida del potenciémetro motorizado se
restablece en 0%. El potenciémetro motorizado se
reinicia cuando el contacto RESET (Reinicio) estéa
cerrado (terminal 25) (sélo cuando la macro 2 esta
activada).

m Referencia prefijada 1

m Referencia prefijada 2

Referencia prefijada 3

m Referencia prefijada 4

N

&

OL> #1000 = 0 Hz
¢| CcL> 30000 RPM

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * v * * * * *

Introduzca los valores necesarios.

m Referencia analogica 1

a3
Ro | Bi | | |

¢| o> +1000 = Hz
CL> +30 000 RPM

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * * v * * * *

El parametro 0.25 indica el valor de la referencia de
par aplicada a los terminales 5 y 6 del conector de
sefializacion.
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Para el funcionamiento con bloqueo digital, utilice el
parametro 0.25 para determinar la variacion
méxima en la velocidad del accionamiento
secundario en relacién a la del accionamiento
principal al corregir errores de posicion. Este limite
de velocidad permite eliminar grandes variaciones
de velocidad que, de lo contrario, se producirian al
utilizar valores altos en el parametro 0.24 Ganancia
del bucle de posicién.

Para la orientacion del eje, ajuste el parametro 0.25
en la velocidad necesaria del eje durante el proceso
de orientacion.

528

Selector de destino de entrada
analoégica 2

rRw | uni| | R | P
g | 0,00720,50 || = | 137 |

Mend. pardmetro

Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v * * * * * x x x

a sefial aplicada al terminal de entrada se convierte
en un valor que se aplica a un parametro (destino).
La funcion de este parametro de destino determina
la funcién del terminal.

Por defecto, el terminal 7 (Entrada analdgica 2) se
utiliza como referencia de velocidad/frecuencia
local. En caso necesario, puede usar el parametro
0.26 para cambiar la funcion del terminal 7
introduciendo el nimero del parémetro de destino
necesario, que debe ser un parametro avanzado (en
lugar de un parametro del menti 0). Consulte la Guia
del usuario avanzado del Unidrive.
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Indicador de salida de
potenciometro motorizado

_
82

m Referencia de orientacion

lro | B[ s| |

Rw uni |||

8 | +100 | = | %

|cL> 074095 | [0 || Vuerev.

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * v * * * * * x

x x x * * * * * v

El parametro 0.26 indica el valor de la salida del
potenciémetro motorizado como un porcentaje del
valor maximo.

028

Selector de modo de entrada
analogica 2

Lrw [ x| | |
¢ ‘ (Consulte abajo) H =| VOLt H
Aplicable a macros...
] 1 2 3 4
% % x x v
Ajuste el modo necesario de la siguiente manera:
Valor Seial de Cuando la seiial de
entrada intensidad es <3 mA.
VOLt 0 oOvalovVv
0-20 1 0a20mA | Senal tratada como cero
20-0 2 20mAao Sefial tratada como cero
4-20.tr | 3| 4mA a 20 mA | Se produce la desconexién
del accionamiento
20—4.tr | 4| 20 mA a4 mA | Se produce la desconexion
del accionamiento
4-20.Lo | 5| 4mA a20 mA | El accionamiento funciona
a velocidad baja o minima
20—4.Lo | 6 | 20 mA a4 mA | El accionamiento funciona
a velocidad baja o minima
4-20.Pr | 7| 4mA a 20 mA | El accionamiento funciona
ala velocidad anterior
20—4.Pr | 8 20 mA a4 mA | El accionamiento funciona
ala velocidad anterior
D-24 Parametros del menu 0

Ajuste el parametro 0.26 en la orientacién necesaria
del eje respecto a la posicién cero del resolver o el
codificador (absoluto) instalado en el motor.
Consulte también el parametro 0.27 Ventana de
aceptacién de orientacién.

No se utiliza para el bloqueo digital.

m Referencia prefijada 7

Referencia prefijada 8

1.28)

N
¢| OoL> +1000 = 0 Hz
&| CcL> 30000 = 0 RPM

Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * * * v * * *

Estos parametros se utilizan como referencias
prefijadas para las referencias de
velocidad/frecuencia y de PID. Consulte lamacro 5
en el Capitulo 3 Configuracién del accionamiento.

EUR> Seleccionar logica positiva
USA> Selector de modo de control

LB secuencial

Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v * * * * * x x x

Configuracion para Europa

Seleccionar légica positiva RWH BitH ‘ R ‘ P

8] o =] o |

Utilice el parametro 0.27 (8.27) para seleccionar la
polaridad de la l6gica correspondiente a las entradas
digitales, de la siguiente manera:

0 |Ldgicanegativa

1 |Légica positiva
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Configuracion para Estados Unidos

Selector de modo de RW Uni P
control secuencial
8] o0-4 =] + |

Utilice el parametro 0.27 (6.04) para cambiar las
funciones de las entradas digitales; estas funciones
determinan el modo de control digital.

El valor por defecto (4) proporciona las funciones
mostradas en los diagramas de las conexiones de
sefializacion incluidos en el Capitulo 3 Configuracién
del accionamiento.

Ajuste el parametro 0.27 en O para el control digital
mediante contactos momentaneos. Consulte la
macro O en el Capitulo 3 Configuracién del
accionamiento.

Resulta fundamental que consulte el parametro
0.29 USA> Selector de destino del terminal 29 para
definir una entrada RUN PERMIT /-STOP.

En el caso de los demas valores de 0.27, consulte el
parametro 6.04 en la Guia del usuario avanzado del
Unidrive.

‘ Seleccionar arranque en cero de

9 21) potenciémetro motorizado
Crw [ Bie [ | ]
¢ 0-1 [=] o |

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * v * * * * * x

Ajuste el parametro 0.27 para que, al conectar la
alimentacién del accionamiento, el potenciémetro
motorizado funcione de la siguiente manera:

0 |La salida del potenciémetro motorizado vuelve al
valor que tenia la Gltima vez que se desconect¢ la
alimentacion del accionamiento

1 | Lasalida del potenciémetro motorizado arranca en cero

‘ Referencia analdgica 2

Q. REL)
Ro | Bi | | |
o3 +100 = Hz
+30.000 = RPM

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * * v * * * *
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El pardametro 0.27 indica el valor de la referencia de
par aplicada al terminal 7 del conector de
sefializacion.

(0.27 |

Ventana de aceptacion de

_ orientacion
o Jon [ |
g |cL> 07200 =120 || Verev

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

Ajuste el parametro 0.27 en la tolerancia necesaria
para la orientacién del eje (consulte también el
parametro 0.26 Referencia de orientacion).

La orientacién se completa y se emite la sefial
ORIENTATION COMPLETE (Orientacién completa)
cuando la velocidad del eje es inferior a 2rPM y la
posicion del eje se encuentra entre W,,,, y W,
donde:

W,  =[0,26]+[0,27]
W,  =[0,26]-[0,27]

No se utiliza para el bloqueo digital.

m EUR> Ganancia proporcional
del bucle de corriente

USA> Demanda de
- velocidad/frecuencia

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3

v x x %

Configuracion para Europa

RW [ uni| | |
¢| OoL> 0730000 2| 20
8| vI> 0730000 =| 150
%] sv> 0730000 | 130

Los valores de los parametros 0.28 y 0.29 afectan
al rendimiento dinamico del accionamiento en los
siguientes casos:

« Limite de intensidad en control de
velocidad/frecuencia
» Control de par

» Frenado cuando el parametro 0.15 Selector
de modo de rampa esté ajustado en Stnd.Ct
(valor por defecto)
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« Sincronizacién del accionamiento con un
motor en giro (0.39 ajustado en 1)

« Pérdida de la alimentacion de CA cuando el
parametro 6.03 Selector de modo de pérdida
de alimentacién de CA esta ajustado en
ridE.th.

Para obtener informacién sobre cémo ajustar estos
parametros, consulte los parametros 4.13 y 4.14 en
la Guia del usuario avanzado del Unidrive.

Configuracion para Estados Unidos

RO | B | | |
¢| oL> 071000 = Hz
¢| cL> 0730000 = RPM

El parametro 0.28 difiere del 0.11 Referencia anterior
a la rampa en que indica la referencia solicitada antes
de limitar la velocidad/frecuencia y las bandas de
salto.

m EUR> Ganancia integral del bucle de
corriente
USA> Selector de destino del

I terminal 29

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

v * * * * * x x x

Configuracion para Europa

LRw | uni | ||
¢| OL> 0730000 =| 40
¢| vT> 0730000 =| 2000
%| sv> 0730000 | 1200

Configuracion para Estados Unidos

RW [uni| | R | P

8| OL> 0,00720,50 = | 1,41| Mend. pardmetro

Utilice el parametro 0.29 para cambiar la funcién de
la entrada digital en el terminal 29.

El valor por defecto (1.41) produce la conmutacién
LOCAL/REMOTE (local/remota).

Cuando el pardametro 0.27 Selector de modo de
control secuencial se ajusta en 0, es fundamental
ajustar el parametro 0.29 en 6.34. Esto hace que el
terminal 29 funcione como una entrada de parada
(RUN PERMIT/STOP)

D-26 Parametros del menu O

m Seleccionar potenciometro
motorizado bipolar

rw | Bit | | |
8| 0-1 [=] o |

Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * v * * * * * x

Ajuste el parametro 0.28 de la manera siguiente:

0 | Salida unipolar (0 ~ 100%)
1 | Salida bipolar (+100%)

|M‘ Umbral de exceso de velocidad

Ro | Bi | | |
g| OL> 071000 =| 1000 Hz
¢| vT> 0730000 =1 2000 RPM
&| sv> 0730000 =1 4000 RPM

Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * * v * * * *

Introduzca el valor de frecuencia (bucle abierto) o
de velocidad (bucle cerrado) por encima del cual se
produce la desconexién del accionamiento a causa
de un exceso de velocidad. Consulte el parametro
3.29 en la Guia del usuario avanzado para obtener
informacién detallada sobre la configuracion de la
desconexion por exceso de velocidad en bucle
abierto.

m Selector de modo de parada

Rw [xe | ]|
¢ |VT> (Consulte abajo) = | rPrP
SV>  (Consulte abajo) = | no.rP

Aplicable a macros...
(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

x x x * * * * * v

Para el funcionamiento con bloqueo digital, debe
utilizarse el valor por defecto del parametro 0.28.

Para la orientacion del eje, ajuste el parametro 0.28
en rP-Pos.
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Las funciones de los ajustes son las siguientes:

rP 1 | Rampa hasta detenerse
no.rP |2 |Parada conforme al limite de intensidad
(sin rampa)
rP-POS |3 | Rampa, orientacion y parada

Para otros ajustes, consulte el parametro 6.01en la
Guia del usuario avanzado del Unidrive.

m Velocidad de potenciometro
motorizado

Cuando se llega a 16384 durante el aumento, [0.29]
cambia a 1y sigue el recuento ascendente. Cuando
se llega a 1durante la reduccién, [0.29] cambia a
16384 y sigue el recuento descendiente.

No se utiliza para la orientacion del eje.

m Escala de entrada analdgica 1
LS (Referencia de par)

m Escala de entrada analégica 2
(Referencia de
velocidad/frecuencia)

| RW

Lrw [ uni | ||

8 | 0~ 250 | =

8] 04 =l 1 |

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3

(V] 1 2 3 4

* * v *

% % % % v

Introduzca el tiempo necesario para que la salida del
potenciémetro motorizado cambie en un 100%.

m Escala de entrada analégica 2
(Referencia de PID)

m Escala de entrada analdgica 3
_ (Realimentacion de PID)

Si fuese necesario, cambie la escala de la referencia
de par y de las entradas de referencia de
velocidad/frecuencia introduciendo los valores
adecuados en estos parametros.

m Activar tecla FWD/REV
(Adelante/Inversa)

sie | ||

| RW

Uni H

[=

1

| RW

= 0

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

* * * * * v * * *

Si es necesario, cambie la escala de la referencia de
PID y las entradas de realimentacién mediante la
introduccion de los valores apropiados en estos
parametros.

Contador de revoluciones del
resolver/codificador de referencia

—
2

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3

v x x %

El accionamiento se suministra con la @ tecla
desactivada. Para activarla, ajuste el parametro
0.30 Activar teclarwp/rev (Adelante/Inversa) en 1.

Factor de escala de salida del
potenciometro motorizado

e

R0 funi | | |

Lrw [ uni | ||

¢ ‘ CL> 0716384 H = H revoluciones

8] 04 =l 1 |

Aplicable a macros...

Aplicable a macros...

(V] 1 2 3 4 5 6 7 8

(V] 1 2 3

x x x * * * * * v

* * v *

Para el funcionamiento con bloqueo digital, el valor
del parametro 0.29 aumenta en 1por cada
revolucién hacia delante del codificador de
referencia y disminuye en 1por cada revolucion
hacia atras.
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Por defecto, cuando la salida del potenciémetro
motorizado es del 100%, la velocidad/frecuencia se
ajusta en el 100%. Si es preciso, introduzca el valor
necesario para reducir el rango de
velocidad/frecuencia.
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Selector de fuente de activacion de

_ PID opcional
rw | Bit | | |
¢ 01 =] o |

Aplicable a macros...
0 1 2 3 4 5
% % x x x v

El pardmetro 0.30 se utiliza para seleccionar un
parametro de origen como software de activacion
del control PID. Este software de activacion
dispone de un puerto AND con la sefial de activacion
de PID aplicada al terminal 29. Consulte el menua 14
en la Guia del usuario avanzado del Unidrive.

m Contador de revoluciones del
resolver/codificador de
realimentacion

revoluciones

R0 funi | | |
H

|cL> 0~ 16384

Aplicable a macros...
1] 1 2 3 4 5 6 7 8
x x x * * * * * v

Para el funcionamiento con bloqueo digital asi como
para la orientacion del eje, el valor del parametro
0.30 aumenta en 1por cada revolucion hacia
delante del codificador de realimentacién y
disminuye en 1por cada revolucién hacia atras.

Cuando se llega a 16384 durante el aumento, [0.30]
cambia a 1y sigue el recuento ascendente. Cuando
se llega a 1durante la reduccion, [0.30] cambia a
16384 y sigue el recuento descendiente.
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Pr Macro O Macro 2 Macro 3 Macro 4

0.11 | Referencia anterior ala Referencia anterior a la Referencia anterior a la Referencia anterior a la
rampa (1.03) rampa (1.03) rampa (1.03) rampa (1.03)

0.12 | Referencia posterior ala Referencia posterior ala Referencia posterior ala Referencia posterior ala
rampa (2.01) rampa (2.01) rampa (2.01) rampa (2.01)

0.13 | Intensidad activa de motor | Intensidad activa de motor | Intensidad activa de motor | Intensidad activa de motor
(4.02) (4.02) (4.02) (4.02)

0.14 | Referencia de velocidad Referencia de velocidad Referencia de velocidad Referencia de velocidad
lenta (1.05) lenta (1.05) lenta (1.05) lenta (1.05)

0.15 | Selector de modo de rampa | Selector de modo de rampa | Selector de modo de rampa | Selector de modo de rampa
(2.04) (2.04) (2.04) (2.04)

0.16 | Selector de modo de parada | Selector de modo de parada | Selector de modo de parada | Selector de modo de parada
(6.01) (6.01) (6.01) (6.01)

0.17 | Selector de modo de par (4.11) | Invertir relé de estado (8.26) | Invertir relé de estado (8.26) | Invertir relé de estado (8.26)

0.18 | Activar rampa S (2.06) Activar rampa S (2.06) Activar rampa S (2.06) Activar rampa S (2.06)

0.19 | Limite de ac./dec. de rampa | Limite de ac./dec. de rampa | Limite de ac./dec. de rampa | Limite de ac./dec. de rampa
S (2.07) S (2.07) S (2.07) S (2.07)

0.20 | Velocidad/frec. de salto 1 Velocidad/frec. de salto 1 Velocidad/frec. de salto 1 Velocidad/frec. de salto 1
(1.29) (1.29) (1.29) (1.29)

0.21 |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de
salto 1(1.30) salto 1(1.30) salto 1(1.30) salto 1(1.30)

0.22 |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de
salto 1(1.30) salto 1(1.30) salto 1(1.30) salto 1(1.30)

0.23 |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de |Banda de velocidad/frec. de
salto 2 (1.32) salto 2 (1.32) salto 2 (1.32) salto 2 (132)

0.24 | Selector de modo de entrada | Selector de modo de entrada | Selector de modo de entrada | Selector de modo de entrada
analdgica 1(7.06) analdgica 1(7.06) analdgica 1(7.06) analdgica 1(7.06)

0.25 | Selector de modo de entrada | Indicador de reinicio de Referencia prefijada 1(1.21) | Referencia analégica 1
analdgica 2 (7.11) potenciémetro motorizado (referencia de par) (1.36)

(9.28)

0.26 | Selector de destino de Indicador de salida de Referencia prefijada 2 (1.22) | Selector de modo de

entrada analégica 2 (7.14) potenciémetro motorizado entrada analdgica 2 (7.11)
(9.03)

0.27 | EUR> Seleccionar légica Seleccionar arranque en cero | Referencia prefijada 3 (1.23) | Entrada analégica 2
positiva (8.27) de potenciémetro (CL> Limite de velocidad)
USA> Selector de modo de motorizado (9.2 (37)
control secuencial (6.04)

0.28 |EUR> Ganancia Seleccionar potenciémetro | Referencia prefijada 4 (1.24) | Umbral de exceso de
proporcional del motorizado bipolar (9.22) velocidad (3.08)
bucle de corriente (4.13)
USA> Demanda de
velocidad/frec. (1.01)

0.29 | EUR> Gananciaintegral del | Velocidad de potenciémetro Escala de entrada analégica 1
bucle de corriente (4.14) motorizado (9.23) (7.08)
USA> Selector de destino del
terminal 29 (8.23)

0.30 | Activar tecla FWD/REV Factor de escala de salida de Escala de entrada analégica 2

(Adelante/Inversa) (6.13)

potenciémetro motorizado
(9.24)

(7.12)
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Pr. Macro 5 Macro 6 Macro 7 Macro 8

0.11 | Referencia anterior a larampa | Referencia anterior a la Referencia anterior a la rampa | Referencia anterior a la
(1.03) rampa (1.03) (1.03) rampa (1.03)

0.12 | Referencia posterior a la Referencia posterior ala Referencia posterior ala Referencia posterior ala
rampa (2.01) rampa (2.01) rampa (2.01) rampa (2.01)

0.13 | Intensidad activa de motor Intensidad activa del motor | Intensidad activa del motor Intensidad activa del motor
(4.02) (4.02) (4.02) (4.02)

0.14 | Selector de modo de entrada | Indicador de limite de marcha | Magnitud de intensidad del Referencia de velocidad
analdgica 1(referencia de adelante (8.03) motor (4.01) lenta (1.05)
velocidad/frecuencia) (7.06)

0.15 | Selector de modo de entrada | Indicador de marcha adelante | Indicador de intensidad Selector de modo de bucle de
analdgica 2 (Referencia de (8.04) detectada (12.01) posicién (13.08)

PID) (7.11)

0.16 | Selector de modo de entrada | Indicador de marcha inversa | Indicador de accionamiento en | Codificador de
analégica 3 (Realimentacion | (8.05) perfecto estado (10.01) realimentacién - n® de
de PID) (7.15) lineas/impulsos por

revolucién (3.21)

0.17 |Entrada analdgica 1 Indicador de limite de marcha | Indicador en velocidad cero Relacién del
(referencia de inversa (8.06) (10.03) resolver/codificador de
velocidad/frecuencia) (7.01) referencia (13.07)

0.18 | Entrada analégica 2 Selector de modo de parada | Indicador de freno soltado Velocidad del resolver de
(Referencia de PID) (7.02) (6.01) (9.01) referencia/codificador de

realimentacion (3.26)

0.19 |Entrada analégica 3 Activar retencién en Umbral de intensidad (12.04) Posicion del resolver de

(Realimentacién de PID) (7.03) | velocidad cero (6.08) referencia/codificador de
realimentacion (3.27)
0.20 | Ganancia proporcional de PID | Limite de velocidad de OL> Retardo al soltar el freno | Error de posicion (13.01)
(14.10) deceleracion (2.22) CL> Retardo al aplicar el freno
(9.19)
0.21 | Ganancia integral de PID (14.11) | Invertir limite de marcha Posicién del resolver de
adelante (8.17) realimentacién/codificador
de referencia (16.03)

0.22 | Ganancia derivada de PID Invertir limite de marcha Velocidad del resolver de

(14.12) inversa (8.24) realimentacién/codificador
de referencia (16.02)

0.23 | Limite superior de salida de Codificador de referencia -

PID (14.13) ne de lineas/impulsos por
revolucién (16.04)

0.24 | Limite inferior de salida de PID Ganancia del bucle de
(14.14) posicién (13.09)

0.25 | Factor de escala de salida de Limite de velocidad de
PID (14.15) colocacién (13.10)

0.26 | Referencia prefijada 7 (1.27) Referencia de orientacion

(13.11)
0.27 | Referencia prefijada 8 (1.28) Ventana de aceptacién de
orientacién (13.12)

0.28 | Escala de entrada analégica 2 Selector de modo de parada
(7.12) (6.01)

0.29 | Escala de entrada analégica 3 Contador de revoluciones
(7.16) del resolver/codificador de

referencia (13.16)
0.30 | Selector de fuente de Contador de revoluciones

activacion de PID opcional
(14.09)

del resolver/codificador de
realimentacion (13.17)

Estos parametros se utilizan para controlar la referencia y la realimentacién de PID. Consulte lamacro 5 en el
Capitulo 3 Configuracién del accionamiento.
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E Diagnosticos

Los usuarios no deben intentar
& reparar el accionamiento si

éste esta defectuoso, ni
YT T realizar diagnésticos de fallos
distintos de los que se realizan
mediante el uso de las
funciones de diagnéstico
descritas en este apéndice.

Bajo ningiin concepto se debe
abrir la carcasa del
accionamiento con la
alimentacion de cA conectada.

Si el accionamiento esta
defectuoso, debe remitirse a
un distribuidor autorizado de
Control Techniques para su

reparacion.

Cuando la pantalla del accionamiento esta en el
modo Estado, se utiliza para mostrar mensajes
codificados. Estos mensajes se dividen en las
siguientes categorias:

Indicaciones de estado

Cuando el accionamiento funciona de manera
normal, la parte inferior de la pantalla muestra
un cédigo que indica el estado del
accionamiento.

Indicaciones de alarma

Si se detecta una situacién grave, el
accionamiento contintia funcionando y la parte
inferior de la pantalla muestra un cédigo de
alarma en lugar del c6digo de estado. Sino se
soluciona el problema, se puede producir la
desconexion del accionamiento.

El mensaje de alarma parpadea alternativamente
con la indicacién normal de la pantalla.

Codigos de desconexion

Si se produce la desconexién del
accionamiento, se desactiva la salida para que el
accionamiento deje de controlar el motor. La
parte inferior de la pantalla indicara que se ha
producido la desconexién y la parte superior
mostrara el cédigo de desconexion.
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E.1 Indicaciones de estado

Parte inferior Situaciones

| de la pantalla

Salida del
accionamiento

| rav |

El accionamiento esta preparado para su
funcionamiento.

Desactivada

| El accionamiento esta funcionando.

Activada

El accionamiento no se puede poner en
funcionamiento.
CL> No se ha aplicado la sefial Drive

enable (Activar accionamiento) al
terminal 30.

Desactivada

El accionamiento retiene el motor en
velocidad cero

Activada

El accionamiento esta desacelerando el
motor

Activada

El accionamiento esta buscando la

frecuencia del motor parala
sincronizacién con un motor en giro.

Activada

El accionamiento ha detectado que se
ha producido la pérdida de la
alimentacién de CA y esta intentando
mantener la tensién del bus de cc
mediante la deceleracién del motor.

Activada

El accionamiento esta aplicando el
frenado por inyeccién de ccC.

Activada

El accionamiento esta colocando el eje
del motor.

Activada

Se ha producido la desconexién del

accionamiento y ya no controla el motor.
El cédigo de desconexién aparece en la

parte superior de la pantalla.

Desactivada
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E.2 Indicaciones de alarma [ s EE

Fallo interno de alimentacion.
Parte inferior Desconecte y vuelva a conectar la alimentacién de CA. Si
de la pantalla la desconexién persiste, péngase en contacto con el

m proveedor del accionamiento.

Situaciones

. . 6
El acumulador [l x t] para la resistencia de frenado en el e |
accionamiento ha alcanzado el 75% del valor en el cual se OL> Sefial External trip (Desconexi6n externa) aplicada
produce la desconexién del accionamiento. al terminal 30.

ovLd ‘ Elimine la sefial de desconexién y, después, reinicie el

accionamiento.

El acumulador [I x t] para el motor en el accionamiento ha .

alcanzado el 75% del valor en el cual se produce la |‘ 7 |

desconexion del accionamiento. El motor ha superado el umbral de exceso de velocidad.
“‘ Esto puede ser debido a lo siguiente:

La temperatura del disipador de calor del accionamiento ha Eliminacion inesperada de una gran carga mecanica

llegado a 95°C (203°F) y la intensidad de salida no ha Valor demasiado bajo en el parametro 0.04 Velocidad de

disminuido (lo suficiente). deceleracién

“‘ Valor incorrecto en el parametro 0.16 Modo de parada

La temperatura del aire alrededor de los circuitos de Valor demasiadolf_lto en Iel parametro 0.19 Ac./dec. de
control esta préxima a la temperatura maxima permitida. | rampa S (no se rt' Izaen a‘macro 5)
__r2 K

Desconexién en el médulo de opciones grande Segundo

E.3 Cddigos de desconexion procesador.

. 0

Desconexién en el médulo de opciones pequefio. Consulte
la Guia del usuario de dicho médulo.

El nlmero mostrado en la tabla se transmite cuando
se accede a los parametros del 10.20 al 10.29

Registro de desconexiones mediante comunicaciones P
sorie S o |
Codificador ASIC
Parte superior Ne. Situaciones (Alimentaci6n del codificador o salida de

de la pantalla direccién/frecuencia).

v |_encent RN

Tension del bus de cc insuficiente Modelos estandar: Pérdida de fase U del codificador.

<320Vcc Modelos de baja tension: <160Vcc |m‘ 12 ‘

Esto se produce cuando se desconecta la alimentacion de CA. I J '

___ov___NEENN | encens R
Exceso de tension del bus de cc Modelos estandar: Pz vt 4t s ot e
>830Vcc Modelos de baja tension: >415Vcc

Exceso de energia regenerada debido a lo siguiente: |m‘ L ‘

Senales de conmutacién U, V y W del codificador

0.04 Velocidad de deceleracion, valor demasiado bajo
conectadas incorrectamente.

No se utiliza una resistencia de frenado

[ oiac | encens [

Exceso de intensidad de salida debido a lo siguiente:

Valor demasiado bajo en el parametro 0.03 Velocidad de |m‘ 16 ‘

aceleracion Pérdida de canal B del codificador.

Valor demasiado bajo en el parametro 0.04 Velocidad de RN

deceleracioén ! b |‘L‘

CL> Valor demasiado alto en el parametro 0.27 Canales Ay B del codificador conectados incorrectamente.
Ganancia proporcional (s6lo se utiliza en la macro 0) Las conexiones sen y cos del resolver o el codificador de
Exceso de capacitancia del cable del motor sencos no son correctas o la secuencia de fase del motor

Cortocircuito en la salida del accionamiento esta invertida.

BT ¢ | |__encens  [IECHE
Exceso de intensidad en la resistencia de frenado. Fallo de autoajuste (prueba errénea para modo de

) o ) ] funcionamiento, interruptor de fin de carrera activado,
Se ha producido un cortocircuito en la resistencia de desconexién, etc.).

frenado.

La prueba de fase o de corriente magnetizante del resolver
ha terminado antes de tiempo.
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Exceso de [I x t] en resistencia de frenado.

| eac  HENE

El acumulador de sobrecarga térmica [l x t] ha alcanzado el
100% (consulte la alarma OVLd).

Exceso de temperatura del disipador de calor debido al
exceso de [ xt] (consulte la alarma hot).

__onz  EZEN

El termistor ha detectado el exceso de temperatura del
disipador de calor.

| os HEENN

Exceso de temperatura del aire alrededor de los circuitos
de control (consulte la alarma Air).

-« R

El termistor del motor ha detectado el exceso de
temperatura del motor (o bien, el termistor o el cableado
estan en circuito abierto).

s I

Se ha producido un cortocircuito en el termistor del motor
o en el cableado.

"orovia  IEEN

La intensidad total obtenida de los terminales 22y 24 es
superior a 200 mA.

T -

Cuando estéan configurados para la sefial de intensidad, se
produce la pérdida de sefial en los terminales 5y 6 (Entrada
analégica 1).

R |

Cuando estéan configurados para la sefial de intensidad, se
produce la pérdida de sefial en el terminal 7 (Entrada
analégica 2).

a3 EO

Cuando estéan configurados para la sefial de intensidad, se
produce la pérdida de sefial en el terminal 8 (Entrada
analégica 3).

| sa EUN

Pérdida de comunicaciones serie al controlar los
accionamientos. (No aplicable en el ment 0).

s RN

Fallo en EEPROM interna que causa la pérdida de valores de
parémetros.

Utilice el procedimiento Restauracién de todos los pardmetros
a los valores por defecto del Apéndice Ay, después, vuelva a
introducir los valores para la aplicacion.

Pérdida de una fase de alimentacion de CA.
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s HE
VT> Medida incorrecta de la resistencia del estator

debido a lo siguiente:
Cable del motor desconectado durante la realizacién de
la medida
Motor demasiado pequefio para el accionamiento

Si fuese necesario, ajuste el parametro 0.07 Modo de

tension en Ur e introduzca el valor de la resistencia del
estator en el parametro 5.17. (No aplicable en el ment 0).

Falsa desconexién (modelo de tamafio 5).

| seeec N

Fallo de comunicacién con el médulo de opciones pequefio
Codificador de SEN-COS. No se obtendra la informacién de
posicién absoluta.

Las causas del fallo pueden ser:

Las conexiones de comunicaciones serie no son
correctas (terminales 46, 47)

La alimentacion de CC al codificador (terminales 44,
45) no esté conectada o hay un fallo en dicha
alimentacién

La tensién de la alimentacion de cc del codificador no
es correcta (parametro 16.15)

Después de solucionar el fallo, quite y vuelva a conectar
la alimentacion de caal accionamiento para obtener la
informacién de posicién absoluta.

Médulo de opciones grande Servoaccionamiento quitado.

| uswe NN

Fallo de sincronizacién del rectificador sinusoidal de
regeneracion con la alimentacién de CA.

xRS

Cédigos de desconexién definidos por el usuario. XX
indica el nimero del c6digo de desconexién.

w00 RGN

Desconexion generada por proceso (consulte el parametro
10.38).

Exceso de temperatura de entrada (modelo de tamaiio 5).

otnn  ORS

Exceso de temperatura del disipador de calor en el médulo
n (modelo de tamariio 5) detectado por uno de los dos
termistores del accionamiento.

Compruebe que hay suficiente ventilacién en las partes
anterior y posterior del accionamiento.
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10117 |

Fallo de alimentacién en el médulo n (modelo de tamario 5)

| oracn RN

Desconexion instantanea de la alimentacién de CA en el
médulo n (modelo de tamafio 5)

" oun O

Sobretensién en el médulo n (modelo de tamafio 5)

| o1 IERCN

Desconexion instantanea de la alimentacién de cc en el
médulo n (modelo de tamafio 5)

| vren  ERTE

Fallo no identificado en el médulo n (modelo de tamafio 5)

|__conin NENREE

El nimero de médulos ha cambiado a n médulos (modelo
de tamarfio 5)

| oxx  REREY

Desconexiones definidas por el usuario donde XX es el
nimero de desconexion

| sep.ais RGN

El tipo de médulo de opciones pequefio con el que se ha
programado el uso del accionamiento ha sido quitado o no
se ha instalado correctamente.

Realice una de estas acciones:

Asegurese de que el tipo adecuado de médulo de opciones
pequerio esta instalado correctamente

Para utilizar el accionamiento con la configuracién actual,
ajuste el parametro .00 en 1000 y presione la tecla
STOP/RESET (Parada/Reinicio).

|__enceno NG

VT> Pérdida de las sefiales de salida del resolver

SV> Las conexiones de fase del resolver y/o el motor no
son correctas, lo que causa la generacién del par inverso

__Fsuerr NI

La memoria del médulo de opciones pequefio UD55 esta
dafada. Si la desconexién se ha producido al encender, la
memoria se vuelve a formatear automéaticamente y se
borran todos los conjuntos de parametros. En cambio, si se
ha producido después de encender, la memoria y los
conjuntos de parametros no se ven afectados. Consulte la
Guia del usuario del UD55.

E-4 Diagndsticos

ETT

El conjunto de parametros seleccionado en el médulo de
opciones pequefio UD55 no contiene valores. Por
consiguiente, no se han copiado valores al accionamiento
de destino.
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El modo de funcionamiento del accionamiento de destino
es distinto del modo relativo al conjunto de parametros
seleccionado en el médulo de opciones pequefio UD55. Por
consiguiente, no se han copiado valores al accionamiento
de destino. Seleccione el conjunto de parametros
apropiado o cambie el modo de funcionamiento del
accionamiento de destino.
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El acceso de escritura para el médulo de opciones pequefio
Duplicacién no estd activado
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El conjunto de parametros seleccionado en el médulo de
opciones pequefio UD55 contiene valores para los
parametros del menu 20 (relacionados con un médulo de
opciones grande especifico), pero el médulo relacionado
no esta instalado en el accionamiento de destino. Por
consiguiente, los valores de los parametros del ment 20 no
se han copiado al accionamiento de destino.
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El conjunto de parametros seleccionado en el médulo de
opciones pequefio UD55 no contiene valores para los
parametros del menu 20 (relacionados con un médulo de
opciones grande especifico), pero hay instalado un médulo
de opciones grande en el accionamiento de destino. Por
consiguiente, los valores de los parametros del ment 20 no
se han copiado al accionamiento de destino.
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La intensidad nominal o la tensién nominal del
accionamiento de destino es diferente de larelativa al
conjunto de pardmetros seleccionado en el médulo de
opciones pequefio UD55. Por consiguiente, se han copiado
los valores de todos los parémetros al accionamiento de
destino excepto los que se indican en Transferencia de
conjuntos de parametros entre accionamientos con
distintos valores nominales en la Guia del usuario del UD55.
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Desconexiones definidas por el usuario donde XX es el
ndimero de desconexion
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