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Accionamiento Digital de Corriente
Continua “Mentor II” de 25A hasta 1850A




Mentor ll: El accionamiento de sistemas #
DC mas polivalente del mundo

C1 s

MENTOR II
elc[nfu

Controlado por
micro-
procesador, con
equipos que
cubrenlagama
de25A-1850A,
tanto en
cuadrante
simple como

en cuatro
cuadrantes.




EIMENTOR|leslaversionmas
reciente del accionamiento de
corriente continuaméas avanzado de
Control Techniques. Esun
4 accionamiento totalmente
programable que puede integrarse
facilmente con otros sistemas
r para satisfacer todos los

requisitos de los métodos
r modernos de fabricacion.
EIMENTOR Iles mas
potente, mas fiable y mas
compacto que sus hermanos
analogos. Sinembargo, iNo
cuestamas! Se fabrica
utilizando las tecnologias méas
recientesy ofrece una

solucion completay de alta
fiabilidad paralas
necesidades delos
accionamientos modernos.

' POTENCIAL ENORME
- PARASISTEMAS
Todas las entradas analégicasyla
mayoria de las entradas de control
digital son ahora configurables por el
usuario; haciendo del Mentor Il un
auténtico accionamiento de sistemas
conmas universalidad y flexibilidad
! que nunca.

PROGRAMACION MAS RAPIDA
Laprogramacion del Mentor ||
nuncahasidotanfacil. Tienelos
displays mas comprensivos, menus
de funcionamiento faciimente
asimilables, y unnuevo teclado de

s
9 0enoen
-

cuatroteclas. Elmonitor de control
inteligente, que es opcional, dauna
alternativa de control muy
interesante.

MEJOR CONTROL

Se incluye un nuevo algoritmo, con
auto ajuste, que mejorael
funcionamiento del bucle de control
de corriente y unbucle PID, digital, de
control de velocidad, paradar una
respuestamas uniforme en
todo elrango de velocidades.

MAS FUNCIONES

Laplacadelcircuito
principal ha sido desarrollada
parapoderincorporar muchas
caracteristicas standards
extras, inclusolas
comunicaciones seriey un
controlador de desexcitacion
de campo para aplicaciones a
potencia constante.

COMUNICACIONES MAS
FLEXIBLES: CON GAMA
MAS AMPLIA

Unanueva salidaRS485
permite que el Mentor ||
comunique directamente con
PLCsy con ordenadores principales.
Elaislamiento dptico, significa que
una cantidad de accionamientos
puedeninterconectarse enunRS485
standard parafuncionar con otros
aparatos de control.




Todas las
ventajasdela 9
tecnologia

digital

CARACTERISTICAS STANDARD
e Circuitos de control basados en
Microprocesador

e Programacionlogicade teclado

e Auto-diagnosticos avanzados

e Software expandible

e Regeneracionhastal.15xV.RMS
Drive ready e Comunicacion serie

Alarm

Zero speed e Memoria no-volatil para almanecer

Run forward 5

Run reverse parametros ’
Bridge 1

Bridge 2 e Modelos de unoy de cuatro

At speed -

Current limit cuadrantes

MENTOR OBeaIimentgcién portensién'de
inducido, dinamo tacomeétricao
<[> & SO encoder |
e Toleranciaenlasecuenciade fases
e Resolucion 0.025% frente auna
demanda de velocidad analogica
@(0.1%de mantenimientode la
velocidad, frente a unavariacion del
100%delacarga, con
realimentacion por dinamo.
e Proteccion contra pérdidade
excitacion
e Proteccion electronica contra ,\
sobrecarga delmotor
e Proteccion electrénica contra
excesode corriente instantanea
e Proteccion contra pérdida de senal
de dinamo
e Proteccion contra pérdida de fase
e Capacidad de sobrecargadel 150%
durante 30 segundos
e | imitacion de la corriente enfuncion
delavelocidad, efecto “Taper”
e imitacionenelcambiode girodela
corriente de inducido
e Optima respuesta dinamica




? CARACTERISTICAS OPCIONALES
e Segundo procesador (8032/52 +
EPROM)
e Programacion en Basic
e Entradas/salidas digitales paralelas
e Controlador de campo
e Modulointerfase multilingue

...Incluso las
operaciones
sencillas

Se puede programar el Mentor ||
,' directamente utilizando el panel de
control principal, adistanciaconel
panel desmontable opcional, 0, a
través de uninterfase de
comunicaciones standard desde un
ordenador de control.

Todos los parametros de
operacion estan organizados en
grupos funcionales l6gicos como
nimeros de menu. Para seleccionar
una funcion, simplemente elijael

numero de menuy luegoel
numero de parametro utilizando
latecla“Mode”y las teclas de
funcion. Una serie de LEDs
indican el estatus del
accionamiento entodo
momento.

CONTROL
TECHNIQUES

Elaccionamiento responde
inmediatemente alos nuevos
parametros, pero, ano ser que se
lleve a cabo una “Rutinade
Almacenaje”, la configuracion original
serestauraralaproximavez que se
conecte el accionamiento.

Esto es util parahacer
experimentos con distintos ajustes
dado que se puedenrestaurar condesconectary conectar de
rapidamente los valores originales nuevo.




TECHNIQUES

MENTOR II

WORLDWIDE

PARAMETER DATA

are displayed as a single digit
nt is prevented by means
T
1 PARAMETER 0 before access is

eter values, set PARAMETER

PARAMETER INDEX

Ze IE

£e

Hor 6t 8€ L€ 9¢ SE ¥E

Drive ready
Alarm

Zero speed
Run forward
Run reverse
Bridge 1
Bridge 2

At speed
Current limit

RESET

MODULO MD29

Estaopcion enchufable confiere una
capacidad de computoy
comunicacion adicional, capaz de
poner al MENTORII enla categoriade
“Accionamientos realmente
Inteligentes.” Estas posibilidades son:

EXPANSION DE
ENTRADAS/SALIDAS

Alavez que es capaz de acceder alas
Entradas/Salidas del accionamiento
controlador, laMD 29 ofrece al
usuario la posibilidad de conectarse a
un modulo adicional de
Entradas/Salidas que Control
Techniques tambien posee. Estas
Entradas/Salidas que laMD

29 ofreceylas delmédulo de
expansion de Control

Techniques, pueden ser

utilizadas paraotras

funciones de controlen

sistemas.

PROGRAMACIONEN
“DPL”

Unprograma de control
especifico paraelcliente,
puede ser escrito ahora con
ellenguaje Control
Techniques para
accionamientos (DPL), el cual aporta
comandos deltipo BASIC de uso

simple, y tambien un conjunto de
comandosy subrutinas entiempo
real, que permiten que las funciones
criticas en eltiempo como son el PID,
el Sincronismo Digital, 6 el paquete
Bobinador, sean escritas.

Elprogramaescrito en DPL es
primeramente compilado enun
ordenador personal de control
(usando el software Windows TM
suministrado), antes de ser
transferido ala cartaMD29. E|
software Windows TM aporta un
extenso conjunto de herramientas
paralaediciony el desarrollo de los
programas.




n‘ :Mas opciones paralos

ordenadores?

SINCRONISMO DIGITAL DE
VELOCIDAD Y POSICION
Este permite avarios accionamientos
funcionar en sincronismo de
velocidad 6 de posicion. Puede
establecerse un “offset” entre ejes 6
puede introducirse unarelacion de
desfase digital entre velocidades para
controlar alargamientos 6 su
inversa, en aplicaciones tales
como: Extrusion de Plastico,

ﬂ.

S-RAMP acceleration/time

S-RAMP velocity/time

utilizando unimpulso marcador de un
encoder. Laposicion puede ser
ajustada sencillamente cambiando el
valor enelindice del parametro
apropiado. Alterminar la orientacion
una senal de orientacion completada
estadisponible desde elvariador. Las
aplicaciones tipicas son: enmaquina

Trefilado de Alambre, o Produccion
Textil.

BOBINADOR/TENSOR
Laopcion del software de
enrollador esta disenado
paraaplicaciones de |
bobinadoy desbobinadoen &
lasindustrias del papel, /
alambre, plasticos y metal.

PARADA ORIENTADA

/;. Laparada orientada del
eje daalusuario lafacilidad
de especificar laposicion
final relativa del eje del motor

herramienta para cambio automatico
de laherramientay otras aplicaciones
que requieran posicion exactay
repetibilidad del eje del motor cuando
sedaunasenal de parada.

SENAL KW. POTENCIA

Estaopcion dauna senal de salida
0-10VDC proporcional alos KW del
eje delmotor. Las aplicaciones
tipicas son: mezcladores, tensores,
calandrasy cualquier aplicacion que
requiera unaindicacion exacta de KW
deleje.

RAMPA “S”

Larampa“S”daunaparte
curvayunaparte linealdela
rampade
aceleracion/deceleracion
standard tanto en el principio
como alfinal.de larampa. La
4/ rampa “S” en cada cuadrante
esta definida por dos
parametros, y controlala parte
_ linealdela“S”, ylaparte curva
LS dela“s”.

Debido alamayor suavidad
al principioy alfinal de las
rampas, las aplicaciones

. tipicas de estaopcion son:

ascensores, gruas,
transportadores, etc.

CONTROL DEEXCITACION

Elcontrol de excitacion opcional
dauncontroltotal dela corriente de
excitacion del motor, obteniendose
unacaracteristica de KW constante.
Aplicaciones tipicas: maquinas
herramientas, mezcladoras,
bobinadores, enrolladoras, etc.




Fiabilidad
inmejorable

>

CALIDAD

La capacidad de fabricacion de
Control Techniques en el Reino
Unido es de las mayores de Europa.
Cada parte del procesode
fabricacion-desde el “diseno
asistido por ordenador”y elusodela
tecnologia mas reciente “el montaje
superficial”, hasta el “los equipos de
prueba automatijadas”, controlado
por ordenador -hace que sumeta
principal sea “La Calidad Total".

BS5750/1S09002

Este compromiso de “Calidad ,\
Total”, Investigaciony Desarrollo
continuo, y una politica de 100% de
pruebas sereflejaenlas
aprobaciones BS5750y1S09002
obtenidas por lafabrica de Control
Techniques en Powysy por todos los
Drive Systems Centres del Reino
Unido.

GARANTIA

Cadaaccionamiento esta
cubierto por una garantiade 5 anos
“Gold Star". Una politicade
reemplazo desde la sede principal
asegurauna confianzatotal de
calidad de productoy fiabilidad, mas
la pérdida de tiempo minima.




DRIVE SYSTEM CENTRES Con un apoyo de repuestos rapido, masun
Paraeldiseno, la construccion, el t b. mantenimiento y una organizacion de

seguimientoy la direccion de h am l_en reparacion completo.

proyectos, los clientes prefieren Immejorable

tratar conun especialista
local. Para satisfacer este
requisito, Control
Techniques ha establecido
unared mundial de “Drive
/( System Centres”, cadauno
llevado poringenieros
especializados con
experienciaen el disefo de
sistemas através de una
| gamacompletade
accionamientos que son
realmente los mejores del
| mundo.
‘ Los Drive System
Centres danunacceso
' inmediatoauna
experienciaenorme de
ingenieria de aplicaciones,
unasinstalaciones parala
/' construccion de sistemas,un servicio I

1




Regulador | Caracteristicas* Tipode Caracteristica Caracteristicas Tamano** | Refrigeracion
Modelo tipicas del motor Regulador max. de corriente de los fusibles tipico del
no. de cc.a400Vde permanente recomendados los cables de
inducido entrada
CAyCCde
HP KW Entrada Salida Entrada Salidacc salida
CA cC CAAmps Amps
(HRC) (nominal
500V cc)
M25 10 75 lcuad™"" 21 25 32 No sonecesita 4mm? Convec. nat.
M45 20 15 1 cuad 38 45 50 No se necesita 6mm? Convec. nat.
M75 40 30 1 cuad 63 75 100 No se necesita 25mm? Convec. nat.
MIOS 50 37.5 1 cuad 88 105 100 No se necesita 35mm? Convec. nat.
M155 75 56 1 cuad 130 155 160 No se necesita 50mm? Convec. nat.
M210 100 75 1 cuad 175 210 200 No se necesita 95mm?* Por vent.
M350 168 125 1 cuad 292 350 355 No se necesita 150mm? Por vent.
M420 200 150 1 cuad 350 420 450 No se necesita 185mm? | Porvent
M550 268 200 1 cuad 460 550 560 No senecesita 300mm? | Porvent
M700 335 250 1 cuad 585 700 630 No se necesita 2x185mm* Por vent
M825 402 300 1 cuad 690 825 800 No senecesita 2x 240mm? Porvent
M900 455 340 1 cuad 750 900 1000 No se necesita 2x240mm? Porvent
M1200 600 450 1 cuad 1000 1200 1250 No se necesita 2x400mm? Por vent
M1850 1000 750 1 cuad 1540 1850 2000 No se necesita 3x400mm? Porvent
M25R 10 7:5 4 cuad 21 25 32 40+ 4mm? Convec. nat.
M45R 20 15 4 cuad 38 45 50 63+ 6mm? Convec. nat.
M75R 40 30 4 cuad 63 75 100 120+ 25mm? Convec. nat.
_MI105R 50 37.5 4 cuad 88 105 100 180 35mm? Convec. nat.
M155R 75 56 4 cuad 130 155 160 240 50mm? Convec. nat.
M210R 100 75 4 cuad 175 210 200 315 95mm? Porvent
M350R 168 125 4 cuad 292 350 355 550 150mm? Por vent
M420R 200 150 4 cuad 350 420 450 650 185mm? Por vent
M550R 268 200 4 cuad 460 550 560 850 300mm? Por vent
M700R 335 250 4 cuad 585 700 630 1000 2x 185mm? Porvent
M825R 402 300 4 cuad 690 825 800 1200 2x240mm? Porvent
M900R 455 340 4 cuad 750 900 1000 1500 2x 240mm? Por vent
M1200R 600 450 4cuad 1000 1200 1250 1800 3x400mm? Porvent
M1850R 1000 750 4 cuard 1540 1850 2000 3000 3x400mm? Por vent
* Esta caracteristica puede ser ** Tamano de cable blindado con «* Cyadrante

incrementada con unatension de inducido
mas alta (Ver tensiones del motor
recomendadas en las especificaciones)

aislamiento dePVC de tres o cuatro
nlcleos con conductores de cobrey
colocado bajo las condiciones definidas.




CONEXIONES DE USUARIO

TB1 TB2
e o 0 0 o 1 + 10V Alimentacion de referencia *Salida analégica (corriente) < } 11
it O1C - 10V Alimentacién de referencia * Salida anal6gica 12
Encoder de 2 b - i E | .5
Referencia 3 *Entrada analogica (referencia de * Salida analogica 0_@_ 13
(10 pins) Cabezal velocidad)
4 *Entrada analdgica * Salida analogica ( ) 14
PL3; 5 *Entrada analdgica *Salida de estado de colector abierto @) = 15
. L . Ll Ll
ey 6 *Entrada analdgica *Salida de estado de colector abierto Pt (8) 16
Encoder de 7 *Entrada analdgica * Salida de estado de colector abierto ',_®——. 17
Realimentacion
(10 pins) Cabezal 8 A *Entrada de termistor/termostato *Salida de estado de colector abierto @ 18
9 -—@ *Entrada de tacogenerador *Salida de estado de colector abierto .>_®_— 19 [
oKS: 10 >  *Sefial comun OV *Sefial comun OV 20 | C
e504083020
egege7es —> +24V
Puerto de ] -
encoder de Nota. Las funciones de terminales se duplican en esta tarjeta por pins correspondientes de 34-vias, cabezal PL5, salvo por la dinamo (PL5
realimentacion rele (PL5 pin 34=0V). Debe de usarse cable apantallado para los conexiones de senal.
(9 pins tipo D
enchufe)

LA LOGICA DEL REGULADOR

Ref. de
el Velocidad Vel. prefijada hacia adelante |08.05
- elocida Vel. prefijada hacia atras |08.04
TB1-03 Marcha adelante |08.03 Stoy
Realimentacion Marcha atras |08.02 08.0
Encoder de Escala de de encoder Se!eccidn E e \
Realimentcion encoder 03.12 bipalar | _Rev. N
- | > 01.10 t401.12 !
%Ka 'le'll R ena oo ! Veloc. Offset Referencia : - Ref. !
(= : tension t Realimentacién i :
Tension 2 fledsin lndumdo : de velocidad - :
S inducido max. .
Inducido b= compensacmn i
|
03.15 '
A1, A2 e °3'17 1 |
' Entrada ) Referencia de
taco 0 velocidad
j pre-offset
©- 3<03.25 >
TB1-09/10
Habilitacion del
Habilitacion regulador
O >08.11]
TB4-31

DIMENSIONES

ﬂ Flujo de aire

1|

30

Modulo

M25
M25R
M45
MA45AR
M75
M758
M105
M105R
M155
M155R
M210
M210R

TERMINDLES L1, L2, L3-
fijados con M8

Terminales
Al.A2

505

vovovooeooeof

taladiados para M8

MENTOR Il, los modulos M25 y M25R hasta M210 y M210R inclusives
son propios para el montaje de superficie y del panel directo.

Dimensiones mm
250 150 195
30 60 _ 60 ] 12 112 112
1 T—J1—F
0 oo [ U1 L2 W3
Al
IT+ E M25
A1 M25H M105 420
15 140 : Ma5 M105R M210
370 M4sA M155 M210R
el A2 | M75 M155R
7y M75R
- L
|
| | =
54 & 125x15

TERMINDLES AL, A2 y tierra,

450

140

FE K!'[i,-[_k?

5] 60

EIMENTOR II, los médulos M350 hasta M825 y M350R
hasta MB25R. NB Las placas de disipacion fienca tienen




Realimentacion
de corriente

Corriente

==
! | Internal
|

C SK3 |C PL
B3 B4 Pin__Funcion Pin__Funcion
21 Entrada digital Entrada de habilitacién 31 1 ov 1 OVlaislado)
(arranque; parada) 2 Encoder de 2 TXDlinvers)
—— Entrada digital > — realimentacion | 3 RXD (invers)
22 Wi (velocidad We%iada hacia atrés) Entrada de reset e 32 (N/C en PL4) g’ NG
el — Entrada digital Alimentacion +24V < 33 3 A 6 XD
(velocidad prefijada hacia adelante) 4 Alinvers) = RXD
- ———— Entrada digital F 34 5 8 8 NC
(Marcha atras) 6 B (invers) 9 NC
o Ly igi *Salidarele 7 NC
25 Entrada qlgltal (velocidad cero) 35 :E' 8 C
(Marcha adelante) 9 C linvers)
26 —— 4 Entrada digital E 36 R
*Tension
27 ===y Entrada digital [— 37 seleccionable
SK2 “Saiid i por el usuario
— ior alidarele |
e4e3ene| 28 ) Entrada digital (convertidor listo) 38
geBe7eg 29 Entrada digital L 39 |
ectorunidad | 3() ——/: Entrada digital ComunOV: ¢ 40 EL2
interface 102030405
remoto —> Comun OV *Ge7egeg
‘ Puerto serie
9=0V) y salidas de *Funcion programable {i%r::;hufe 9-pin
ANGULO DE PRIMERA PUESTA EN MARCHA BIB DE ESTATUS
= DISPARO Se pueden adjustar los parametros en negrita
sin tener que entrar el codigo de seguridad. Velocidad adglante 10.01
Otros parametros que no se ven en este diagra- Velocidad atras 10.02
ma que tambrén son disponibles con la primera Limite de corriente  10.03
puesta en marcha son; Puente 1 en marcha 10.04
06.05 2 salidas de compensacion de IR Puente 2 en marcha 10.05
06.06 2 compensaciones de IR En velocidad 10.07
06.07 Fijacion de lo fuerza contra Velocidad cero 10.09
electromotriz
06.08 Corriente de campo max 1
06.09 Corriente de campo max 2 KEY
m 06.10  Corriente de campo min.
- 11.01 a 11.10 menu set-up 00 1 rwW
1
| Referencia Error de Salida del L Bucle demanda Ag%%\%gE <> R/0
Rampas | Postrampa Velocidad  PID develocidad '~'™  de corriente Z
1
U
1

(amperios) l%rama de Logica I A—I

[ OVERVIEW ]

Detalles completos de uso en el manual

280
112
F,L}o vrnumq
M350 M350
M3SOR M3S0R 405
T M420
M420R M420R
MONTAJE DEL —J
PANEL DIRECTO Montaje de
PLACA DE superficie
DISIPACION CON
TENSION

280

Ventiladores

M550
MS50R
M700
M700R
M825
M825R

423

Dimensiones mm

EIMENTOR Il, los médulos M90O hasta M1850 y MOOOR hasta

Terminales de

450

1 SALIDA

L]
[l

Brida posterior

Flujo de aire

125

=3

P

315

470
510

M1850R, son propios tnicamente. para el montaje de superficie.
NB Las placas de disipacion tienen tension.

Moo | Moo R
Al 175 ] 330
8| 180 | 330
c| 175 | 330
D| 0| 165
E| 555 | 1015
Brida posterior




Especificaciones Electricas

O

RANGO DE LATENSIONDE
ALIMENTACION

50Hz 220-480V+ 10%

60Hz | 220-480V= 10%
Paratensiones superiores, consulte a suDrive
Center.

RANGO DE FRECUENCIA

Ajuste automatico en lagama de 45 a62Hz
TENSIONES MAXIMAS DEL
MOTOR RECOMENDADAS

Tension de

alimentacion 380|415 440 | 460 | 480

() +10%

%ensidn

de 340 | 370 | 390 | 310" | 320"
excitacion

Tension

deinducido | 464 | 460 | 500 | 510 | 530
(solamente

Motor de un

cuadrante)

Tension

deinducido | 4e| 480 500 | 510 | 530
(regenerativa

de cuatro
‘ cuadrantes) :

*Especificaciones de Norte América

SECUENCIADE LAS FASES DE
ALIMENTACION

Elregulador funcionara correctamente con
cualquier direccion de rotacion de las fases de
alimentacion.

RANGO DE TEMPERATURA DE
FUNCIONAMIENTO

De0a+55°C. Paratemperaturas ambiente por
encimade los 40°C, reducelinealmente el 1,5%
por grado °C, hasta un maximo de reduccion
del25%a55°C

Untermostato para el exceso de temperatura
del grupo de tiristores ha sido colocado enlos
modelos refrigerados por ventilador, por
ejemploM210yM210R.

RANGO DE TEMPERATURA DE
ALMACENAJE
-40a+55°C

ALTITUD MAXIMA
Sinreduccion 1000m. Por encima de 1000m:
reducciondel 1% por cada 100m

HUMEDAD RELATIVAMAXIMA
' 85% (sincondensacion)

CONVERTIDOR DE INDUCIDO
Puente trifasico de seis pulsos totalmente
controlado. Disponible como puente de seis
tiristores de un cuadrante y como puente de
docetiristores antiparalelo inversos de cuatro
cuadrantes.

SALIDAS DEL RELE

Dos salidas derele

Relé 1: Variador listo (drive ready) Un contacto,
conmutado

Relé 2: Velocidad acero. Uncontacto
conmutado.

CARACTERISTICAS DEL RELE
Corriente: 250VCA2.2A110VCA/24VCC 5A.
Capacidad maxima de conmutacion: 550VA

CARACTERISTICAS DE SALIDA

Tension maxima aplicable: +24VC. Corriente
maxima: 100mA

CARACTERISTICAS DE ENTRADA
Tension maxima de entrada-0.5VCC a +35VCC

CARACTERISTICAS DE NIVELES
LOGICOS

Entradamaxima “baja”: +2VCC. Entrada
minima “alta”: +4VCC

INDICADORES DEL ESTADO

Hay nueve indicadores LED, rotulados y visibles
desde la parte frontal del modulo, paraindicar
las siguientes condiciones del variador:
Variador dispuesto

Alarma (Accionamiento sobrecargado)
Velocidad Cero

Marcha adelante

Marchaatras

Puente 1 habilitado

Puente 2 habilitado

Accionamiento avelocidad seleccionada
Corriente limite alcanzada

ENTRADAS DE CONTROL
Sedispone de doce entradas logicas de control
de unbit(alto/bajo); nueve son programables
por elusuario
Terminal 21 - Arranque permitido
Terminal 22-Velocidad prefijada hacia atras
Terminal 23-Velocidad prefijada hacia adelante
Terminal 24-Marcha atras
Terminal 25-Marcha adelante
Terminales 26, 27, 28, 29, 30-

Uso general
Terminal 31 -Habilitado
Terminal 32-Reset

SALIDAS DEESTADO DE
COLECTORABIERTO

Se dispone de cinco salidas de estado de
colector abierto, todas programables por el
usuario.

Programmables

ENTRADAS ANALOGICAS

Sedispone de cuatro salidas analogicas, tres
Terminal

Impedancia|
de Entrada

100k ohms

3 Referencia de
velocidad: +10V/0/
-10VDC 020mA
(resolucion del bucle
de corriente de 12 bit)

0
100 0hms

Entrada analogica 100k ohms
programable:
+10V/0/-10VDC
(resolucioninterna de

10bits)
8 Entrada de termostato
9,10

(o
~ o

Minimum
6.2k ohms

Entradapara
realimentacion por
generador tacométrico. Un
puente y un potenciometro
permiten la configuracion
delaentrada, permitiendo
tres gamas de tension: de
10Va50V, de 50Va200V
ode60Va300V.

de las cuales son programables para el usuario.

SALIDAS ANALOGICAS
| Terminal
11 Corriente deinducido
12,13, Estas salidas son programbles por

14 elusuario paraindicar cualquier

parametro numérico, por ejemplo:
Entrada de referencia de velocidad
Referencia de velocidad antes de la
rampa
Off-setreferencia de velocidad
Referenciade velocidad despuésdela

| rampa

Limite de velocidad

Realimentacion de velocidad

Error de velocidad |

Salida de bucle de velocidad

Entradaanalogica programable

Referenciade corriente

Realimentacion de corriente

Angulo de encendido

Tension de inducido

Error de velocidad analogica

Compensacion IR

| Registrodeintegracion de sobrecarga.

PUERTO DE SERIE

Conector 9-pintipo D, RS485 standard, con
ANS1x3.28-2.5-A4 protocoloy capacidad de
conexion en cascada.

PUERTO DE INTERFASE REMOTO
Conector 9-pintipo D para modulo interfase de
usoremoto opcional con capacidad de display
multi-lenguaje.

ENTRADAS DEENCODER
Sedispone de puertos de entrada para
conectar los encoders dereferenciay de
realimentacion. (canalesA, By Z, sonsus
complementarios, tension de alimentacion
seleccionableyOV.).



United Kingdom

Control Techniques (North)
Latchmore Industrial Park
Lowfields Road,

Leeds, LS12 6DN

Telephone: (0532) 423400
Fax: (0532) 423892

Control Techniques (
Junction 2 Industrial Estat
Demuth Way, Oldbury,
B69 4LT

Fax: (021) 544 5204

Control Techniques (S

Unit 26, North Luton Industrial Estate

Sedgwick Road, Luton, LU4 9DT
Telephone: (0582) 583322
Fax: (0582) 575156

Europe
Control Techniques Spa

Via Brodolini 7, 20089 Rozzano, Milan,

[taly
Telephone: (2) 575751
Fax: (2) 57512858

Control Techniques B.V.
PO Box 300,

3360 AH Sliedrecht,
Holland

Telephone: (1) 840 20555
Fax: (1) 840 20721

ASI Control Techniques A/S
Ingv. Ludrigsensgt. 23

PO Box 7044

N-3007 Drammen, Norway
Telephone: (47) 32 82 41 00
Fax: (47) 32 82 06 25

Control Techniques NV/SA
Winninglaan 12

9140 Temse, Belgium
Telephone: (371) 10159

Fax: (371) 10346

Control Techniques GmbH
IndustriestraBe |

D71397 Leutenbach, Germany
Telephone: (7195) 69000

Fax: (7195) 4009

Control Techniques GmbH
MeysstraBe 20, D53773 Hennef,
Germany

Telephone: (2242) 8770

Fax: (2242) 877277

Control Techniques GesmbH
TraunuferstraBBe 109

A-4052 Ansfelden b. Linz,
Austria

Telephone: (7229) 78948-0
Fax: (7229) 78948-10

CTS Control Techniques
Antriebsregelungen GmbH
RingstraBe 16

CH-8600 Diibendorf
Switzerland

Telephone: (1) 820 2800
Fax: (1) 820 2878

Delegacion Zona Centro

Quimel, S.L.

Telephone: (021) 544 55 ;

TECNOLOGIAS DE CO

Control Techniques Endustriyel
Kontrol Sistemleri

Sanayii Ve Ticaret A.S.

Kayisdagi Cad, Poyraz Sok,
Er-Togay Is Merkezi 4/24

81040 Kadikoy, Instanbul, Turkey
Telephone: (216) 4182420

Fax: (216) 4182423

Control Techniques — Vues s.r.o.
Mostecka 26

PO Box 165

657 65 Brno

Czech Republic

Telephone: (42) 545321112

Fax: (42) 545213896

Control Techniques A.S.
6 Telefonvej

PO Box 149

DK2860 Soborg

Denmark

Telephone: (45) 3156 4422
Fax: (45) 3156 5855

USA

Control Techniques Inc.

North East Drive Centre,

4 Blackstone Valley Place,
Lincoln, Rhode Island 02865, USA
Telephone: (401) 333 333

Fax: (401) 333 6330

Control Techniques Drives Inc.
3036 Alt Boulevard, Grand Island,
New York 14072, USA
Telephone: (716) 773 2321

Fax: (716) 773 2635

Control Techniques Inc.
South East Drive Centre,
2716-G Interstate Street,
Charlotte, North Carolina, USA
Telephone: (704) 393 3366
Fax: (704) 393 0900

Control Techniques Inc.
South West Drive Centre,
1226 Exchange Drive,
Richardson, Texas 75081, USA
Telephone: (214) 783 1831
Fax: (214) 783 9978

Asia Pacific

Control Techniques Thailand Ltd
99/71-72 Prachachuen Road

Ladyao, Jattujak, Bangkok 10900,
Thailand

Telephone: (2) 580 7644

Fax: (2) 591 4559

Control Techniques Drives (Malaysia)
Sdn Bhd

I'l Jalan PJS I1/1 8, Bandar Sunway,
46150 Petaling Jaya,

Selangor, Darul Ehsan, Malaysia
Telephone: (3) 734 9776

Fax: (3) 733 9592

Control Techniques Singapore Pte Ltd.

# 11-01 Henderson Industrial Park
219 Henderson Road

Singapore 0315

Telephone: 2716377

Fax: 2721302

Control Techniques India Pvt Ltd.
3/88 Mount Poonnamllee Road,
Manapakkam,

Madras 600-089, India

Telephone: (44) 2349043

Fax: (44) 2347901

P.T. Kontroltek Indopratama

Jalan Daan Mogot No. 6

Blok AP, Jakarta Barat | 1460, Indonesia
Telephone: 21 565 5208/5209/5210
Fax: 21 565 5211

Control Techniques Australia Pty Ltd
I/17 Stanton Road, Seven Hills,

Sydney NSW 2147, Australia

Telephone: (2) 838 7222

Fax: (2) 838 7764
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